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6 English
Introduction

Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Handle of dust container lid

Dust container lid

Filter unit

Dust container

Edge of top cover

Docking station sensor

Suction opening

Start/stop button

Side brushes

10 Shafts for mounting the side brushes
11 Front wheel

12 Suction opening

13 Side wheels

14 Sensors

15 Cover of the battery compartment
16 Mopping attachment (FC8796, FC8794)
17 Mopping pad (FC8796, FC8794)
18 Small plug

19 Adapter

20 Cleaning brush

21 Remote control

22 AA batteries for remote control

23 Docking station

OoONOUTAN WN —

Remote control

You can operate the robot with the remote control (Fig. 2). It has the following buttons:
Start/stop button

Navigation buttons

Docking button

Cleaning mode buttons

24-hour scheduler

U wN —

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet

English
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or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The robot
also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard floors.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 3).

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container (Fig. 4).

- Types FC8796 and FC8794 come with a mopping attachment that can be attached to the robot to
mop your hard floor.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning patterns to clean each
area of the room optimally. The cleaning patterns it uses are:

1 Random pattern (Fig. 5)

2 Wall-following pattern (Fig. 6)

3 Spot-cleaning pattern (Fig. 7)

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed sequence: random pattern, wall-
following pattern, and spot-cleaning pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in random pattern again.
The robot continues to use this sequence of patterns to clean the room until the rechargeable battery
runs low, or until it is switched off manually.

Note: You can also select each mode individually by pressing the appropriate button on the remote
control (see 'Cleaning mode selection').

How your robot avoids height differences

The robot has five drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate
it near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see 'Cleaning the
robot').

Before first use

Mounting the side brushes
1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 8).
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Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.

Placing the batteries in the remote control

The remote control works on two AA batteries.

1 Push the tab (1) to unlock the battery compartment lid (2) and remove the battery compartment lid
(Fig. 9).

2 Insert two AA batteries (Fig. 10).
Note: Make sure the + and - poles point in the right direction.

3 To reattach the battery compartment lid, first insert the lug into the opening in the rim of the

compartment (1) and then push down the lid (2) until it locks with a click (Fig. 11). Now the remote
control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 12).

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 150 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 13).

Charging

1 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 14).

2 Press the start/stop button to activate the robot (Fig. 15).

3 The start/stop button starts flashing (Fig. 16).

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up continuously (Fig.
17).

Preparlng the room for a cleaning run
Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile
objects from the floor (Fig. 18).

- Remove all cables, wires and cords from the floor to prevent the robot from getting entangled in
them.

- If there is a rug with tassels in the room you want the robot to clean, fold the tassels under the rug
to prevent the robot from getting stuck on the tassels and to prevent the rug from getting damaged
(Fig. 19).

Using your robot

Starting and stopping
1 Press the start/stop button on the remote control (Fig. 20).
2 The start/stop button on the robot lights up continuously and the robot starts cleaning (Fig. 21).
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3 The robot cleans in auto-cleaning mode until its battery runs low. In auto cleaning mode, it follows
repeated sequences of random, wall-following and spiral movements.

4 When the battery runs low, the start/stop button starts flashing quickly and the robot starts
searching for the docking station to charge (Fig. 22).

5 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto cleaning mode.

6 To make the robot return to the docking station before the rechargeable battery runs low, press the
docking button on the remote control (Fig. 23).

7 The start/stop button starts flashing and the robot returns to the docking station.

Note: If you did not start the robot from the docking station, it does not return to the docking
station automatically when the rechargeable battery runs low. If there is still enough energy in the
rechargeable battery, you can press the docking button on the remote control to make the robot
return to the docking station. If the rechargeable battery is completely empty, you have to place
the robot on the docking station manually.

Cleaning mode selection

This robot has three individual cleaning modes that can each be activated by pressing the appropriate
button on the remote control.

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
24).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 25).

Spot-cleaning mode

In this mode, the robot moves randomly on a small area to clean this area thoroughly (Fig. 26).

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches to auto-cleaning mode.

Manual driving

You can drive the robot manually with buttons on the remote control.
1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room. (Fig. 27)

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the robot is driven forward.
The left, right or back buttons are only for maneuvering the robot.

Using the 24-hour scheduler
The 24-hour scheduler can be activated with the remote control. Make sure the robot is in standby
mode and is not positioned on the docking station.
1 Press the 24-hour scheduler button on the remote control to activate the 24-hour scheduler.
- When you activate the 24-hour scheduler, the display starts to flash briefly every few seconds.
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- The robot will start a cleaning run 24 hours after you activated the 24-hour scheduler. It will
continue to start a cleaning run at the same time every 24 hours until you deactivate the
24-hour scheduler.

2 To deactivate the 24-hour scheduler, press the 24-hour scheduler button. The display will light up
continuously to show the robot is in standby mode and the 24-hour scheduler is no longer active.

Mopping with the robot

Types FC8796 and FC8794 come with a mopping attachment and a mopping pad for wet cleaning of
hard floors.

Attaching the mopping pad

1 Soak the mopping pad in water or wet the mopping pad under the tap. You can add a few drops of
a readily available floor cleaner that is suitable for your floor.

2 Squeeze the mopping pad thoroughly to ensure it is only damp instead of wet.

3 Attach the damp mopping pad to the mopping attachment by pushing the Velcro fasteners of the
mopping pad onto Velcro fasteners of the mopping attachment (Fig. 29).

4 Insert the attachment lugs of the mopping attachment into the two attachment holes located just
behind the wheels. Then press down until you hear a click (Fig. 30).

Cleaning floors with the mopping attachment

Note: To clean hard floors with the mopping attachment, you have to start the robot from a point in
the room you wish to clean. You cannot start the robot from its docking station with the mopping pad
attached.

1 Just press the start/stop button on the remote control to start the robot.
- The robot continues mopping until its battery runs low and the robot stops.

Note: Detach the mopping pad and the mopping attachment before you send the robot to the
docking station with the docking button on the remote control or before you place the robot on the
docking station manually.

Detaching the mopping attachment

1 To detach the mopping attachment, press the tab (1) and pull up the mopping attachment to
remove it (2) (Fig. 31).

2 Pull the mopping pad off the mopping attachment.

3 To clean the mopping pad, wash it in the washing machine on a gentle cycle at a temperature of
60°C max.

Alarm signal

If the robot gets into trouble while cleaning (e.g., because a wheel jams or is no longer in contact with
the floor, or because a sensor can no longer detect the floor), you will hear a sound and the robot
stops. Press the start/stop button to switch the robot to standby mode and solve the problem that
causes the alarm signal, for instance by removing the obstacle that blocks the wheel, cleaning the
sensors, or picking up the robot and putting it down in a different place.
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Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the start/stop button starts flashing.

1

u b WwWN

Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment (Fig. 32).

Pull the tab on the side of the dust container to open the lid (Fig. 33).

Remove the filter unit from the dust container (Fig. 34).

Shake the dust container over a dustbin to empty it (Fig. 35).

You can clean the dust container under a lukewarm tap.

Caution: Do not clean the dust container in the dishwasher.

To clean the filters thoroughly, take the filter unit apart by pressing the tabs located on both sides
of the filter unit and taking the dust filter off the EPA filter. Then clean the EPA filter with the
cleaning brush supplied (Fig. 36).

Reassemble the filter unit, snap the EPA filter into the dust filter. Then place the filter unit back into
the dust container (Fig. 37).

Note: If you cleaned the dust container under the tap, please make sure it is dry before you reinsert
the filter unit.

Put the lid on the dust container and make sure it locks into place with a click (Fig. 38).

Put the dust container back into the dust container compartment and fold down the dust container
handle (Fig. 39).

Caution: Always make sure the filter unit is present inside the dust container. If you use the
robot without the filter unit inside the dust container, the motor will be damaged.

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side
brushes and the suction opening from time to time.

1

U bh WN

Place the robot upside down on a flat surface.

To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 40).
Clean the side brushes and the shafts of the side brushes with the cleaning brush supplied.
Remove dust or fluff from the front wheel and side wheels with the cleaning brush supplied.
Remove dust or fluff from the dust or fluff from the drop-off sensors with the cleaning brush
supplied.

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.
Use the cleaning brush supplied to clean the suction opening.

Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.
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Replacement

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go to your Philips dealer.
You can also contact the Philips Consumer Care Center in your country (see the international warranty
leaflet for contact details).

Replacing the filter

Replace the EPA filter if it is very dirty or damaged (see 'Emptying and cleaning the dust container’).
To obtain a new EPA filter, go to www.philips.com/support.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend
that you replace both side brushes at the same time. To obtain new side brushes, go to
www.philips.com/support.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts.
2 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified service engineers. Take the
robot to an authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer
recharge it or when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet.

Replacing the batteries of the remote control

1 Push the tab (1) to unlock the battery compartment lid (2) and remove the battery compartment lid
(Fig. 9).

2 Remove the empty AA batteries from the battery compartment.

3 Insert two new AA batteries (Fig. 10).
Note: Make sure the + and - poles point in the right direction.

4 To reattach the battery compartment lid, first insert the lug into the opening in the rim of the
compartment (1) and then push down the lid (2) until it locks with a click (Fig. 11). Now the remote
control is ready for use.

Note: Dispose of empty disposable batteries according to the local rules in your country.

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a
Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care
Center in your country for the address of a service center near you.



English 13

1 Let the robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.
2 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 45).

w

Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 46).

4 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic

waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
'Preparing for use').

The robot does not
respond when | press
one of the buttons.

The robot could not find the
docking station and the
battery ran out.

Place the robot on the plugged-in
docking station. After a few seconds, the
robot beeps and the display lights up.

The robot beeped and
stopped.

One or both wheels are stuck.

Press the start/stop button. Remove the
fluff, hair, thread or wire that is caught
around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see 'Cleaning
the robot').

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both side
brushes are crooked or bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the
bristles to their proper shape, replace
the side brushes (see 'Replacing the side
brushes').

The filter in the dust container
is dirty.

Disassemble the filter unit. Clean the
dust filer and the EPA filter with a
toothbrush with soft bristles. You can
also rinse the dust filter under a tap.

If cleaning the EPA filter does not help
anymore, replace the filter with a new
one. We advise you to replace the EPA
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container is
clogged.

Clean the suction opening (see
'Cleaning the robot').

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see 'Cleaning the
robot").
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Problem

Possible cause

Solution

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to move
in an unusual pattern.

Press the start/stop button and then
move the robot to a lighter colored
piece of the floor. If the problem
continues to occur on lighter colored
floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the drop-
off sensors and causes the
robot to move in an unusual
pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced
by a Philips service center (see
'Replacing the rechargeable battery").

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spot-
cleaning mode can be activated when a
lot of dirt is detected on the floor for a
thorough clean. It is also part of the auto
cleaning mode. After approximately one
minute the robot resumes its normal
cleaning pattern. You can also stop the
spot-cleaning mode by selecting a
different cleaning mode on the remote
control.

You can also stop the spot-cleaning
mode by selecting a different cleaning
mode on the remote control.

The robot cannot find the
docking station.

There is not enough room for
the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station (see 'Installing the docking
station’).

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to
return to the docking station.

The robot was not started from
the docking station.

If you want the robot to return to the
docking station after a cleaning run, start
it from the docking station.
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Uvod

Uvod
Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat vsech vyhod podpory
nabizené spole¢nosti Philips, zaregistrujte svdj vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

VSeobecny popis
Rukojet vika nadoby na prach

Viko nadoby na prach

Jednotka filtru

Nadoba na prach

Hrana horniho krytu

¢idlo dokovaci stanice

Saci otvor

Tlacgitko spusténi/zastaveni

Postranni kartacky

10 Hridele pro montaz postrannich kartacku
11 Predni kolecko

12 Saci otvor

13 Postranni kolecka

14 Senzory

15 Kryt pfihradky na baterii

16 Mopovaci nastavec (FC8796, FC8794)
17 Mopovaci podlozka (FC8796, FC8794)
18 Mala zastrcka

19 Adapteér

20 Cistici karta¢

21 dalkovy ovladac

22 Baterie AA pro dalkové ovladani

23 Dokovaci stanice

OoONOUTAN WN —

Dalkovy ovladac

Robota muzete ovladat pomoci dalkového ovladace (obr. 2). Ovladac obsahuje nasleduijici tlacitka:
Tlacitko spusténi/zastaveni

Navigacni tlacitka

Tlacitko dokovani

Tlacitka rezimu &isténi

Planovac 24hodinového cyklu

U wN —

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuji, aby se stal vasim praktickym pomocnikem pfi Uklidu
podlah.

Robot je vhodny pfedevsim pro ¢isténi tvrdych podlah ze dfeva, dlazdic, linolea apod. Cisténi
meékkych podlah, napt. kobercl, mu mize ¢init potize. Pokud robota pouzivate k ¢isténi koberce,

Cettina
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zUstante pfi prvnim pouziti pobliz, abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na
robota je také tfeba dohlizet pfi pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych podlahach.

Jak robot uklizi

Systém cisténi

Robot je vybaven tfifazovym systémem Uklidu, ktery zajistuje efektivni uklid podlah.

- Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pfi ¢isténi dosahnout do rohd a mist podél zdi. Také
pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem k sacimu otvoru (obr. 3).

- Volnou spinu robot sebere diky dostate¢né vykonnému sani a skrze saci otvor ji ulozi do nadoby
na prach (obr. 4).

- Typy FC8796 a FC8794 se dodavaji s mopovacim nastavcem, ktery je k robotickému zatizeni
mozno pfipevhovat tehdy, je-li tfteba provadét ¢isténi tvrdé podlahy.

Schémata cisténi

V rezimu automatickeho &isténi pouziva robot automaticke poradi uklidovych schémat pro optimalni

¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti. Pouzivana uklidova schémata jsou:

1 Nahodné schéma (obr. 5)

2 Schéma (obr. 6) pohybu podél zdi

3 Schéma (obr. 7) bodového c&isténi

V rezimu automatického &isténi bude robot tato schémata pouzivat v pevné stanoveném poradi:

nahodné schéma, schéma pohybu podél stén a schéma bodového &isténi.

Kdyz robot dokonci toto pofadi schémat, za¢ne se znovu pohybovat podle nahodného schématu.

Robot bude pokracovat v ¢isténi mistnosti pomoci tohoto poradi schémat, dokud se jeho baterie

skoro nevybije nebo dokud ho ru¢né nevypnete.

Poznamka: Jednotlivé rezimy mulzete také vybrat ru¢née stisknutim prislusného tlacitka na dalkovéem
ovladaci (viz ,Vybér cisticiho rezimu®).

Jak se robot vyhyba vyskovym rozdilim

Ve spodni ¢asti je robot vybaven péti senzory padu. Tyto senzory padu slouzi k tomu, aby robot
rozpoznal vyskové rozdily, napfiklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vyskovym rozdilem, je to normalni,
protoze senzory padu jsou umistény az za naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pripadech senzory padu nemusi schodisté nebo jiny vyskovy rozdil
rozpoznat vcas. Proto robota pFi nékolika prvnich pouzitich a pfi provozu v blizkosti schodisté nebo
jiného vyskového rozdilu bedlivé sledujte. Senzory padu je dilezité pravidelné ¢&istit, aby si robot
zachoval schopnost spravné (viz 'Cisténi robota') rozpoznavat vyskové rozdily.

Pred prvnim pouzitim

Montaz postrannich kartackd

1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiru nohama na stll nebo na podlahu.

2 Nasadte postranni kartacky na hridele ve spodni ¢asti robota (obr. 8).
Poznamka: Ujistéte se, Ze jste postranni kartacky upevnili spravné. Nasadte je na htidel, az uslysite,
ze s kliknutim zapadly na své misto.
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Umisténi baterii v dalkovém ovladaci

Dalkovy ovladac je napajen dvéma bateriemi typu AA.

1 Stisknutim zajistovaci zapadky (1) odemknéte vicko prihradky (2) pro baterie a poté toto vicko
sejméte (obr. 9).

2 Vlozte dvé baterie (obr. 10) typu AA.
Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci polt + a — baterii.

3 Postup opétovného pripevnéni vicka pfihradky pro baterie: nejprve zasunte vystupek do otvoru v
okraji prinradky (1) a poté zatlacuijte vicko (2) dold, dokud slysitelné (obr. 11) nezapadne. Dalkovy
ovladac je pfipraven k pouziti.

v eg ¥

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastrcku adaptéru do zasuvky na dokovadi stanici (1) a adaptér zapojte do zasuvky
ve zdi (2) (obr. 12).

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontrolujte, ze ve vzdalenosti 150 cm vpredu, 30 cm napravo a 100 cm nalevo od
dokovaci stanice (obr. 13) nejsou zadné prekazky.

Nabijeni

1 Vlozte robota do dokovaci stanice (obr. 14) pfipojené k elektrické zasuvce.

2 Aktivujte robota (obr. 15) stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni.

3 Tlacitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat (obr. 16).

4 Kdyz je akumulator plné nabit, tlacitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti (obr. 17).

Priprava mistnosti na uklid

- NezZ poslete robota uklizet, seberte z podlahy vsechny volné a kiehké predmeéty (obr. 18).

- Z podlahy odstrante viechny kabely, draty a sniry, aby se do nich robot nemohl zachytit.

- Nachazi-li se v mistnosti, jejiz Uklid ma robot provadét, koberec s ttasnémi, slozte tyto tfasneé pod
koberec, aby na nich robot nemohl uviznout a aby se zamezilo poskozeni (obr. 19) koberce.

Pouzivani robota

Spusténi a zastaveni

1 Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na dalkovém ovladadi (obr. 20).

2 Tladitko spusténi/zastaveni na robotovi se trvale rozsviti a robot zahaji provadéni uklidu. (obr. 21)

3 Robot bude uklizet v rezimu automatického cisténi, dokud se baterie téeméf nevybije. V rezimu
automatického cisténi robot opakuje pfedem dané poradi schémat nahodného cisténi, pohybu
podél stén a spirdlovych pohybu.

4 Po dosazeni urcitého stupné vybiti baterie za¢ne tlacitko spusténi/zastaveni rychle blikat a robot
zacne hledat dokovaci stanici, aby se nabil (obr. 22).

5 Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni lze také cisténi prerusit nebo zastavit. Jestlize tlacitko
spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je dostatec¢né nabitd, robot bude pokra¢ovat v rezimu
automatického cisténi.
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6 Chcete-li, aby se robot vratil do dokovaci stanice dfive, nez bude baterie témér vybita, stisknéte
dokovaci tlacitko na dalkovém ovladadi (obr. 23).
7 Tladitko spusténi/zastaveni zacne blikat a robot se vrati do dokovaci stanice.

Poznamka: Pokud jste robota nespustili z dokovaci stanice, pfi vybiti nabijeci baterie se robot
nebude do této dokovaci stanice automaticky vracet. Pokud je v baterii jesté dostatek energie,
mUzete stisknout dokovaci tlacitko na dalkovém ovladaci, aby se robot vratil do dokovaci stanice.
Pokud je baterie zcela vybita, musite robota do dokovaci stanice umistit ru¢né.

Vybér cisticiho rezimu
Tento robot ma tfi jednotlivé rezimy cisténi, které muizete vybirat stisknutim prislusného tlacitka na
dalkovém ovladaci.

Nahodny rezim
V tomto rezimu se robot pfi ¢isténi mistnosti pohybuje stfidavé rovnymi a kiizovymi pohyby (obr. 24).

RezZim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby oblasti podél stén vydistil peclivéji (obr.
25).

Rezim bodového cisténi
V tomto rezimu se robot pohybuje nahodné na malé oblasti, aby ji dukladné vycistil (obr. 26).

Poznamka: Rucné vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nékolik minut. Poté se robot prepne do
rezimu automatickeho cistent.

Rucni ovladani
Robota mizete ovladat manualné pomoci tlacitek na dalkovém ovladadi.

1 Pohyb robota po mistnosti (obr. 27) mUzete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovem ovladaci.

Poznamka: Kdyz robota ovladate ru¢né, davejte pozor na vyskove rozdily a schody.

Poznamka: Funkce vysavani a postranni kartacky funguji, pouze kdyz robot jede dopredu. Tlacitka
doleva, doprava a dozadu slouzi pouze k manévrovani s robotem.

Pouziti planovace 24hodinového cyklu

Funkci planovace 24hodinového cyklu je mozno aktivovat pomoci dalkového ovladace. Ujistéte se, ze

robot je v pohotovostnim rezimu a neni umistén v dokovaci stanici.

1 Aktivuijte funkci planovace 24hodinového cyklu stisknutim tlacitka planovace 24hodinového cyklu
na dalkovém ovladaci.

- Po aktivaci funkce planovace 24hodinového cyklu bude tento stav signalizovan kratkym
zablikanim displeje vzdy po nékolika sekundach.

- Aktivujete-li funkci planovace 24hodinového cyklu, zahaji robot Uklidovy cyklus, ktery bude trvat
24 hodin. Tentyz 24hodinovy Uklidovy cyklus bude robot opakované provadét ve stejnou dobu,
dokud funkci planovace 24hodinového cyklu opét nedeaktivujete.

2 Funkci planovace 24hodinového cyklu mUzete deaktivovat stisknutim tlacitka planovace
24hodinového cyklu na dalkovém ovladadi. Displej bude nepretrzité svitit, aby signalizoval, ze se
robot nachazi v pohotovostnim rezimu a zZe funkce planovace 24hodinového cyklu jiz neni aktivni.
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Mopovani pomoci robota

Typy FC8796 a FC8794 se dodavaji s mopovacim nastavcem a mopovaci podlozkou pro mokré ¢isténi
tvrdych podlah.

Pripojeni mopovaci podlozky

1 Namocte mopovaci podlozku ponofenim do vody nebo umisténim pod vodovodni kohoutek.
MUzete pridat nékolik kapek cisticiho prostfedku na podlahy, ktery je pfipraven k okamzitému
pouziti a ktery je vhodny pro vasi podlahu.

2 Mopovaci podlozku dikladné vyzdimeijte, abyste zajistili, Ze bude pouze vihka a nikoli mokra.

3 Pfipevnéte mopovaci podlozku k mopovacimu nastavci pfitlacenim suchych zipd na mopovaci
podlozce k suchym ziplm mopovaciho nastavce (obr. 29).

4 Zasunte upevniovaci vystupky mopovaciho nastavce do dvou upevnovacich otvorll nachazejicich
se bezprostiedné za kolec¢ky. Poté nastavec zatlacujte doll, dokud nezaznamenate slysitelné
zapadnuti (obr. 30).

Cisténi podlah pomoci mopovaciho nastavce

Poznamka: Chcete-lj cistit tvrdé podlahy pomoci mopovaciho nastavce, musite robota spoustét z
mista nachazejiciho se v mistnosti, jejiz uklid se ma provadét. Robota s pfipevnénym mopovacim
nastavcem nelze spoustét z jeho dokovaci stanice.

1 Robota spustite jednoduchym stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni na dalkovém ovladadi.
- Robot bude pokracovat v mopovani, dokud se jeho baterie nevybije, coz zpUsobi jeho
zastaveni.

Poznamka: Nez pomoci dokovaciho tlacitka na dalkovém ovladadi odeslete robota do dokovaci
stanice nebo nez robota umistite do dokovaci stanice ru¢né, odpojte mopovaci podlozku i mopovact
nastavec.

Odpojeni mopovaciho nastavce

1 Chcete-li odpojit mopovaci nastavec, stisknéte uchyt (1) a vyjméte mopovaci nastavec (2) (obr. 31)
tim, ze jej vytahnete nahoru.

2 Stahnéte z mopovaciho nastavce mopovaci podlozku.

3 Mopovaci podlozku lze prat v pracce pfi Setrném pracim cyklu a pfi teploté max. do 60 °C.

Poplasny signal

Pokud se robot pfi uklidu dostane do potizi (napfiklad z ddvodu uviznuti kolec¢ka ¢i ztraty styku s
podlahou nebo proto, Ze snimac jiz nemuze zjistit podlahu), ozve se zvukovy signal a robot se zastavi.
Prepnéte robota do pohotovostniho rezimu stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni a vyfeste probléem,
ktery zpUsobil vydani poplasného signalu, napiiklad tim, Ze odstranite prekazku blokuijici kolec¢ko,
ocistite snimace nebo robota prenesete na jiné misto.

Ciséténi a idrzba

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach

Pokud tlacitko spusténi/zastaveni zac¢ne blikat, vyprazdnéte a vycistéte nadobu na prach.

1 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyndejte nadobu z prostoru pro nadobu na prach
(obr. 32).

2 Vytazenim uchytu na boku nadoby na prach otevrete vicko (obr. 33).
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Z nadoby na prach (obr. 34) vyjméte jednotku filtru.
Nadobu na prach vyprazdnéte (obr. 35) vyklepanim nad odpadkovym kosem.
Nadobu na prach mlzete vycistit vyplachnutim pod vlaznou tekouci vodou.

Upozornéni: Nadobu na prach neumyvejte v mycce na nadobi.

Je-li tteba provést ddkladné vycisténi filtrd, oddélte filtracni jednotku stisknutim uchytd umisténych
po obou jejich stranach a oddélte prachovy filtr od filtru EPA. Poteé filtr EPA vycistéte pomoci
dodaného cisticiho kartacku (obr. 36).

Znovu sestavte filtra¢ni jednotku zasunutim filtru EPA do prachového filtru. Poteé filtra¢ni jednotku
vlozte zpét do nadoby na prach (obr. 37).

Poznamka: Pokud jste nadobu na prach cistili pod tekouci vodou, pred opétovnym viozenim
filtra¢ni jednotky se ujistéte, Ze tato nadoba je zcela sucha.

Umistéte vicko na prachovou nadobu a ujistéte se, Ze slysitelné zapadlo (obr. 38).

Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a sklopte rukojet nadoby na prach (obr. 39).

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtra¢ni jednotka. Pokud robota
budete pouzivat bez filtracni jednotky v nadobé na prach, dojde k poskozeni motoru.

Cisténi robota

Aby robot mohl stale dobfe uklizet, je nutné obcas vycistit senzory padu, kolecka, postranni kartacky a

saci otvor.

1 Polozte robot vzhidru nohama na rovny povrch.

2 Postranni kartacky pred &isténim uchopte za stétiny a stahnéte je z htideli (obr. 40).

3 Postranni kartacky a hiidele postrannich kartackl cistéte pomoci dodaného ¢isticiho kartace.

4 Pomoci tohoto dodaného cisticiho kartace odstranuijte také prach nebo chomace z predniho
kolecka a postrannich kolecek.

5 Pomoci tohoto dodaného cisticiho kartace odstranujte také prach nebo chomace ze snimacd padu.
Poznamka: Senzory padu je dllezité cistit pravidelné. Kdyz jsou senzory padu Spinave, robot
nemusi rozpoznat vyskoveé rozdily nebo schody.

6 Dodany distici kartac¢ pouziveijte takeé k cisténi saciho otvoru.

7 Zkontrolujte, zda na postrannich karta¢cich nebo na spodni strané robota nejsou néjakeé ostré
pfedméty, které by mohly poskodit podlahu.

Vymeéna

Objednavani prislusenstvi

Chcete-li koupit pfislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu www.shop.philips.com/service
nebo se obratte na prodejce vyrobkd Philips. MlZete se také obratit na stfedisko péce o zakazniky
spolecnosti Philips ve své zemi (kontaktni udaje naleznete na letacku s celosvétovou zarukou).

Vymeéna filtru

Pokud je filtr EPA velmi Spinavy nebo poskozeny (viz 'Vyprazdniiovani a ¢isténi nadoby na prach'),
vymeénte jej. Novy filtr EPA mdzete pofidit prostfednictvim stranek www.philips.com/support.

Vymeéna postrannich kartackt

Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky &isténi.
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Poznamka: Postranni kartacky ménte vzdy, kdyz si vsimnete znamek opottebeni nebo poskozeni.
Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Nové postranni kartacky muizete poridit
prostfednictvim stranek www.philips.com/support.

1 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za stétiny a stahnéte je z hrideli.
2 Na htidele nasadte nové postranni kartacky.

Vymeéna akumulatoru

Vymeénu akumulatoru smeéji provadét pouze odborné kvalifikovani pracovnici. Pokud akumulator nelze
nabit, nebo dochazi k jeho pfilis rychléemu vybijeni, odneste robota do autorizovaného servisniho
stfediska Philips, kde si ho mUizete nechat vymeénit. Podrobnosti o stfedisku zakaznické péce
spolecnosti Philips ve své zemi naleznete na letacku s celosvétovou zarukou.

Vymeéna baterii dalkového ovladace

1 Stisknutim zajistovaci zapadky (1) odemknéte vicko pfihradky (2) pro baterie a poté toto vicko
sejméte (obr. 9).

2 Vyjméte vybité baterie typu AA z pfihradky dalkového ovladace.

3 Vlozte dvé nové baterie (obr. 10) typu AA.
Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci pold + a — baterii.

4 Postup opétovného pfipevnéni vicka piihradky pro baterie: nejprve zasunte vystupek do otvoru v
okraji prinradky (1) a poté zatlacujte vicko (2) doll, dokud slysitelné (obr. 11) nezapadne. Dalkovy
ovladac je pfipraven k pouziti.

Poznamka: Vybité baterie zlikvidujte podle platnych mistnich predpisd.

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pfistroj likvidovat, vyjméte z néj akumulator. Pfed vyjmutim
akumulatoru se ujistéte, Ze je uplné prazdny.

PFi vyimuti akumulatoru postupuijte podle krok( uvedenych nize. MUzete také robota odnést do

servisniho stfediska Philips, kde bude akumulator vyjmut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho

servisniho stfediska, obratte se na Stfedisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.

1 Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se ujistili, Ze bude akumulator
zcela vybity, nez jej vyjmete z piistroje a zlikvidujete.

2 Odmontuijte srouby vika pfihradky na baterie a sejméte viko (obr. 45).

Zdvihnéte akumulator a odpojte ho (obr. 46).

4 Odevzdejte robota a akumulator na sbérném misté pro likvidaci elektroodpadu.

w

e w V4 yd o
Reseni problému
V této kapitole jsou shrnuty nejbéznéjsi problémy, se kterymi se mlzete u pfistroje setkat. Pokud se

vam nepodafi problém vyfesit podle nasledujicich informaci, navstivte web www.philips.com/support,
kde jsou uvedeny odpovedi na nejcastéjsi dotazy, nebo kontaktujte stfedisko zakaznickeé péce ve své
zemi.


http://www.philips.com/support
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Problém

Mozna pric¢ina

Resgeni

Po stisknuti tlacitka
spusténi/zastaveni robot
nezacne uklizet.

Nabijeci baterie je vybita.

Provedte nabiti nabijeci baterie (viz
'Pfiprava k pouziti').

Robot nereaguje na
stisknuti tlacitek.

Robot nenasel dokovaci stanici
a akumulator se vybil.

Vlozte robota do dokovaci stanice
pripojené k elektrické zasuvce. Po
nékolika sekundach robot vyda zvukovy
signal a displej se rozsviti.

Robot vydal zvukovy
signal a zastavil se.

Zaseklo se jedno nebo obé
kolecka.

Stisknéte tladitko spusténi/zastaveni.
Odstrante necistoty, vlasy a kousky niti
nebo dratl, které se zachytily kolem
zavésu kolecka.

Zasekl se jeden nebo oba
postranni kartacky.

Ocistéte postranni kartacky (viz 'Cisténi
robota').

Robot byl béhem cisténi
zvednut.

Stisknéte tladitko spusténi/zastaveni.

Polozte robota na podlahu. Stisknéte
tlacitko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v cisténi.

Robot neuklizi fadné.

Stétiny jednoho nebo obou
kartackud jsou zkfivené nebo
ohnute.

Namocte kartacek nebo kartacky na
chvili do teplé vody. Pokud se timto
Stétiny nenarovnaji, postranni kartacky
(viz 'Vymeéna postrannich kartackd')
vymeénte.

Filtr v nadobé na prach je
znecistény.

Rozeberte jednotku filtru. Vycistéte
prachovy filtr a filtr EPA pomoci zubniho
kartacku s mékkymi stétinami. Prachovy
filtr mUzete také vyplachnout pod
tekouci vodou.

Pokud jiz cisténi filtru EPA nepomaha,
vymeénte filtr za novy. Doporucujeme
meénit filtr EPA alespor jedenkrat za rok.

Saci otvor v dolni ¢asti nadoby
na prach je ucpany.

Vy¢istéte saci otvor (viz 'Cisténi robota’).

Predni kolecko se zaneslo
vlasy nebo jinymi necistotami.

Ocistéte predni kolec¢ko (viz 'Cisténi
robota’).

Robot uklizi velmi tmavy nebo
leskly povrch, ktery aktivuje
senzory padu. To zpUsobuije
neobvykly pohyb robota.

Stisknéte tladitko spusténi/zastaveni a
presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud problém pretrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se
obratte na stfedisko péce o zakazniky ve
své zemi.
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Resgeni

Robot cisti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunec¢ni
svétlo. To aktivuje senzory
padu a zpusobuje neobvykly

pohyb robota.

Zatazenim zavésu zabrante slune¢nimu
svétlu v pristupu do mistnosti. Poptipadé
mUzete &isténi spustit, az bude slunce
mene svitit.

Baterii jiz neni mozné Zivotnost akumulatoru

nabit nebo se velmi skoncila.
rychle vybiji.

Necheijte provést vymeénu akumulatoru
v servisnim stredisku (viz 'Vyména
akumulatoru') Philips.

Robot se pohybuje Robot je v rezimu bodového

v kruzich. cisténi.

Jedna se o normalni chovani. Rezim
bodového cisténi lze aktivovat, kdyz je
na podlaze mnoho 3piny, aby bylo
zaruc¢eno dukladné vycisténi. Také je
soucasti rezimu automatického cisténi.
Po pfiblizné jedné minuté se robot vrati
do svého normalniho uklidovéeho
schématu. Rezim bodového cisténi
muZete zastavit také tim, Zze na
dalkovém ovladadi zvolite jiny rezim
cistent.

Rezim bodového c¢isténi mlzete zastavit
take tim, Zze na dalkovém ovladaci
zvolite jiny rezim cisténi.

Robot nemUze najit Robot nema dost mista, aby se
dokovaci stanici. dostal k dokovaci stanici.

Zkuste pro dokovaci stanici (viz
'Instalace dokovaci stanice') najit jiné
misto.

Robot stale aktivné vyhledava.

Dejte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.

Robot nebyl spustén
z dokovadi stanice.

Pokud chcete, aby se robot po
dokonceni ¢isténi vratil do dokovaci
stanice, spustte ho z ni.
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levads

levads

Apsveicam ar pirkumu un laipni lGdzam Philips! Lai pilnvértigi izmantotu Philips piedavata atbalsta
iespéjas, registréjiet produktu vietné www.philips.com/welcome.

Visparigs apraksts
Puteklu tvertnes vaka rokturis
Puteklu tvertnes vaks

Filtra bloks

Puteklu tvertne

Augséja parsega mala

Dokstacijas sensors

Suksanas atvere
ledarbinasanas/apturésanas poga
Sanu birstes

10 Sanu birstu uzstadisanas varpstas
1 Priekséjais ritenttis

12 Suksanas atvere

13 Sanu ritenisi

14 Sensori

15 Akumulatora nodalijuma vaks

16 Tinsanas uzgalis (FC8796, FC8794)
17 Tinsanas paliktnis (FC8796, FC8794)
18 Mazais spraudnis

19 Adapters

20 Tirsanas suka

21 Talvadiba

22 Talvadibas pults baterijas, AA tips
23 Dokstacija

OoONOUTAN WN —

Talvadiba

JUs varat vadit robotu, izmantojot talvadibas pulti (att. 2). Tai ir talak aprakstitas pogas.
ledarbinasanas/apturésanas poga

Navigacijas pogas

DokoS$anas poga

Tinsanas reZima pogas

24 stundu planotajs

U wN —

Robota darbibas princips

Ko robots tira

Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu tirsanai.

Robots ir 1pasi piemérots cietu grndu tinsanai, pieméram, koka, laminata vai linoleja gridam. Tam var
rasties problémas, tirot mikstas gridas, pieméram, paklajus vai gridsegas. Ja izmantojat robotu uz
paklaja vai gridsegas, ludzu, pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spéj notirit sadu gridas

LatvieSu
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segumu. Robotam uzraudziba nepiecieSama ar tad, ja izmantojat to uz loti tumsam un spidigam
cietam gridam.

Ka robots tira

Tirsanas sistema

Robotam ir 3 pakapju tinsanas sistéma, lai efektivi noftiritu gridas.

- Divas sanu birstes palidz robotam iztint starus un vietas gar sienam. Tas an palidz savakt netirumus
no gridas un parvietot tos uz suksanas atveri (att. 3).

- Robota stkSanas jauda savac netirumus un cauri stksanas atverei novirza tos uz puteklu tvertni
(att. 4).

- Tipa FC8796 un FC8794 iericém ir tirisanas uzgalis, kuru var pievienot robotam un izmantot no cieta
materiala izgatavotu grndu uzkopsanai.

TiriSanas trajektorijas

Automatiskaja tinsanas rezima robots izmanto automatisku tirisanas trajektoriju secibu, lai optimali
iztirtu katru telpas zonu. Tas izmanto talak noraditas tirisanas trajektorijas.

1 Nejausi izvéléta trajektorija (att. 5)

2 Darbiba gar sienam (att. 6)

3 Tirnsana viena vieta (att. 7)

Automatiskas tirisanas rezima robots izmanto 3is trajektorijas fikséta seciba: nejausi izvéléta
trajektorija, darbiba gar sienam, tirisana viena vieta.

Péc $is trajektoriju secibas pabeigsanas robots atkal sak parvietoties nejausi izvéléta trajektorija.
Robots turpina izpildit So trajektoriju secibu telpas tirisanai, lildz akumulatora limenis ir zems vai lidz
robots tiek manuali izslégts.

Piezime. Varat ar atlasit katru rezZimu atseviski, nospiezot atbilstoSo pogu uz talvadibas pults (sk. ' ').

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robota apakspuseé ir pieci nokriSanas sensori. Tas $os nokrisanas sensorus izmanto, lai noteiktu
augstuma starpibas un izvairitos no tam, pieméram, no kapném.

Piezime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma starpibas malai, jo
priekséjais nokrisanas sensors atrodas aiz bufera.

levéribai! Dazreiz nokrisanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes vai citas virsmas
augstuma izmainas. Tapéc ripigi uzraugiet robota darbibu dazas pirmas lietosanas reizes un tad,
kad robots darbojas tuvu kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svarigi ir regulari

notirit nokriSanas sensorus, lai nodroSinatu, ka robots ari turpmak var pareizi (sk. 'Robota tirisana')
noteikt augstuma atskiribas.

Pirms pirmas lietoSanas reizes

Sanu birstu uzstadiSana

1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma, apgrieziet robotu otradi un novietojiet to uz galda vai uz
gndas.

2 Uzbidiet sanu birstes uz varpstam robota (att. 8) apaksa.
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Piezime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz varpstas, [1dz tas ar klikski
fikséjas pozicija.

Bateriju ievietoSana talvadibas pulti
Talvadibas pults darbojas ar divam AA tipa baterijam.

1

Nospiediet méliti (1), lai atblokétu bateriju nodalijuma vacinu (2), un nonemiet bateriju nodalijuma
vacinu (att. 9).
levietojiet divas AA tipa baterijas (att. 10).

Piezime. Parliecinieties, ka + un - poli ir vérsti pareizaja virziena.

Lai uzliktu bateriju nodalijuma vacinu, vispirms ievietojiet izvirzijumu bateriju nodalijuma apmales
atveré (1); tad spiediet vacinu (2) uz leju, lidz tas nofikséjas sava vieta ar klikski (att. 11). Talvadibas
pults ir gatava lietoSanai.

Sagatavosana lietosanai

Dokstacijas uzstadisana

1

levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un iespraudiet adapteri sienas
kontaktligzda (2) (att. 12).

Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, lldzenas grndas pie sienas.

Piezime. Parliecinieties, vai nav nekadu skérslu vai augstuma starpibas 150 cm uz prieksu, 30 cm pa
labi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas (att. 13).

Uzlade

1

2
3
4

Novietojiet robotu uz stravas apgadei pieslégtas dokstacijas (att. 14).

Nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu, lai aktivizétu robotu (att. 15).
leslegsanas/apturésanas poga sak mirgot (att. 16).

Kad atkartoti uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas poga deg
nepartraukti (att. 17).

Telpas sagatavosSana tirisanai

Pirms uzsakat tinsanas ciklu ar robotu, savaciet no gridas (att. 18) visus nenostiprinatos un trauslos
priekSmetus.

Savaciet no grndas visus kabelus un vadus, lai robots tajos nesapitos.

Ja telpa, kuru vélaties uzkopt, izmantojot robotu, ir gridas sega ar barkstim, salociet barkstis zem
gridas segas, lai robots neiestrégtu barkstis un gridas sega netiktu sabojata (att. 19).

Robota izmantosana

lesléegSana un apturésana

1
2
3

Nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults (att. 20).

leslégsanas/apturésanas poga uz robota iedegas, un robots sak tinsanu (att. 21).

Robots tira automatiskaja tinsanas rezima, lidz akumulatora uzlades limenis ir zems. Automatiskaja
tinsanas rezima tas atkartoti secigi veic nejausas trajektorijas, darbibas gar sienam un spiralveida

kustibas.



Latviesu 27

4 Kad akumulatora limenis ir zems, atri sak mirgot ieslégSanas/apturésanas poga, un robots meklé
dokstadiju, lai veiktu uzladi (att. 22).

5 Varat arn nospiest ieslégSanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai apturétu tirisanas darbibu. Ja
atkartoti nospiezat ieslégsanas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami daudz
energijas, robots turpina tirisanu automatiskaja tirisanas rezima.

6 Lai robots atgrieztos dokstacija, pirms akumulators ir izladé&jies, nospiediet dokstacijas pogu uz
talvadibas pults (att. 23).

7 Sak mirgot ieslégsanas/apturésanas poga, un robots atgriezas dokstacija.

Piezime. Ja nestartéjat robotu no dokstacijas, tas automatiski neatgriezas dokstacija, kad atkartoti
uzladéjama akumulatora limenis ir zems. Ja akumulatora joprojam ir pietiekami daudz energijas,
varat nospiest dokosanas pogu uz talvadibas pults, lai robots atgrieztos dokstacija. Ja akumulators
ir pilniba tukss, jums manuali janovieto robots dokstacija.

TiriSanas rezima izveéle

Sim robotam ir tris atseviski tinganas rezimi, un katru no tiem ir iespéjams aktivizet, nospiezot attiecigo
pogu uz talvadibas pults.

Nejausas trajektorijas rezZims
Saja rezima robots tira telpu jaukta trajektorija, ko veido taisnas un skérsvirziena kustibas (att. 24).

Darba reZims gar sienam
Saja reZima robots tira gar telpas sienam, lai 1pasi rapigi (att. 25) notiritu zonu gar sienam.
Rezims tiriSanai viena vieta

Saja reZima robots veic nejausas trajektorijas kustibas nelielas zonas robezas, lai to rapigi (att. 26)
notiritu.

Piezime. Manuali izvélétie rezZimi ir aktivi tikai dazas mindtes. Péc tam robots parslédzas uz
automatisko tinsanas rezimu.

Manuala vadiba

JUs varat vadit robotu manuali, izmantojot talvadibas pults pogas.
1 Izmantojiet bultinu pogas, kas atrodas apkart ieslégsanas/apturésanas pogai uz talvadibas pults, lai
vaditu robotu telpa. (att. 27)

Piezime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir augstuma atskiribas un kapnes.

Piezime. Puteklu sukSanas funkcija un sanu birstes darbojas tikai tad, kad robots tiek virzits uz
prieksu. Pogas virzisanai pa kreisi, pa labi vai atpakal ir paredzétas tikai robota parvietosanai telpa.

24 stundu planotaja lietoSana

24 stundu planotaju var aktivizét, izmantojot talvadibas pulti. Parliecinieties, ka robots atrodas
gaidstaves rezima un nav novietots dokstacija.
1 Lai aktivizétu 24 stundu planotaju, nospiediet 24 stundu planotaja pogu talvadibas pulti.
- Kad jus aktivizéjat 24 stundu planotaju, displejs sak isi mirgot ik péc dazam sekundem.
- Robots saks tirisanu 24 stundas péc tam, kad aktivizéjat 24 stundu planotaju. Tas turpinas sakt
tinsanu tai pasa laika ik péc 24 stundam, lidz 24 stundu planotajs tiks deaktivizéts.
2 Lai deaktivizétu 24 stundu planotaju, nospiediet 24 stundu planotaja pogu. Displejs izgaismosies
nepartraukti, noradot uz to, ka robots ir gaidstaves rezZima un 24 stundu planotajs vairs nav aktivs.
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Tinsana, izmantojot robotu

Tipa FC8796 un FC8794 iericém ir tirnsanas uzgalis un tirisanas paliktnis, ar kuru var veikt mitro tirisanu
uz gridam, kas izgatavotas no cieta materiala.

TinSanas uzgala pievienoSana

1 PiesUciniet tinsanas paliktni Gdent vai samitriniet tinsanas uzgali zem Udens krana. Varat pievienot
dazus pilienus jusu gridas veidam piemérota gatava gridas tinsanas lidzekla.

2 RUpigi izspiediet tinsanas uzgali, lai tas batu tikai mitrs, nevis slapjs.

3 Pievienojiet mitro tinsanas paliktni tinsanas uzgalim, piespiezot tinsanas paliktna liplentes
stipringjumus pie tinsanas uzgala (att. 29) liplentes stipringjumiem.

4 levietojiet tinsanas uzgala stiprinajuma mélites abas stiprinajuma atverés, kas atrodas tiesi aiz
ritemisiem. Tad uzspiediet, lidz izdzirdat klikski (att. 30).

Gridu tirisana, izmantojot tiriSanas uzgali.

Piezime. Lai ar tiriSanas uzgali tirtu gridas, kas izgatavotas no cieta materiala, robots ir jaiedarbina no
kadas vietas taja telpa, kuru vélaties tint. JUs nevarat iedarbinat robotu no dokstacijas, ja tam

pievienots tirisanas uzgalis.

1 Vienkarsi nospiediet ieslégSanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults, lai iedarbinatu robotu.
- Robots turpina tint, lidz akumulators izladéjas un robots apstajas.

Piezime. Nonemiet tirisanas paliktni un tinsanas uzgali un tikai tad nosutiet robotu uz dokstaciju,
nospiezot dokstacijas pogu uz talvadibas pults, vai arn novietojiet robotu dokstacija manuali.

Tinsanas uzgala nonemsana

1 Lai atvienotu tinsanas uzgali, nospiediet méliti (1), pavelciet tinsanas uzgali un nonemiet to (2) (att.
37).

2 Nonemiet tinsanas paliktni no tinsanas uzgala.

3 Tiriet tinsanas paliktni, izmazgajot to velas mazgasanas masina maigas mazgasanas rezZima
maksimali 60 °C temperatura.

Trauksmes signals

Ja robotam tinsanas laika rodas problémas (piem., ritenitis iekeras vai nesaskaras ar gridu, sensors
vairs nespéj konstatét gridu), atskan skanas signals, un robots apstajas. Nospiediet
ieslegSanas/apturésanas pogu, lai parslégtu robotu gaidstaves rezima, un novérsiet problému, kas
izraisija trauksmes signalu, piem., iznemiet traucékli, kas bloké riteniti, notiriet sensorus vai ari paceliet
robotu un nolieciet to cita vieta.

Tirisana un kopsana

Puteklu tvertnes iztukSoSana un tiriSana

IztukSojiet un iztiriet puteklu tvertni, kad sak mirgot ieslégsanas/apturésanas poga.

1 Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no puteklu tvertnes nodalijuma
(att. 32).

Lai atvertu vacinu (att. 33), pavelciet méliti puteklu tvertnes sanos.

Iznemiet filtra bloku no puteklu tvertnes (att. 34).

Izkratiet puteklu tvertni virs atkritumu groza, lai to iztuksotu (att. 35).

Varat mazgat puteklu tvertni zem krana remdena tGden.
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levéribai! Netiriet puteklu tvertni trauku mazgasanas masina.

Lai rapigi iztintu filtrus, izjauciet filtra bloku, nospiezot mélites abas filtra bloka pusés un nonemot
puteklu filtru no EPA filtra. Tad iztiriet EPA filtru, izmantojot komplektacija ietverto tinsanas birstiti
(att. 36).
Salieciet filtra bloku, ieklikskiniet EPA filtru puteklu filtra. Tad ievietojiet filtra bloku puteklu tvertné
(att. 37).

Piezime. Ja puteklu tvertni tinjat zem krana Gdens, pirms filtra bloka ievietosanas parliecinieties, ka
tas ir sauss.
Uzlieciet vacinu uz puteklu tvertnes un parliecinieties, ka tas ar klikski (att. 38) fikséjas vieta.

lelieciet puteklu tvertni atpakal puteklu tvertnes nodalijuma un nolaidiet puteklu nodalijuma rokturi
(att. 39).

leveribai! Vienmeér parliecinieties, vai puteklu tvertné atrodas filtra bloks. Izmantojot robotu bez
filtra bloka puteklu tvertné, tiks sabojats motors.

Robota tirisana

Lai saglabatu labu tirisanas sniegumu, ir regulari janotira nokrisanas sensori, ritenisi, sanu birstes un
sUksanas atvere.

1 Nolieciet robotu otradi apgriezta veida uz lidzenas virsmas.

2 Lai notirtu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 40).

3 Iztiriet sanu birstes un sanu birstu varpstas, izmantojot komplekta ietverto tinsanas birstiti.

4 Notiriet puteklus vai pUkas no priekséja ritenisa un sanu ritenisiem, izmantojot komplektacija
ietverto tirsanas birstiti.

5 Notiriet puteklus vai pUkas no nokrisanas sensoriem, izmantojot komplektacija ietverto tirisanas
birstiti.
Piezime. Ir loti svarigi regulari notirit nokriSanas sensorus. Ja nokriSanas sensori ir netiri, robotam var
neizdoties noteikt augstuma atskiribas vai kapnes.

6 Izmantojiet piegadato tinsanas birstiti, lai iztirtu iesukSanas atveri.

7 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, vai tur nav asi priekSmeti, kas var sabojat gridu.

Nomaina

Piederumu pasutiSana

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmekléjiet vietni www.shop.philips.com/service vai
vérsieties pie sava Philips izplatitaja. Varat art sazinaties ar Philips klientu apkalposanas centru sava
valstt (kontaktinformaciju varat atrast bukleta par garantiju visa pasaulé).

Filtra nomaina

Nomainiet EPA filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats (sk. 'Putek|u tvertnes iztuksosana un tinsana'). Lai
iegadatos jaunu EPA filtru, skatiet vietni www.philips.com/support.

Sanu birstu nomaina

Péc noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstosus tinsanas rezultatus.
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Piezime. Vienmér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai bojajumus. leteicams
nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Lai iegadatos jaunas sanu birstes, skatiet vietni
www.philips.com/support.

1 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet no varpstam.
2 Uzbidiet jaunas sanu birstes uz varpstam.

Akumulatora nomaina

Atkartoti uzladéjama akumulatora nomainu drikst veikt tikai kvalificéti apkopes tehniki. Ja akumulatoru
vairs nevar uzladét vai tas atri izladéjas, nogadajiet robotu pilnvarotaja Philips tehniskas apkopes
centra, lai nomainitu akumulatoru. Savas valsts Philips klientu apkalposanas centra kontaktinformaciju
varat skatit bukleta par garantiju visa pasaulé.

Talvadibas pults bateriju nomaina

1 Nospiediet melti (1), lai atblokétu bateriju nodalijuma vacinu (2), un nonemiet bateriju nodalijuma
vacinu (att. 9).

2 Iznemiet izladéjusas AA tipa baterijas no bateriju nodalijuma.

3 levietojiet divas jaunas AA tipa baterijas (att. 10).
Piezime. Parliecinieties, ka + un - poli ir vérsti pareizaja virziena.

4 Lai uzliktu bateriju nodalijuma vacinu, vispirms ievietojiet izvirzijumu bateriju nodalijuma apmales
atveré (1); tad spiediet vacinu (2) uz leju, lildz tas nofikséjas sava vieta ar klikski (att. 11). Talvadibas
pults ir gatava lietosanai.

Piezime. Utilizéjiet izladétas baterijas atbilstosi jisu valst spéka esosajiem noteikumiem.

Atkartoti uzladéjama akumulatora iznemsana

Bridinajums. Uzladéjamo bateriju iznemiet tikai tad, kad izmetat ierici. Iznemot bateriju,
parliecinieties, ka ta ir pilnigi tuksa.

Lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru, izpildiet talak noraditas darbibas. Varat arf nogadat robotu

pilnvarota Philips tehniskas apkopes centra, lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru. Sazinieties ar savas

valsts ,Philips” klientu apkalposanas centru, lai noskaidrotu jums tuvuma esosa tehniskas apkopes

centra adresi.

1 Laujiet robotam darboties, l[idz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka akumulators ir pilniba
izladéts, pirms to iznemt un utilizét.

2 AtskrOvéjiet akumulatora nodalijuma vaka skrives un nonemiet vaku (att. 45).

3 Izceliet uzladéjamo akumulatoru un atvienojiet to (att. 46).

4 Nogadajiet robotu un uzladéjamo akumulatoru uz elektrisko un elektronisko iekartu atkritumu
savaksanas punktu.

Traucéjummeklésana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kadas var rasties, izmantojot $o ierici. Ja nevarat
atrisinat problému, izmantojot talak noradito informaciju, apmekléjiet vietni www.philips.com/support un
skatiet biezi uzdoto jautajumu sarakstu vai sazinieties ar klientu apkalposanas centru sava valsti.
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Risinajums

Robots neuzsak tinsanu
pEec
ieslégSanas/apturésanas
pogas nospiesanas.

Atkartoti uzladéjamais
akumulators ir tukss.

Uzladéjiet atkartoti uzladéjamo
akumulatoru (sk. 'Sagatavosana
lietosanai').

Robots nereagé péc
kadas no pogu
nospiesanas.

Robots nevaréja atrast
dokstaciju, un akumulators
izladéjas.

Novietojiet robotu uz stravas apgadei
pieslégtas dokstacijas. Péc paris
sekundém robots nopikst, un iedegas
displejs.

Robots iepikstéjas un
apstajas.

lestrédzis viens vai abi ritenisi.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu. Iztiriet plkas, matinus, pavedienus
vai vadus, kas sakérusies ap ritenisu
balstiekartu.

lestrégusi viena vai abas sanu
birstes.

|ztiriet sanu birstes (sk. 'Robota tirsana’).

Robots tika pacelts tirnsanas
laika.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu. Novietojiet robotu uz gridas. Péc
tam nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu, lai robots atsaktu tirisanu.

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu sari
ir saliekti vai izliekusSies.

Uz bridi iemérciet birsti vai birstes silta
Udeni. Ja sadi neizdodas birstém
atjaunot pareizo formu, nomainiet sanu
birstes (sk. 'Sanu birstu nomaina').

Puteklu tvertnes filtrs ir netirs.

I1zjauciet filtra mezglu. Iztiriet puteklu
filtru un EPA filtru ar zobu birsti ar
mikstiem sariem. Varat arf izmazgat
puteklu filtru zem krana.

Ja ar EPA filtra iztinsanu tomér
nepietiek, nomainiet filtru pret jaunu.
EPA filtru ieteicams nomainit vismaz reizi
gada.

Suksanas atvere puteklu
tvertnes apaksa ir nosprostota.

|ztiriet iesUkSanas atveri (sk. 'Robota
tinsana’).

Priekséja ritentti iestrégusi mati
vai citi netirumi.

Notiriet priekséjo riteniti (sk. 'Robota
tinsana').

Robots tira loti tumsSu vai
spidigu virsmu, kas aktivizé
nokrisanas sensorus. Tapéc
robots virzas pa neparedzétu
trajektoriju.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pOogu un péc tam parvietojiet robotu uz
gaisakas krasas gridas segumu. Ja
problému neizdodas novérst art uz
gaisakam grnidam, lGdzu, apmeklgjiet
vietni www.philips.com/support vai
sazinieties ar savas valsts klientu
apkalposanas centru.
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Problema

lespéjamais célonis

Risinajums

Robots tira gridu, kas spécigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokrisanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa neparedzétu
trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai saules gaisma
nevarétu iespidét telpa. Varat an sakt
tinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.

Akumulatoru vairs nevar
uzladét, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sashiedzis kalposanas laika
beigas.

Nomainiet uzladéjamo akumulatoru
,Philips” tehniskas apkopes centra (sk.
'Akumulatora nomaina').

Robots parvietojas pa
apliem.

Robots darbojas rezZima
tinsana viena vieta.

Ta ir normala darbiba. Rezimu tirisana
viena vieta var aktivizét, lai rGpigi iztiritu
vietu, kura konstatéts daudz netirumu.
Ta ir an dala no automatiska tinsanas
rezZima. Péc aptuveni vienas minutes
robots atsak parasto tirisanas trajektoriju.
Varat an apturét rezZimu tinsanai viena
vieta, uz talvadibas pults atlasot citu
tinsanas rezimu.

Varat arn apturét reZimu tinsanai viena
vieta, uz talvadibas pults atlasot citu
tinsanas rezimu.

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Méginiet novietot dokstaciju (sk.
'Dokstacijas uzstadisana') cita vieta.

Robots joprojam aktivi meklé.

Dodiet robotam aptuveni 20 minates, lai
tas atgrieztos dokstacija.

Robots netika palaists no
dokstacijas.

Ja vélaties, lai péc tinsanas cikla robots
atgrieztos dokstacija, palaidiet to no
dokstacijas.
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Bevezetés

Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és udvozoljik a Philips vilagaban! A Philips altal biztositott
tamogatas teljes korl igénybevételéhez regisztralja a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras

1 Portartalyfedél fogantyuja
2 Portartaly fedele

3 SzUrbegyseg

4 Portartaly

5 Afelso fedeél széle

6 Dokkoloegyseg erzékeldje
7 Szivonyilas

8 Inditas és leadllitas gomb

9 Oldalkefék

10 Az oldalso kefék rogzitd tengelyei
1 Elsé kerék

12 Szivonyilas

13 Oldalso kerekek

14 Erzékeldk

15 Az elemtarto rekesz fedele.

16 Felmoso tartozék (FC8796, FC8794)
17 Felmosolap (FC8796, FC8794)

18 Kismeéretl csatlakozddugasz

19 Adapter

20 Tisztitokefe

21 Tavvezerld

22 A tavvezerld AA elemei

23 Dokkoloegyseég

Tavvezérlo

A robotot a tavvezérldvel mUkodtetheti (abra 2). A kdvetkezd gombok talalhatok rajta:
Inditas és leallitas gomb

Navigacios gombok

Dokkolas gomb

Takaritasi Uzemmod gombok

24 oras idozitd

U wN —

Hogyan mukodik a robotporszivo?

Mit tisztit a robotporszivd?
A robotporszivo olyan funkciokkal van ellatva, amelyeknek kdszonhetéen megfeleld segitseget nyuijt
az otthoni padlotisztitasban.

A robotporszivo kilondsen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe- vagy lindleumpadlok
tisztitasara. Puha padlok, példaul szényegek vagy labtorldk tisztitasa soran problémak mertlhetnek
fel. Ha a robotporszivot elsé alkalommal hasznalja szényeg vagy labtorlo tisztitasara, maradjon a
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kozelben, hogy meggy&z&djon rola, hogy a készulék alkalmas az ilyen tipusu padlok tisztitasara.
Fekete és fényes kemény padlok tisztitasa soran a robotporszivo szintén felligyeletet igényel.

Hogyan tisztit a robotporszivo?

Tisztitébrendszer

A robotporszivo 3 lépcsods tisztitbrendszerrel tisztitjia hatékonyan a padlot.

- A két oldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlot a sarkokban és a fal mentén. Tovabba
segitenek fellazitani a padlorol a lerakddott szennyezddést, és tovabbitjiak azt a szivonyilashoz
(abra 3).

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddeést, és a szivonyilason keresztul a
portartalyba (abra 4) szallitja azt.

- A FC8796 és FC8794 tipusok fel vannak szerelve egy felmoso tartozékkal, melyet a robothoz
csatlakoztatva a robot keménypadlo felmosasara is hasznalhato.

Takaritasi mintak

Automatikus takaritds Uzemmaodban a robotporszivo a takaritasi mintak automatikus sorozatat
hasznalva a szoba minden egyes terlletét optimalisan megtisztitja. Az alabbi takaritasi mintakat
hasznalja:

1 Véletlenszerll minta (dbra 5)

2 Falkdvetd minta (abra 6)

3 Spiral minta (dbra 7)

Az automatikus tisztitas Uzemmaodban a robotporszivo rogzitett sorrendben hasznalja fel ezeket a
mintakat: véletlenszer(, falkdvetd és spiral minta.

Ha a robotporszivd befejezte a mintasorozatot, ismét véletlenszerd mintaban kezd el mozogni. A
robotporszivo mindaddig folytatjia a mintasorozat végrehajtasat a szoba tisztitasa érdekében, amig az
akkumulator le nem merul, vagy amig kézzel ki nem kapcsolja.

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodokat kulon is kivalaszthatja, ha megnyomija a taviranyitd megfeleld
gombijat (lasd , Takaritasi Gzemmaod kivalasztasa").

Hogyan kerlli el a robotporszivé a magassagkulonbségeket?

A robotporszivo aljan 6t meélységérzekeld talalhatd. A robotporszivo ezek segitségével érzékeli és
keruli el a magassagkulonbségeket, peldaul a lépcsdket.

Megjegyzés: Normalis jelenség, hogy a robotporszivo kissé atmegy a magassagkllonbségek szélen,
mivel az elsé mélységérzékeldje az Utkozd mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a mélységérzékelék nem érzékelik kell6 idében a
lépcs6t vagy mas magassagkiilonbséget. Ezért az els6 néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcsé
vagy mas magassagkilonbség kozelében hasznalja, forditson kell6 figyelmet a robotporszivoéra.
Annak érdekében, hogy a robotporszivéo megfeleléen (lasd: 'A robotporszivo tisztitasa') észlelje a
magassagkiilonbségeket, fontos, hogy a mélységérzékeléket rendszeresen tisztitsa.

Teendok az els6 hasznalat elott

Az oldalso kefék felszerelése
1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy asztalra vagy a padlora.
2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo (abra 8) aljan talalhato tengelyekre.
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Megjegyzés: Gyozddjon meg rola, hogy az oldalso keféket megfelelden rogzitette. Nyomija dket a
tengelyre mindaddig, amig egy kattanas kiséretében nem rogzitdédnek a helyukre.

A tavvezérlé elemeinek behelyezése

A tavvezerlo ket AA tipusu elemmel mukodik.

1 Nyomija meg a fllet (1) az elemtarto fedelének (2) kicsatolasahoz, majd tavolitsa el a fedelet (dbra
9).

2 Helyezze be a két AA elemet (abra 10).

Megjegyzés: Ugyeljen arra, hogy a + és - polus a megfelel® irdnyba nézzen.

3 Afedél visszahelyezéséhez eldszor illessze a nyelvet az elemtarto rekesz peremen kialakitott
nyilasba (1), majd tolja le a fedelet (2), amig kattanast (abra 11) nem hall. Ekkor a tavvezeérld készen
all a hasznalatra.

Elokészités a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méretll csatlakozodugoijat a dokkoloegység (1) aljzataba és
csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2) (abra 12).

2 Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, sik padlora a fal eldtt.
Megjegyzes: Gy6zodjon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy magassagkllonbsegek a
dokkoloegyseg (abra 13) elejetol 150 cm-re, a jobb oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Toltés

1 Helyezze a robotot a halézatra csatlakoztatott dokkoloegységre (abra 14).

2 Nyomja meg az inditas és leallitas gombot a robot (abra 15) aktivalasahoz.

3 Azinditas és leallitas gomb villogni kezd (abra 16).

4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltddott, az inditas és leallitas gomb folyamatosan vilagit (abra
17).

A szoba elb6készitése a tisztitashoz
Mielétt elinditana a robotporszivo a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a padlorol minden laza és
torékeny targyat (abra 18).

- Tavolitson el a padlorol minden kabelt és vezetéket, hogy a robot ne akadjon beléjuk.

- Haaszobaban, ahol a robotot hasznalni szeretné, rojtos szényeg talalhato, hajtsa be a rojtokat a
széonyeg ala, hogy a robot ne akadjon beléjuk, és a szényeg ne séruljon meg (abra 19).

A robotporszivo hasznalata

Inditas és leallitas

1 Nyomja meg a tavvezerld (abra 20) inditas és leallitas gombjat.

2 Azinditas és leallitdas gomb folyamatosan vilagit, és a robotporszivo elkezdi a tisztitast (abra 21).

3 A robotporszivo mindaddig automatikus takaritasi tzemmodban mukodik, amig az akkumulator le
nem merUl. Az automatikus takaritasi Gzemmodban ismételten végrehajtja a véletlenszerl, a
falkdveto6 és a spiral mintabol alld sorozat mozdulatait.
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4 Ha az akkumulator lemerult, az inditas és leallitas gomb jelzéfénye gyorsan villogni kezd, és a
robotporszivo keresni kezdi a dokkoloegységet, hogy feltoltddjon (dbra 22).

5 Az inditas és leallitas gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a takaritasi
folyamatot. Ha ismét megnyomija az inditas és leallitas gombot, és az akkumulator még mindig
elegendd energiaval rendelkezik, a robotporszivo automatikus takaritasi Uzemmaodban folytatja a
takaritast.

6 Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérjen a dokkoloegységre, mieldtt az akkumulator
lemerllne, nyomja meg a tavvezerlén a dokkolas gombot (abra 23).

7 Az inditas és leallitas gomb villogni kezd, és a robotporszivo visszater a dokkoloegységhez.

Megjegyzés: Ha a robotot nem a dokkoloegységrél inditotta, az nem tér oda vissza automatikusan,
ha az akkumulator toltottsegi szintje alacsony. Ha az akkumulator még mindig elegend energiaval
rendelkezik, a tavvezérlé dokkolas gombjat megnyomva visszatéritheti a robotot a
dokkoloegységre. Ha az akkumulator teljesen lemerdlt, manualisan kell felhelyeznie a robotot a
dokkoloegysegre.

Takaritasi Uzemmad kivalasztasa

A robotporszivo harom onallo takaritasi Gzemmaoddal rendelkezik, melyek mindegyike a tavvezerlén
léevd megfeleld gomb megnyomasaval aktivalhato.

Véletlenszerl mintaju tzemmaod

Ebben az tzemmodban a robotporszivo egyenes és cikkcakk mozdulatokbol (abra 24)alld vegyes
mintat rajzolva tisztitjia a szobat.

Falkovet6 izemmod

Ebben az Uzemmaodban a robotporszivo kdveti a szoba falait, és a falak mentén mozogva tokéletesen
megtisztitja (abra 25)az adott terlletet.

Spiral mintabol allé Gzemmaod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo véletlenszerli mozgast végez egy kisebb terlleten, igy
alaposan (dbra 26) megtisztitja azt.

Megjegyzes: A kezzel kivalasztott Gzemmaodok csak néhany percig maradnak aktivak. Ezt kdvetden a
robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Gzemmodhoz.

Kézi vezérlés

A robotot a tavvezérld gombjaival manualisan is iranyithatja.

1 A taviranyito start/stop gombija felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan talalhato nyilgombok
segitségével iranyithatja a robotporszivd mozgasat a szobaban. (dbra 27)
Megjegyzés: Legyen 6vatos, amikor a robotporszivot kezzel mUkodteti magassagkulonbség vagy
lépcso kozelében.

Megjegyzés: A porszivozas csak a robotporszivo elére torténd haladasa kozben torténik, illetve az
oldalso kefék is csak ekkor mUkodnek. A balra, jobbra és hatra gombok csak a robotporszivo
iranyitasara szolgalnak.

A 24 6ras idozitdé hasznalata

A 24 oras idozitét a taviranyitoval lehet bekapcsolni. Bizonyosodjon meg arrél, hogy a robot készenléti
allapotban van, és nem a dokkoloegységen helyezkedik el.
1 Ataviranyitd 24 oras iddzité gombijat megnyomva aktivalja a 24 oras idozitot.
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- A 24 6ras idoézitd aktivalasakor a kijelzd néhany masodpercenként réviden villogni kezd.

- Arobot 24 oraval azutan, hogy aktivalta a 24 oras iddzitdt, elkezdi a takaritasi folyamatot. A
robot a 24 6ras iddzitd leallitasaig 24 dranként ugyanabban az iddépontban végrehaijtia a
takaritasi folyamatot.

2 Ataviranyitd 24 oras iddzitd gombjat megnyomva allitsa le a 24 oras idézitét. A kijelzod
folyamatosan vilagitani fog, igy jelezve, hogy a robot készenléti dllapotban van, és a 24 o6ras idozitd
ki van kapcsolva.

Felmosas a robottal

A FC8796 és FC8794 tipusokhoz tartozik egy, a keménypadlok nedves tisztitasat lehetédveé tévo
felmoso tartozék és felmosolap.

A felmosolap csatlakoztatasa

1 Aztassa vizbe, vagy a csap alatt nedvesitse be a felmosolapot. Hasznalhat néhany cseppet
barmilyen, az On padlotipusahoz megfeleld padlotisztitd szerbdl.

2 Alaposan csavarja ki a felmosoélapot, hogy az nedves legyen, de ne tul vizes.

3 A nedves felmosolap tépdzaras csatlakozoit a felmoso tartozék (dbra 29) tépdzaras csatlakozodinoz
nyomva rogzitse a felmosolapot a felmoso tartozékra.

4 Helyezze a felmoso tartozék rogzitd fuleit a két, a kerekek mogott elhelyezkedd rogzitd nyilasba.
Ezutan kattanasig (abra 30) nyomija le &ket.

Padloétisztitas a felmoso tartozékkal

Megjegyzés: Ha keménypadlot kivan tisztitani a felmoso tartozékkal, a robotot a tisztitani kivant szoba
egy pontjan kell elinditania. Csatlakoztatott felmosoélappal a robot nem indithatd a dokkoloegységrol.

1 Csak nyomija meg az inditas es leallitas gombot a tavvezerlén a robot elinditasahoz.
- Arobotporszivd mindaddig folytatja a felmosast, amig az akkumulator le nem merul, és a robot
le nem all.

Megjegyzés: Szerelje le a felmosolapot és a felmoso tartozekot, mielétt a taviranyitd dokkolas
gombjaval a dokkoloegységre kildi a robotot, vagy kézzel helyezi el ott.

A felmoso tartozék leszerelése

1 Afelmoso tartozék leszereléséhez nyomija meg a fulet (1), és huzza folfelé a felmoso tartozékot, igy
eltavolitva (2) (abra 31) azt.

2 Huzza le a felmosolapot a felmoso tartozékrol.

3 A felmosolap tisztitasahoz mosogeéppel mossa ki kiméld tzemmaoddban, maximum 60°C
hémeérsékleten.

Riaszto jel

Ha a robotporszivo takaritasa kozben probléma merdl fol (pl. mert egy kerék beragad vagy elveszi az
érintkezést a padloval, vagy mert egy érzékeld nem érzékeli a padlot), egy hangjelzést fog hallani, és a
robot leall. Az inditas és leallitas gomb megnyomasaval kapcsolja a robotot készenléti Gzemmaodba és
oldja meg a riasztas kivaltd okat, példaul tavolitsa el a kereket megakasztd akadalyt, tisztitsa meg az
érzékeldket vagy emelje fol és tegye mashova a robotot.
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Tisztitas és karbantartas

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha az inditas és leallitas gomb villogni kezd.

1 Huzza fel a portartaly fedelének fogantyujat, és emelje ki a portartalyt a tartdjabol (dbra 32).

2 Afedél (dbra 33) nyitdsahoz huzza meg a portartaly oldalan talalhato fulet.

3 Vegye ki a szlUrdegységet a portartalybol (abra 34).

4 A szemetes folott razva Uritse ki (dbra 35) a portartalyt.

5 A portartaly langyos folyo vizzel tisztithato.

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt mosogatogépben.

6 A szUrok alapos tisztitasahoz a szUrdegyseég két oldalan elhelyezkedd fulek benyomasaval szedje
szét azt, és vegye le a porszUrdt az EPA szUrérél. Ezutan a mellékelt tisztitokefével (abra 36)
tisztitsa meg az EPA szUroét.

7 Szerelje 6ssze a szUrdegységet és pattintsa be az EPA szUrét a porszirdbe. Ezutan helyezze vissza
a szUrbegyseget a portartalyba (abra 37).

Megjegyzés: Ha csapvizzel tisztitja a portartalyt, feltétlenul varja meg, amig az teljesen megszarad,
mieldtt visszateszi a szUrdegységbe.

8 Tegye vissza a portartaly fedelét, és ellendrizze, hogy a helyére kattan-e (abra 38).

Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és hajtsa le a portartaly fogantyujat (dbra 39).

Figyelem! Mindig gy6z6djon meg réla, hogy a szlirbegység a portartalyban van. Ha a robotot
ugy hasznalja, hogy a portartalyban nincs sziiréegység, a motor karosodhat.

A robotporszivo tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa meg a mélységérzékeldket,
a kerekeket, az oldalso keféket és a szivonyilast.

1
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Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima fellletre.

Az oldalso kefék tisztitasahoz fogja meg azok sortéit, és hlizza le a keféket a tengelyekrol (dbra 40).
A tartozék tisztitokefével tisztitsa meg az oldalsod keféket és az oldalso kefék tengelyeit.

A tartozeék tisztitokefével tavolitsa el a port és a szoszt az elsd kerékrél és az oldalso kerekekrol.

A tartozék tisztitokefével tavolitsa el a port és a szoszt a mélységérzékeldkrol.

Megjegyzés: Fontos, hogy a mélységérzékeldket rendszeresen tisztitsa. Ha az érzékeldk
szennyezettek, a robotporszivd nem megfeleléen észleli magassagkulonbségeket.
A tartozék tisztitokefével tisztitsa meg a szivonyilast.

Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbodl és a robotporszivo aljabol nem allnak-e ki éles targyak,
amelyek megsérthetik a padlot.

Csere

Tartozékok rendelése

Tartozékok és potalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a www.shop.philips.com/service
weboldalra vagy forduljon Philips markakereskedédjéhez. Fordulhat az orszagaban mUkodd Philips
vevoszolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtaldlja a vilagszerte érvényes garancialevélen).
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A szUrb cseréje

Cserélje ki az EPA szUrét, ha az nagyon piszkos vagy sérult (lasd: 'A portartdly Uritése és tisztitasa'). Uj
EPA szUr6 beszerzéséhez latogasson el a www.philips.com/support oldalra.

Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmények biztositasa érdekében bizonyos idd utan cserélje ki az oldalsd
keféket.

Megjegyzés: Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sertlésre utalo jeleket tapasztal.
Javasoljuk tovabba, hogy mindkét oldalso kefét egyszerre cserélje ki. Uj oldalkefék beszerzéséhez
latogasson el a www.philips.com/support oldalra.

1 Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és huzza le a keféket a
tengelyukrél.
2 Nyomija az uj oldalso keféket a tengelyekre.

Az akkumulator cseréje

Az akkumulatort csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye be a robotot egy hivatalos
Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort kicserélik, ha azt mar nem lehet ujra feltolteni vagy
gyorsan lemerUl. Az orszagaban mUkodod Philips vevédszolgalat elérhetdségi adatait a vilagszerte
érvényes garancialevélen talalhatjia meg.

A tavvezérld elemeinek cseréje

1 Nyomija meg a fllet (1) az elemtartd fedelének (2) kicsatolasahoz, majd tavolitsa el a fedelet (dbra
9).

2 Vegye ki a lemerult AA elemeket az elemtarto rekeszbol.

3 Helyezzen be két Uj AA elemet (abra 10).
Megjegyzés: Ugyeljen arra, hogy a + és - polus a megfelel® irdnyba nézzen.

4 A fedél visszahelyezesehez eldszor illessze a nyelvet az elemtarto rekesz peremeén kialakitott
nyilasba (1), majd tolja le a fedelet (2), amig kattanast (abra 11) nem hall. Ekkor a tavvezérld készen
all a hasznalatra.

Megjegyzés: Az orszaga vonatkozo szabalyait figyelembe véve szabaduljon meg a lemerult
elemektol.

Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha leselejtezi a késziiléket. Az
akkumulator eltavolitasa el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kdvesse az alabbi utasitasokat. Az akkumulator eltavolitasahoz a

robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is. A legkdzelebbi szakszerviz cimét a Philips

vevdszolgalatatol tudhatja meg.

1 Hagyja a robotot addig mUkddni, amig az akkumulator teljesen le nem merUl, hogy az akkumulator
teljesen lemeruljon, mieldtt kivenné és kidobna.

2 Csavarhuzoval lazitsa ki az akkumulatortartod rekesz fedelének csavarjait, majd vegye le a fedelet
(abra 45).

3 Emelje ki az akkumulatort, majd csatlakoztassa le (dbra 46).
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4 Vigye arobotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus hulladékok gyUijtéseét

vegzd hulladékudvarba.

Hibaelharitas

Ez a fejezet 6sszefoglalja a keszllekkel kapcsolatban leggyakrabban felmeruld problémakat. Ha a
hibat az alabbi Utmutato segitségével nem tudja elharitani, latogasson el a www.philips.com/support
weboldalra a gyakran felmeruld kérdések listajaért, vagy forduljon az orszagaban illetékes

Ugyfélszolgalathoz.

Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo az

inditas és leallitas gomb
megnyomasat kbvetden
nem kezdi el a tisztitast.

LemerUlt az akkumulator.

Toltse fol az akkumulatort (lasd:
'El&készités a hasznalatra').

A robotporszivd nem
reagal, amikor
megnyomom az egyik
gombot.

A robotporszivdo nem talalta
meg a dokkoloegységet, és
lemerult az akkumulatora.

Helyezze a robotot a halozatra
csatlakoztatott dokkoloegyseégre.
Néhany masodperc mulva a robot
hangjelzést ad, a kijelz6 pedig elkezd
vilagitani.

A robot sipolt, majd
megallt.

Az egyik vagy mindkét kerék
beszorult.

Nyomija meg az inditas és leallitas
gombot. Tavolitsa el a kerék
felfUggesztésére tapadt szdszt, hajat,
cérnat vagy vezetéket.

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa')

A robotot felemelte, mikozben
az takaritott.

Nyomija meg az inditas és leallitas
gombot. Helyezze a robotot a padlora.
Ezt kdvetden nyomija meg az inditas és
leallitas gombot, hogy a robotporszivo
folytassa a takaritast.

A robotporszivd nem
tisztit megfeleléen.

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe sortéi gorbultek vagy
hajlottak.

Egy kis idére aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a sorték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd: 'Az oldalso
kefék cseréje’).

A portartalyban lévé szird
szennyezett.

Szerelje szét a szUrdegységet. Tisztitsa
meg a porszUrdt és az EPA szUrdt egy
puha sortéju fogkefével. A porszird
foly® vizzel is tisztithato.

Ha a az EPA szUr& megtisztitasa nem
segit, cserélje ki a szUrét egy Ujra. Azt
javasoljuk, hogy legalabb évente
egyszer cserélje ki az EPA szUrot.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltomaédott.

Tisztitsa meg a szivonyilast (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa').
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Probléma

Lehetséges ok
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Megoldas

Az elsd kerék a ratapadt haj és
egyéb szennyezddés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az elsé kereket (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa').

A robotporszivd nagyon sotét
vagy fényes feluletet tisztit,
ami elinditjia a
meélységérzékeldket. Ennek
kovetkeztében a robotporszivd
szokatlan modon mozoghat.

Nyomija meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlo vildgosabb
szinl részére. Ha a probléma itt is
fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra
vagy forduljon az orszagaban mikodod
Philips ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erdsen
visszatUkrozi a napfényt. Ez
elinditja a mélységérzékeldket,
aminek kovetkeztében a
robotporszivo szokatlan
modon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe,
hlzza dssze a fuggdnyodket. Erdemes a
takaritast akkorra id6ziteni, amikor a nap
mar keveésbé sut.

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerul.

Az akkumulator elerte
élettartama végét.

Cseréltesse ki az akkumulatort egy
Philips szakszervizben (lasd: 'Az
akkumulator cseréje’).

A robotporszivo korkoros
mozgassal végzi a
tisztitast.

A robotporszivo spiral mintaju
mozgasbol allé tzemmaodban
van.

Ez normalis jelenség. A spiral mintaju
Uzemmod akkor aktivalodik, amikor a
készulék egy erdsen szennyezett
terUletet szeretne megtisztitani a padlon.
Ez az automatikus Uzemmod része.
Korulbelul egy perc elteltével a
robotporszivo visszatér a normal
tisztitasi Uzemmodhoz. A spirdl mintabol
allé tzemmaodot ugy is megszakithatja,
ha egy masik tisztitasi tzemmodot
valaszt ki a taviranyiton.

A spiral mintabol allo tzemmaodot ugy is
megszakithatja, ha egy masik tisztitasi
Uzemmodot valaszt ki a taviranyiton.

A robotporszivd nem
taldlja a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegendd hely
ahhoz, hogy a robotporszivd
visszatérjen a
dokkoloegyseéghez.

Helyezze mashova a dokkoloegységet
(lasd: 'A dokkoloegység beszerelése').

A robot még mindig keresi a
dokkoloegységet.

Varjon korulbelul 20 percet, hogy a
robotporszivo visszatérjen a
dokkoloegységre.

A robotporszivot nem a
dokkoloegyseégrél inditotta el.

Ha azt szeretné, hogy a robotporszivo
tisztitas utan a dokkoloegysegre térjen
vissza, a tisztitast a dokkoloegysegrol
kezdje.
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Wprowadzenie

Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikow produktow Philips! Aby w petni skorzystac z
obstugi swiadczonej przez firme Philips, nalezy zarejestrowac zakupiony produkt na stronie
www.philips.com/welcome.

OplS ogbélny
Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz
2 Pokrywa pojemnika na kurz
3 Zespotfiltra
4 Pojemnik na kurz
5 Krawedz gornej pokrywy
6 Czujnik stacji dokujgcej
7 Otwor ssacy
8 Przycisk uruchomienia/zatrzymania
9 Szczotki boczne
10 Watki do montazu szczotek bocznych
1 Kotko przednie
12 Otwor ssacy
13 Kotka boczne
14 Czujniki
15 Pokrywka komory akumulatora
16 Nasadka do mopowania (FC8796, FC8794)
17 Wktad mopuijgcy (FC8796, FC8794)
18 Mata wtyczka
19 Zasilacz
20 Szczoteczka do czyszczenia
21 Pilot zdalnego sterowania
22 Baterie AA do pilota zdalnego sterowania
23 Stacja dokujaca

Pilot zdalnego sterowania

Odkurzaczem mozna sterowac za pomocg pilota zdalnego sterowania (rys. 2). Sa na nim nastepujgce
przyciski:

Przycisk uruchomienia/zatrzymania

Przyciski nawigacyjne

Przycisk dokowania

Przyciski trybu czyszczenia

Harmonogram 24-godzinny

ubhwN —

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiaja, ze doskonale nadaje sie do
czyszczenia podtog w domu.

Polski
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Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegolnie do czyszczenia twardych powierzchni, na
przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych badz z linoleum. Mogg wystgpi¢ problemy podczas
czyszczenia miekkich powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy pierwszym uzyciu nalezy
pozostac w jego poblizu, aby sie przekonac, czy poradzi sobie z tego rodzaju podtogg. Odkurzacz
automatyczny wymaga tez nadzoru, gdy jest uzywany na bardzo ciemnych lub ISnigcych twardych
podtogach.

W jaki sposéb odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 3-stopniowy system czyszczenia, ktory skutecznie

odkurza podtogi.

- Dwie boczne szczotki wspomagajg odkurzanie w rogach i wzdtuz scian. Utatwiajg rowniez zbieranie
brudu z podtogi i przesuwanie go w strone otworu ssgcego (rys. 3).

- Sita ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go przez otwor ssacy do
pojemnika na kurz (rys. 4).

- Typy FC8796 i FC8794 sg wyposazone w nasadke mopujaca, ktora mozna dotgczy¢ do odkurzacza
w celu mopowania twardych powierzchni.

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny stosuje sekwencje schematow
odkurzania w celu optymalnego wyczyszczenia wszystkich obszarow pomieszczenia. Uzywane
schematy odkurzania to:

1 Schemat (rys. 5) losowy

2 Schemat (rys. 6) podazania wzdtuz scian

3 Schemat (rys. 7) czyszczenia punktowego

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz stosuje schematy odkurzania w ustalonej kolejnosci:
schemat losowy, schemat podgzania wzdtuz scian i schemat czyszczenia punktowego.

Gdy odkurzacz automatyczny zakonczy te sekwencje schematoéw, zaczyna ponownie poruszac sie
wedtug schematu losowego. Odkurzacz automatyczny bedzie powtarzac te sekwencje schematow
odkurzania pomieszczenia do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania lub do recznego
wytaczenia.

Uwaga: Mozna rowniez wybrac kazdy tryb oddzielnie, naciskajac odpowiedni przycisk na pilocie
zdalnego sterowania (patrz sekcja ,Wybor trybu czyszczenia”).

W jaki sposoéb odkurzacz automatyczny unika réznic
wysokosci?
Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w pie¢ umieszczonych na spodzie czujnikow spadku

poziomu powierzchni. Wykorzystuje je do wykrywania i unikania roznic wysokosci, np. schodow.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza krawedz roznicy
wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu powierzchni znajduje sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektorych przypadkach czujniki spadku moga nie wykry¢ na czas schodéw lub
innych réznic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie monitorowa¢ odkurzacz automatyczny przy
pierwszym uzyciu oraz gdy dziata w poblizu schodéw lub innych miejsc, w ktérych wystepuja
réznice wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu zagwarantowania

poprawnego (patrz 'Czyszczenie odkurzacza automatycznego') wykrywania ré6znic wysokosci.
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Przed pierwszym uzyciem

Montaz szczotek bocznych

1 Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na stole lub na
podtodze.

2 Wocisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza automatycznego (rys. 8).

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je na watek w taki sposob,
aby stychac byto, ze zatrzasnety sie w odpowiedniej pozycji (bedzie stychac klikniecie).

Wkladanie baterii pilota zdalnego sterowania
Pilot zdalnego sterowania jest zasilany dwoma bateriami AA.
1 Popchnij przycisk zwalniajacy (1), aby odblokowac pokrywe komory (2) (rys. 9) baterii i zdejmij ja.
2 Wit6z dwie baterie (rys. 10) AA.
Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim potozeniu.
3 Aby ponownie zatozy¢ pokrywe komory baterii, najpierw wtdz wystep do otworu na obrzezu

komory baterii (1), a nastepnie docisnij pokrywke (2) do oporu, az zablokuje sie na swoim miejscu
(ustyszysz klikniecie (rys. 11)). Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1 Wtoz matg wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujacej (1) i podtacz zasilacz do gniazdka
elektrycznego (2) (rys. 12).

2 Umiesc¢ stacje dokujgca na poziomej, rownej powierzchni pod sciang.
Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci 150 cm przed stacja
dokujaca (rys. 13), 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej stronie.

Ladowanie

1 Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w stacji (rys. 14) dokujgcej podtgczonej do sieci elektrycznej.

2 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby witgczy¢ odkurzacz automatyczny (rys. 15).

3 Przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie migac (rys. 16).

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob
ciggty (rys. 17).

Przygotowame pomieszczenia do odkurzania

Przed rozpoczeciem czyszczenia za pomocg odkurzacza automatycznego nalezy usunac z podtogi
(rys. 18) wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty.

- Usun z podtogi wszelkie kable i przewody, aby nie dopusci¢ do zaplatania sie w nie odkurzacza
automatycznego.

- Jesli w pomieszczeniu, ktore chcesz odkurzy¢, znajduje sie dywan z fredzlami, wsun fredzle pod
dywan, aby nie dopusci¢ do utkniecia robota na fredzlach i zabezpieczy¢ dywan przed
zniszczeniem (rys. 19).
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Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Uruchamianie i zatrzymywanie

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 20).

2 Przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym swieci sie caty czas i odkurzacz
automatyczny rozpoczyna czyszczenie. (rys. 21)

3 Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az akumulator bedzie bliski
roztadowania. W trybie automatycznym odkurzacz powtarza sekwencje schematow odkurzania:
schemat losowy, podazania wzdtuz scian i spiralnych ruchow.

4 Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie szybko
migac, a odkurzacz automatyczny zacznie szukac stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 22).

5 Mozna rowniez nacisngc¢ przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby wstrzymad/przerwac odkurzanie.
Jesli ponownie nacisniesz przycisk uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajgcym stopniu, odkurzacz bedzie kontynuowat odkurzanie w trybie automatycznego
czyszczenia.

6 Aby odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujacej, zanim akumulator bedzie bliski
roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 23).

7 Przycisk wigczenia/wytgczenia zacznie migac, a odkurzacz automatyczny powrdci do stadi
dokujacej.

Uwaga: Jesli odkurzacz automatyczny nie rozpoczat odkurzania, bedac na stacji dokujacej, nie
wroci do niej, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania. Jesli akumulator bedzie zawierac
wystarczajgca ilos¢ energii, mozna nacisna¢ przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania,
aby spowodowac, by odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujacej. Jesli akumulator jest
catkowicie roztadowany, nalezy recznie umiesci¢ odkurzacz automatyczny w stacji dokujacej.

Wybor trybu czyszczenia

Ten odkurzacz automatyczny ma trzy osobne tryby czyszczenia, ktore mozna wigczyc, naciskajgc
odpowiednie przyciski na pilocie zdalnego sterowania.

Tryb losowy

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujgc na przemian na podtodze
ruchy po linii prostej i po skosie (rys. 24).

Tryb podazania wzdtuz scian

W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie
odkurzyc (rys. 25) podtoge pod scianami.

Tryb punktowy

W tym trybie odkurzacz porusza sie losowo po niewielkim obszarze w celu doktadnego (rys. 26)
wyczyszczenia go.

Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostajg aktywne zaledwie przez kilka minut. Gdy ten
czas uptynie, odkurzacz przetacza sie do trybu automatycznego.

Obstuga reczna

Odkurzacz mozna prowadzi¢ recznie za pomoca przyciskow na pilocie.
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1 Zapomoca przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania, umieszczonych nad i pod
przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po jego lewej i prawej stronie, mozna sterowac
odkurzaczem automatycznym poruszajgcym sie po pomieszczeniu (rys. 27).

Uwaga: Zachowaj ostroznosc¢ podczas recznego sterowania odkurzaczem automatycznym, gdy
znajduje sie w poblizu schodow lub miejsca, w ktorym wystepuje réznica wysokosci.

Uwaga: Funkcja odkurzania oraz szczotki boczne dziatajg tylko podczas ruchu odkurzacza do
przodu. Przyciski w lewo, prawo i do tytu stuzg wytacznie do manewrowania odkurzaczem
automatycznym.

Uzywanie harmonogramu 24-godzinnego

Harmonogram 24-godzinny mozna aktywowac za pomoca pilota zdalnego sterowania. Sprawdz, czy
odkurzacz automatyczny jest w trybie gotowosci i nie jest w stacji dokujacej.
1 Nacisnij przycisk harmonogramu 24-godzinnego na pilocie, aby uaktywni¢ harmonogram.

- Po uaktywnieniu harmonogramu 24-godzinnego wyswietlacz miga co kilka sekund.

- Odkurzacz automatyczny rozpocznie czyszczenie w 24 godziny po uaktywnieniu
harmonogramu 24-godzinnego. Bedzie rozpoczynat czyszczenie o tej samej porze co
24-godziny do czasu dezaktywowania harmonogramu 24-godzinnego.

2 Aby dezaktywowac¢ harmonogram 24-godzinny, nacisnij przycisk harmonogramu na pilocie.

Wyswietlacz bedzie swieci¢ sie w sposob ciggty, sygnalizujac, ze odkurzacz automatyczny jest w

trybie gotowosci, a harmonogram 24-godzinny nie jest juz aktywny.

Mopowanie za pomoca odkurzacza automatycznego

Typy FC8796 i FC8794 sg wyposazone w hasadke mopujgca oraz wktad mopujacy do czyszczenia na
mokro twardych powierzchni.

Zaktadanie wktadu mopujacego

1 Umiesc¢ wktad mopujacy w wodzie lub zmocz go pod biezacg woda. Mozesz dodac kilka kropel
srodka do czyszczenia podtdg odpowiedniego do konkretnego rodzaju podtogi.

2 Wycisnij wktad mopuijgcy, aby byt wilgotny, a nie mokry.

3 Przymocuj wktad mopujacy do nasadki mopujgcej, dociskajgc rzepy na wktadzie mopujgcym do
rzepow na nasadce mopuijacej (rys. 29).

4 Witoz wystepy mocujace nasadki mopujacej do dwodch otwordw znajdujgcych sie zaraz za kotkami.
Nastepnie wcisnij je, az ustyszysz klikniecie (rys. 30).

Czyszczenie podtédg przy uzyciu nasadki mopujacej

Uwaga: Aby czysci¢ twarde powierzchnie przy uzyciu nasadki mopuijacej, musisz uruchomi¢ odkurzacz
automatyczny z punktu znajdujgcego sie w pomieszczeniu, ktore chcesz wyczysci¢. Nie mozesz
uruchomic¢ odkurzacza automatycznego ze stacji dokujacej, gdy dotgczona jest nasadka mopujgca.

1 Po prostu nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie, aby uruchomic¢ odkurzacz
automatyczny.
- Mopowanie trwa do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania. Wowczas odkurzacz
automatyczny zatrzyma sie.

Uwaga: Zdejmij wktad mopujgcy i nasadke mopujgca zanim odeslesz odkurzacz automatyczny do
stacji dokujacej za pomoca przycisku dokowania na pilocie lub recznie go tam umiescisz.

Zdejmowanie nasadki mopujacej
1 Aby zdjac nasadke mopujaca, nacisnij zacisk (1) i pociggnij nasadke, aby jg wyjac (2) (rys. 31).
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2 Odczep wktad mopujgcy od nasadki mopujgcej.
3 Aby wyczysci¢ wktad mopuijacy, wypierz go w pralce przy uzyciu programu do delikatnych tkanin
w temperaturze maks. 60°C.

Sygnat alarmu

Jesli podczas czyszczenia wystgpig jakies problemy z odkurzaczem automatycznym (np. gdy kotko
zablokuije sie lub straci kontakt z podtozem, albo gdy czujnik nie bedzie w stanie wykry¢ podtogi),
ustyszysz dzwiek i odkurzacz automatyczny zatrzyma sie. Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania,
aby przetaczyc¢ odkurzacz automatyczny do trybu gotowosci i usunac problem powodujgcy alarm, na
przyktad usuwaijac przeszkode blokujgca kotko, oczyszczajac czujnik lub przenoszac odkurzacz
automatyczny w inne miejsce.

Czyszczenie i konserwacja

Oproéznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Oproznij i oczyse pojemnik na kurz, gdy przycisk uruchomienia/zatrzymania miga.

1 Pociggnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na kurz z komory (rys. 32).
Pociggnij zacisk z boku pojemnika na kurz, aby otworzyc pokrywke (rys. 33).

Wyjmij zespot filtra z pojemnika na kurz (rys. 34).

Oproznij (rys. 35) pojemnik na kurz, potrzasajgc nim nad koszem na $mieci.

Mozesz oczyscic¢ pojemnik na kurz pod biezgca letnig woda.

u b WN

Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz w zmywarce.

6 Aby doktadnie oczyscic filtry, wyjmij zespot filtra, naciskajgc zatrzaski po obu stronach zespotu filtra
i zdejmujac filtr kurzu z filtra EPA. Nastepnie oczysc filtr EPA za pomoca dotaczonej szczoteczki
(rys. 36).

7 Ztoz zespot filtra, wtoz filtr EPA do filtra kurzu. Nastepnie umiesc zespot filtra w pojemniku na kurz
(rys. 37).

Uwaga: Jesli pojemnik na kurz byt czyszczony pod biezacg woda, przed witozeniem zespotu filtra
upewnij sie, ze pojemnik jest catkowicie suchy.

8 Zatoz pokrywke na pojemnik na kurz i upewnij sie, ze sie zatrzasneta (ustyszysz klikniecie) (rys. 38).

9 Umiesc pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie przesun w doét uchwyt pojemnika na
kurz (rys. 39).

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie zespot filtra. Uzywanie
odkurzacza automatycznego bez zespotu filtra w pojemniku na kurz spowoduje zniszczenie
silnika.

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewni¢ dobre dziatanie odkurzacza, trzeba od czasu do czasu czysci¢ czujniki spadku poziomu

powierzchni, kotka, szczotki boczne i otwor ssacy.

1 Pot6dz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.

2 Aby wyczyscic¢ szczotki boczne, chwyc je za wtosie i zdejmij z watkow (rys. 40).

3 Oczysc¢ boczne szczotki i ich watki za pomocg dotgczonej szczoteczki.

4 Usun rowniez brud i ktaczki z przedniego kotka i kotek bocznych za pomocg dotgczonej
szczoteczki.



48 Polski

5 Usun rowniez brud i ktaczki z czujnikow spadku poziomu powierzchni za pomocg dotgczonej
szczoteczki.

Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli czujniki spadku beda
brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykry¢ schodow lub innych réznic wysokosci.

6 Za pomocg dotgczonej szczoteczki wyczyse otwor ssgcy.

7 Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza automatycznego nie znajduijg sie
zadne ostre przedmioty, ktére mogtyby uszkodzi¢ podtoge.

Wymiana

Zamawianie akcesoriow

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupic¢ na stronie www.shop.philips.com/service lub u sprzedawcy
produktow firmy Philips. Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim
kraju (dane kontaktowe znajduja sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymiana filtra

Wymien filtr EPA, jesli jest bardzo brudny lub uszkodzony (patrz 'Oprdznianie i czyszczenie pojemnika
na kurz'). Aby uzyskac nowy filtr EPA, przejdz na strone www.philips.com/support.

Wymiana szczotek bocznych

Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymieni¢ szczotki boczne.

Uwaga: Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub uszkodzenia.
Zalecamy jednoczesng wymiane obu szczotek bocznych. Aby uzyskac nowe szczotki boczne, przejdz
na strone www.philips.com/support.

1 Aby wymienic szczotki boczne, chwy¢ je za witosie i zdejmij z watkow.
2 Wocisnij nowe szczotki boczne na watki.

Wymiana akumulatora

Akumulator moga wymienic jedynie uprawieni inzynierowie serwisu. Jesli akumulator nie daje sie
natadowac albo szybko sie roztadowuije, przekaz odkurzacz automatyczny do autoryzowanego
centrum serwisowego firmy Philips, gdzie akumulator zostanie wymieniony. Informacje na temat
kontaktu z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju mozesz znalez¢ w ulotce
gwarancyjnej.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania

1 Popchnij przycisk zwalniajacy (1), aby odblokowac pokrywe komory (2) (rys. 9) baterii i zdejmij ja.

2 Wyjmij stare wyczerpane baterie AA z komory baterii.

3 Wtodz dwie nowe baterie (rys. 10) AA.
Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim potozeniu.

4 Aby ponownie zatozy¢ pokrywe komory baterii, najpierw wtdz wystep do otworu na obrzezu
komory baterii (1), a nastepnie docisnij pokrywke (2) do oporu, az zablokuje sie na swoim miejscu
(ustyszysz klikniecie (rys. 11)). Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.
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Uwaga: Wyczerpane baterie nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami obowigzujgcymi w
konkretnym kraju.

Wyjmowanie akumulatora

Ostrzezenie: Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia nalezy wyjac z niego jedynie
akumulator. Usuwajac akumulator, nalezy upewnic sie, ze jest on catkowicie
roztadowany.

Aby wyijac akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz takze oddac¢ odkurzacz

automatyczny do centrum serwisowego firmy Philips i zleci¢ wyjecie akumulatora. Skontaktuj sie z

Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju, aby uzyskac adres najblizszego centrum

serwisowego.

1 Pozostaw odkurzacz automatyczny wiaczony az do catkowitego roztadowania akumulatora, aby
miec¢ pewnos¢, ze akumulator jest catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

2 Odkrec sruby pokrywy komory akumulatora i zdejmij pokrywe (rys. 45).

3 Wyjmij akumulator i roztacz go (rys. 46).

4 Zanie$ odkurzacz i akumulator do punktu zbiorki smieci elektrycznych i elektronicznych.

Rozwigzywanie probleméw

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktdrymi mozna sie zetknac, korzystajac z
urzadzenia. Jesli ponizsze wskazowki okaza sie niewystarczajgce do rozwigzania problemu, odwiedz
strone www.philips.com/support, na ktérej znajduje sie lista czesto zadawanych pytan, lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.

Problem Prawdopodobna Rozwiazanie
przyczyna

Odkurzacz automatyczny Akumulator jest roztadowany.  Nataduj akumulator (patrz
nie rozpoczyna 'Przygotowanie do uzycia').
odkurzania, gdy

naciskam przycisk

uruchomienia/zatrzyma-

nia.

Odkurzacz automatyczny Odkurzacz automatyczny nie Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w

nie reaguje, gdy moze znalez¢ stacji dokujacej, stacji dokujgcej podtgczonej do sieci
naciskam jeden z a akumulator wyczerpat sie. elektrycznej. Po kilku sekundach
przyciskow. odkurzacz wygeneruje dzwiek, a

wyswietlacz zaswieci sie.

Odkurzacz automatyczny Jedno lub oba kotka sa Nacisnij przycisk
wygenerowat sygnat zablokowane. uruchomienia/zatrzymania. Usun ktaczki,
dzwiekowy i zatrzymat witosy, nitki lub przewod, ktory zakrecit
sie. sie wokot zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki Wyczys¢ boczne szczotki (patrz

boczne sg zablokowane. 'Czyszczenie odkurzacza

automatycznego').
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwiazanie

Odkurzacz automatyczny
zostat podniesiony podczas
odkurzania.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Umiesc
odkurzacz na podtodze. Nastepnie
nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowi¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wtosie jednej lub obu szczotek
bocznych jest krzywe lub
zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduje to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witokien, wymien szczotki boczne (patrz
'Wymiana szczotek bocznych').

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Roztdz zespot filtra. Wyczysc filtr kurzu i
filtr EPA za pomoca szczoteczki do
zebow o miekkim wtosiu. Mozesz
optukac filtr kurzu pod biezaca woda.

Jesli czyszczenie filtra EPA nie pomaga,
wymien go na nowy. Zalecamy wymiane
filtra EPA przynajmniej raz w roku.

Otwor ssacy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczys¢ otwor (patrz 'Czyszczenie
odkurzacza automatycznego') ssacy.

Przednie kotko jest
zablokowane przez wtosy lub
inne zabrudzenia.

Wyczys¢ przednie kotko (patrz
'Czyszczenie odkurzacza
automatycznego').

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemnag lub
[Snigca powierzchnie, co
powoduje aktywacje czujnikow
spadku poziomu powierzchni.
Z tego powodu odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz na jasniejszy
fragment podtogi. Jesli problem dalej
bedzie wystepowac na jasniejszym
fragmencie podtogi, odwiedz strone
internetowa www.philips.com/support
lub skontaktuj sie z Centrum Obstugi
Klienta w swoim kraju.

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktora mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuije to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby swiatto stoneczne
nie wpadato do pomieszczenia. Mozesz
takze rozpoczac¢ odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.

Nie mozna juz
natadowac¢ akumulatora
lub akumulator bardzo
szybko sie roztadowuije.

Okres eksploatacji
akumulatora dobiegt konca.

Zle¢ wymiane akumulatora centrum
(patrz 'Wymiana akumulatora')
serwisowemu firmy Philips.
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Odkurzacz automatyczny
porusza sie po okregach.

Odkurzacz automatyczny jest
w trybie czyszczenia
punktowego.

Jest to zjawisko normalne. Tryb
czyszczenia punktowego moze zostac
uaktywniony, gdy zostanie wykryta
mocno zabrudzona podtoga. Jest to
takze czesc¢ automatycznego trybu
czyszczenia. Po okoto minucie
odkurzacz zaczyna dziata¢ wedtug
normalnego schematu czyszczenia.
Mozesz przerwac tryb czyszczenia
punktowego, wybierajac inny tryb za
pomocg pilota zdalnego sterowania.

Mozesz przerwac tryb czyszczenia
punktowego, wybierajac inny tryb za
pomoca pilota zdalnego sterowania.

Odkurzacz automatyczny
nie moze znalez¢ stacji
dokuijgcej.

W pomieszczeniu nie ma dosc¢
miejsca, aby odkurzacz mogt
dojechac do stacji dokujgcej.

Sprobuj ustawic stacje (patrz 'Instalacja
stacji dokujgcej') dokujaca w innym
miejscu.

Odkurzacz caty czas aktywnie
poszukuje stacji dokujgcej.

Daj odkurzaczowi jakies 20 minut na
powrot do stacji dokujgce.

Odkurzacz automatyczny nie
zostat uruchomiony, gdy
znajdowat sie w stacji
dokuijacej.

Jesli chcesz, aby odkurzacz
automatycznie powrocit do stadii
dokujgcej po zakonczeniu czyszczenia,
uruchom go, gdy znajduje sie w stacji
dokuijgcej.
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Introducere

Introducere

Felicitari pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin de asistenta oferita de
Philips, inregistrati-va produsul la www.philips.com/welcome.

Descriere generala

Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf
Unitate de filtrare

Compartiment pentru praf

Marginea capacului superior

Senzor statie de andocare

Orificiu de aspirare

Buton Start/Stop

Perii laterale

10 Tije pentru montarea periilor laterale

11 Roata frontala

12 Orificiu de aspirare

13 Roti laterale

14 Senzori

15 Capacul compartimentului pentru baterie
16 Dispozitiv pentru stergere (FC8796, FC8794)
17 Suprafata de stergere (FC8796, FC8794)
18 Conector mic

19 Adaptor

20 Perie de curatat

21 Telecomanda

22 Baterii AA pentru telecomanda

23 Statie de andocare

OoONOUTAN WN —

Telecomanda

Puteti sa operati robotul cu ajutorul telecomenzii (Fig. 2). Acesta are urmatoarele butoane:
Buton Start/Stop

Butoane de navigare

Buton de andocare

Butoane pentru modul de curatare

Programator pentru 24 de ore

U wN —

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevazut cu functii care il transforma intr-un aspirator adecvat pentru a va ajuta sa
curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curatarea suprafetelor dure, ca de exemplu, podele acoperite
cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa apara probleme la curatarea podelelor acoperite cu
materiale moi, ca de exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un covor,

Romana
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va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul poate actiona pe acea
suprafata. Robotul necesita, de asemenea, supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise la
culoare sau foarte lucioase.

Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 3 trepte, pentru curatarea eficienta a podelelor.

- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul peretilor. De asemenea,
ajuta la iIndepartarea prafului de pe podea si la deplasare acestuia catre orificiul de aspirare (Fig. 3).

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le transportad, prin orificiul de
aspirare in compartimentul pentru praf (Fig. 4).

- Tipurile FC8796 si FC8794 sunt furnizate cu dispozitiv de stergere care poate fi atasat la robot
pentru a sterge podelele.

Modele de curatare

In modul sdu de curatare automata, robotul utilizeaza o succesiune automata de modele de curatare
pentru a curata fiecare zona a camerei in mod optim. Modelele de curatare pe care le utilizeaza sunt:
1 Modelul (Fig. 5) aleatoriu

2 Modelul (Fig. 6) dupa linia peretelui

3 Modelul (Fig. 7) de curatare a unei zone

In modul de curatare automata, robotul utilizeaza aceste modele intr-o succesiune fixa: model
aleatoriu, model dupa linia peretelui si model de curatare zona.

Cand robotul a terminat aceasta succesiune de modele, incepe sa se miste, din nou, in modelul
aleatoriu. Robotul continua sa utilizeze aceasta succesiune de modele pentru a curata camera pana
cand bateria reincarcabila se descarca sau pana cand este oprit manual.

Nota: Puteti, de asemenea, sa selectati fiecare mod individual prin apdsarea butonului corespunzator
de pe telecomanda (consultati ' ).

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioard, cu cinci senzori de deplasare. Acesta utilizeaza acesti
senzori de deplasare pentru a detecta si evita diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei diferente de inaltime,
deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat in spatele amortizorului.

Atentie: In unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare sa nu detecteze o scara sau o alta
diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand
il folositi lAnga o scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza diferentele de nivel in mod
corespunzator (consultati 'Curatarea robotului').

inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale
1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o masa sau pe podea.
2 Apasati periile laterale pe axele din partea inferioara a robotului (Fig. 8).
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Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax pana cand auziti ca
acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

Introducerea bateriilor in telecomanda

Telecomanda functioneaza cu doua baterii AA.

1 Tmpingeti clapeta (1) pentru a debloca capacul compartimentului pentru baterii (2) si scoateti
capacul compartimentului (Fig. 9) pentru baterii.

2 Introduceti doua baterii (Fig. 10) AA.
Nota: Asigurati-va ca polii + si - sunt orientati corect.

3 Pentru a reatasa capacul compartimentului pentru baterii, introduceti clapeta in deschiderea din

marginea compartimentul (1), apoi apasati capacul (2) pana se fixeaza cu un clic (Fig. 11). Acum
telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si introduceti adaptorul in priza
de perete (2) (Fig. 12).

2 Asezati statia de andocare pe o podea orizontald, langa un perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 150 cm in fata, 30 cm la dreapta
si 100 cm la stanga statiei de andocare (Fig. 13).

Incarcare

1 Asezati robotul pe statia (Fig. 14) de andocare conectata.

2 Apasati butonul Start/Stop pentru activarea robotului (Fig. 15).

3 Butonul start/stop incepe sa clipeasca (Fig. 16).

4 Cand bateria reincarcabild este complet incarcata, butonul start/stop ilumineaza continuu (Fig. 17).

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

- Inainte de a porni robotul pentru cursa sa de curdtare, asigurati-va ca indepartati toate obiectele
libere si fragile de pe podea (Fig. 18).

- Indepartati toate cablurile si firele de pe podea pentru a preveni blocarea robotului.

- Dacain incaperea in care doriti ca robotul sa curete se afla un covor cu ciucuri, introduceti ciucurii
sub covor pentru a preveni blocarea robotului si pentru a evita deteriorarea (Fig. 19) covorului.

Utilizarea robotului

Pornirea si oprirea

1 Apasati butonul start/stop de pe telecomanda (Fig. 20).

2 Butonul start/stop de pe robot se aprinde continuu si robotul incepe curatarea (Fig. 21).

3 Robotul este in modul curdtare automata pana cand bateria se descarca. In modul curatare
automata, acesta urmeaza succesiunea de miscari aleatorii, dupa linia peretelui si miscari in spirala.

4 Cand bateria se descarca, butonul start/stop incepe sa clipeasca rapid si robotul incepe sa caute
statia de andocare pentru a se reincarca (Fig. 22).
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5 Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop pentru a intrerupe cursa de curatare. Daca
apasati butonul start/stop din nou si exista suficienta energie in bateria reincarcabild, robotul
continud curatarea in modul curatare automata.

6 Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria reincarcabild sa se descarce,
apasati butonul de andocare de pe telecomanda (Fig. 23).

7 Butonul start/stop incepe sa lumineze intermitent si robotul revine la statia de andocare.

Nota: Daca nu ati pornit robotul de la statia de andocare, acesta nu revine la statia de andocare
automat cand bateria reincarcabila este descarcata. Daca bateria reincarcabila are suficienta
energie, puteti apdsa butonul de andocare de pe telecomanda pentru a face robotul sa revina la
statia de andocare. Daca bateria reincarcabila este complet epuizatd, trebuie sa pozitionati robotul
pe statia de andocare manual.

Selectarea modului de curatare

Acest robot dispune de trei moduri de curatare individuale care pot fi activate prin apasarea butonului
corespunzator de pe telecomanda.

Modul aleator

In acest mod, robotul curdta camera intr-un model amestecat de miscari in linii drepte si incrucisate
(Fig. 24).

Modul de urmarire a peretelui

In acest mod, robotul urmareste peretii camerei pentru a realiza o curdtare suplimentard (Fig. 25) a
zonelor aflate de-a lungul peretilor.

Modul de curatare a unei zone

In acest mod, robotul se deplaseaza aleatoriu pe o zond redusa pentru a curata acea zona complet
(Fig. 26).

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute. Dupa aceea, robotul comuta
pe modul de curatare automata.

Ac ionarea manuala

Puteti sa conduceti manual robotul cu ajutorul butoanelor de pe telecomanda.
1 Utilizati butoanele-sageata de deasupra si dedesubtul si la stanga si la dreapta butonului
start/stop de pe telecomanda pentru a deplasa robotul prin camera. (Fig. 27)

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor diferente de nivel si scari.

Nota: Functia de aspirare si periile laterale functioneaza numai cand robotul este condus inainte.
Butoanele stanga, dreapta si inapoi sunt doar pentru manevrarea robotului.

Utilizarea programatorului pentru 24 de ore

Programatorul pentru 24 de ore poate fi activat cu ajutorul telecomenzii. Asigurati-va ca robotul este
in modul standby si ca nu este pozitionat pe statia de andocare.
1 Apasati butonul programatorului pentru 24 de ore de pe telecomanda pentru a-| activa.
- Atunci cand activati programatorul pentru 24 de ore, afisajul incepe sa clipeasca scurt la fiecare
cateva secunde.
- Robotul va incepe o curatare de 24 de ore dupa ce activati programatorul pentru 24 de ore.
Acesta va continua sa inceapa o curatare o data la 24 de ore, la aceeasi orda, pana cand
dezactivati programatorul pentru 24 de ore.
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2 Pentru a dezactiva programatorul pentru 24 de ore, apasati butonul aferent de pe telecomanda.
Afisajul se va aprinde continuu pentru a indica faptul ca robotul se afla in modul standby si ca
programatorul pentru 24 de ore nu mai este activ.

Stergerea cu ajutorul robotului

Tipurile FC8796 si FC8794 sunt furnizate cu dispozitiv de stergere si suprafata de stergere pentru
curatarea umeda a podelelor.

Atasarea suprafetei de stergere

1 Tnmuiati suprafata de stergere in apa sau udati-o la robinet. Puteti adduga cateva picaturi de
substanta de curatare adecvata pentru podeaua dvs.

2 Stoarceti bine suprafata de stergere pentru a va asigura ca este doar umeda si nu uda.

3 Atasati suprafata de stergere umeda la dispozitivul de stergere impingand dispozitivele de fixare
Velcro ale suprafetei de stergere pe cele de pe dispozitivul de stergere (Fig. 29).

4 Introduceti clapetele dispozitivului de fixare in cele doua orificii de atasare localizate in spatele
rotilor. Apoi apdsati pana cand auziti un clic (Fig. 30).

Stergerea podelei cu dispozitivul de stergere

Nota: Pentru a sterge podelele cu dispozitivul de stergere, trebuie sa porniti robotul dintr-un punct al
fncaperii pe care doriti sa o curatati. Nu puteti porni robotul de la statia de andocare cu suprafata de
stergere atasata.

1 Apasati butonul start/stop de pe telecomanda pentru a porni robotul.
- Robotul continua stergerea pana cand bateria se descarca si robotul se opreste.

Nota: Detasati suprafata de stergere si dispozitivul de stergere inainte sa trimiteti robotul catre statia
de andocare cu butonul de andocare de pe telecomanda sau inainte de a amplasa manual robotul pe
statia de andocare.

Detasarea dispozitivului de stergere

1 Pentru a detasa dispozitivul de stergere, apasati clapeta (1) si trageti dispozitivul de stergere pentru
a-l scoate (2) (Fig. 31).

2 Scoateti suprafata de stergere din dispozitivul de stergere.

3 Pentru a curata suprafata de stergere, spalati-o la masina de spdlat cu un ciclu pentru materiale
delicate la o temperatura de maximum 60°C.

Semnalul de alarma

Daca robotul are probleme in timpul curatarii (de exemplu din cauza ca o roata se blocheaza sau
pentru ca nu se mai afla in contact cu podeaua ori din cauza ca un senzor nu mai poate detecta
podeaua), veti auzi un sunet si robotul se opreste. Apasati butonul start/stop pentru a trece robotul in
modul standby si pentru a rezolva problema care cauzeaza semnalul de alarma, de exemplu prin
fndepartarea obstacolului care blocheaza roata, prin curatarea senzorilor sau prin mutarea robotului
fntr-un alt loc.

Curatare si intretinere

Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goliti si curatati compartimentul pentru praf atunci cand butonul start/stop incepe sa clipeasca.
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1 Trageti in sus manerul containerului de praf si ridicati containerul de praf din compartimentul
containerului de praf (Fig. 32).

Trageti clapeta de pe partea laterala a compartimentului pentru a deschide capacul (Fig. 33).
Extrageti unitatea de filtrare din compartimentul pentru praf (Fig. 34).

Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru a-1 goli (Fig. 35).
Puteti curata compartimentul pentru praf cu apa calduta de la robinet.

u b WwWN

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf in masina de spalat vase.

6 Pentru a curata bine filtrele, scoateti unitatea de filtrare apasand clapetele localizate pe ambele
parti ale unitatii de filtrare si scotand filtrul pentru praf din filtrul EPA. Apoi, curatati filtrul EPS cu
ajutorul periutei de curatare furnizate (Fig. 36).

7 Reasamblati unitatea de filtrare, introduceti filtrul EPA in filtrul de praf. Apoi, pozitionati unitatea de
filtrare inapoi in compartimentul pentru praf (Fig. 37).

Nota: Dupa curatati compartimentul pentru praf la robinet, asigurati-va ca este uscat inainte de a-1l
reintroduce in unitatea de filtrare.

8 Asezati capacul pe compartimentul pentru praf si asigurati-va ca se fixeaza pe pozitie cu un clic
(Fig. 38).

9 Pozitionati containerul inapoi in compartimentul containerului de praf si pliati manerul
compartimentului pentru praf (Fig. 39).

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca unitatea de filtrare este prezenta in containerul de praf.
Daca utilizati robotul fara unitatea de filtrare in interiorul containerului de praf, motorul
acestuia va fi deteriorat.

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curdtare corespunzatoare, trebuie sa curatati din cand in cand
senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si orificiul de aspirare.

1 Intoarceti invers robotul pe o suprafata plata.

2 Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe axele acestora (Fig. 40).
3 Curatati periile laterale si tijele acestora cu ajutorul periei de curatare furnizate.
4

Eliminati praful sau scamele de pe roata frontala si de pe rotile laterale cu peria de curatare
furnizata.

5 Eliminati praful sau scamele de pe senzorii de deplasare cu peria de curatare furnizata.
Nota: Este important sa curatati in mod regulat senzorii de deplasare. Daca senzorii de deplasare
sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu poata detecta diferentele de nivel sau scarile.

6 Utilizati peria de curatare furnizata pentru a curata orificiul de aspirare.
7 Verifica periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a te asigura ca nu prezinta obiecte
ascutite care ar putea deteriora podea.

Inlocuirea

Comandarea accesoriilor

Pentru a cumpara accesorii sau piese de schimb, vizitati www.shop.philips.com/service sau
contactati distribuitorul dvs. Philips local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistenta pentru
clienti Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie internationald).



58 Romana

inlocuirea filtrului

Tnlocuiti filtrul EPA daca acesta este foarte murdar sau deteriorat (consultati 'Golirea si curatarea
compartimentului pentru praf'). Pentru a obtine un filtru EPA nou, vizitati www.philips.com/support.

inlocuirea periilor laterale

Inlocuiti periile laterale dup& un timp, pentru a asigura rezultate de curatare corespunzatoare.

Nota: Inlocuiti intotdeauna periile laterale cand observati semne de uzurd sau deteriorare. Este
recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii laterale in acelasi moment. Pentru a obtine noi
perii laterale, vizitati www.philips.com/support.

1 Pentru a inlocui periile laterale, prindeti periile laterale vechi de peri si trageti-le de pe axe.
2 Tmpingeti noile perii laterale pe axe.

inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincarcabila poate fi inlocuita doar de ingineri de service calificati. Duceti robotul la un centru
de service autorizat Philips pentru a inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila incarcarea
acesteia sau cand se descarca rapid. Puteti gdsi detaliile de contact pentru Centrul Philips de asistenta
clienti din tara dvs. in brosura de garantie internationala.

inlocuirea bateriilor telecomenzii

1 Tmpingeti clapeta (1) pentru a debloca capacul compartimentului pentru baterii (2) si scoateti
capacul compartimentului (Fig. 9) pentru baterii.

2 Scoateti bateriile AA descarcate din compartiment.

3 Introduceti doua baterii (Fig. 10) AA noi.
Nota: Asigurati-va ca polii + si - sunt orientati corect.

4 Pentru a reatasa capacul compartimentului pentru baterii, introduceti clapeta in deschiderea din
marginea compartimentul (1), apoi apasati capacul (2) pana se fixeaza cu un clic (Fig. 11). Acum
telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Nota: Eliminati bateriile goale conform regulilor locale din tara dvs.

indepartarea bateriei reincarcabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati aparatul. Asigurati-va ca
bateria este complet epuizata inainte de a o scoate.

Pentru a scoate bateria reincarcabild, urmati instructiunile de mai jos. De asemenea, puteti duce

robotul la un centru de service Philips pentru a scoate bateria reincarcabila. Contactati Centrul Philips

de asistenta pentru clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din apropierea dvs.

1 Lasa robotul sa functioneze pana cand bateria reincadrcabila se descarca, pentru a te asigura ca
este complet descarcata inainte de a o scoate si de a o casa.

2 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati capacul (Fig. 45).

3 Ridicati bateria reincarcabila si deconectati-o (Fig. 46).

4 Duceti robotul si bateria reincarcabila la un punct de colectare pentru deseuri electrice si
electronice.
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Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la utilizarea aparatului. Daca nu
puteti rezolva problema cu ajutorul informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support pentru
o lista de intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistenta pentru clienti din tara dvs.

Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul nu incepe
curatarea cand apas
butonul start/stop.

Bateria reincarcabila este
goala.

Incarcati bateria (consultati 'Pregatirea
pentru utilizare") reincarcabila.

Robotul nu raspunde
atunci cand apas unul
dintre butoane.

Robotul nu a putut gasi statia
de andocare si bateria s-a
consumat.

Asezati robotul pe statia de andocare
conectata. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul a emis un sunet
si s-a oprit.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Apésati butonul Start/Stop. Indepartati
scamele, parul, atele sau firele prinse in
jurul suspensiei rotii.

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curatati periile (consultati 'Curatarea
robotului') laterale.

Robotul a fost ridicat in timpul
operatiilor de curatare.

Apasati butonul Start/Stop. Puneti
robotul pe podea. Apoi apasati butonul
start/stop pentru a face robotul sa
continue curatarea.

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Inmuiati peria sau periile in apa calda un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti
periile (consultati 'Inlocuirea periilor
laterale') laterale.

Filtrul din compartimentul
pentru praf este murdar.

Dezasamblati unitatea de filtrare.
Curatati filtrul de praf si filtrul EPA cu o
periuta de dinti cu peri moi. Puteti, de
asemenea, sa clatiti filtrul de praf la
robinet.

Daca curatarea filtrului EPA nu mai
ajutad, inlocuiti filtrul cu unul nou. Este
recomandata inlocuirea filtrului EPA cel
putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din partea
inferioara a compartimentului
pentru praf este infundat.

Curatati orificiul (consultati 'Curatarea
robotului’) de aspirare.

Roata fata este blocata de par
sau alte impuritati.

Curatati roata (consultati 'Curatarea
robotului') din fata.
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul curata o suprafata
foarte intunecata sau lucioasa,
ceea ce declanseaza senzorii
de deplasare. Aceasta
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apasati butonul start/stop si apoi
deplasati robotul pe o zona de culoare
mai deschisa a podelei. Daca problema
continua pe podele de culoare mai
deschisd, va rugam sa vizitati
www.philips.com/support sau sa
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.

Robotul curata o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta declanseaza
senzorii de deplasare si
determinad robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Trage perdelele pentru a nu permite
luminii solare s& patrunda in camera.
Puteti de asemenea sa incepeti
curatarea cand soarele nu este atat de
puternic.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate Incarca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
refncarcabila sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Solicitati inlocuirea bateriei reincarcabile
de catre un centru (consultati 'Inlocuirea
bateriei reincarcabile’) de service Philips.

Robotul se deplaseaza in
cercuri.

Robotul este in modul curatare
a unei zone.

Acest comportament este normal.
Modul de curatare a unei zone poate fi
activat pentru o curatare minutioasa
atunci cand este detectata o cantitate
mare de praf pe podea. De asemenea,
acest mod este o parte a modului de
curatare automata. Dupa aproximativ un
minut, robotul continua modelul sau
normal de curatare. De asemenea,
puteti sa opriti modul de curatare a unei
zone prin selectarea unui mod diferit de
curatare de pe telecomanda.

De asemenea, puteti sa opriti modul de
curatare a unei zone prin selectarea unui
mod diferit de curatare de pe
telecomanda.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa navigheze
catre statia de andocare.

Incercati s& gasiti un alt loc pentru statia
(consultati 'Instalarea statiei de
andocare') de andocare.

Robotul cauta inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de
minute pentru a se intoarce la statia de
andocare.

Robotul nu a fost pornit de la
statia de andocare.

Daca doriti ca robotul sa se intoarca la
statia de andocare dupa o cursa de
curatare, porniti-1 de la statia de
andocare.
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Uvod

Uvod

Cestitamo za nakup in pozdravljeni pri Philipsu! Ce Zelite popolnoma izkoristiti podporo, ki jo ponuja
Philips, izdelek registrirajte na spletnem mestu www.philips.com/welcome.

Splosni opis

Rocaj pokrova posode za prah
Pokrov posode za prah

Filtrirna enota

Posoda za prah

Rob zgornjega pokrova

Senzor priklju¢ne postaje

Sesalna odprtina

Gumb start/stop

Stranski krtaci

10 Osi za namestitev stranskih krtac

11 Sprednje kolesce

12 Sesalna odprtina

13 Stranska kolesca

14 Senzoriji

15 Pokrov predala za baterijo

16 Nastavek za cis¢enje (FC8796, FC8794)
17 Vpojna blazinica (FC8796, FC8794)
18 Manjsi vti¢

19 Napajalnik

20 Cistilna &¢etka

21 Daljinski upravljalnik

22 Bateriji velikosti AA za daljinski upravljalnik
23 Priklju¢na postaja

OoONOUTAN WN —

Daljinski upravljalnik

Robotski sesalnik lahko upravljate z daljinskim upravljalnikom (SL. 2). Ima te gumbe:
Gumb start/stop

Gumbi za krmarjenje

Gumb za prikljucitev

Gumbi za nacine ¢is¢enja

24-urno ¢asovno nastavljanje

U wN —

Kako deluje robotski sesalnik

Kaj robotski sesalnik cisti

Robotski sesalnik je opremljen s funkcijami, zaradi katerih je nadvse primeren za ¢is¢enje tal v vasem
domu.

Posebej primeren je za ¢iscenje trdih tal, na primer lesa, ploscic ali linoleja. Pri ¢is¢enju mehkih tal, kot
so preproge, lahko pride do tezav. Ce nameravate robotski sesalnik uporabiti na preprogi, ga pri prvi

Slovenscina
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uporabi nadzirajte, da ugotovite, ali je kos takim tlom. Robotski sesalnik imejte pod nadzorom tudi, ko
ga uporabljate na zelo temnih ali svetlecih se trdih tleh.

Kako robotski sesalnik cisti

Cistilni sistem

Sesalnik je opremljen s 3-stopenjskim cistilnim sistemom za ucinkovito ¢is¢enje tal.

- Stranski krtaci pripomoreta k lazjemu cisc¢enju kotov in vzdolz sten. Pomagata tudi s tal odstraniti
umazanijo in jo pomakniti proti sesalni odprtini (SL. 3).

- Sesalna moc robotskega sesalnika pobira delce umazanije in jin prek sesalne odprtine odvaja v
posodo za prah (Sl. 4).

- Modela FC8796 in FC8794 imata nastavek za &iscenje, ki ga je mogoce pritrditi na robotski sesalnik
za mokro cis¢enje trdih tal.

Vzorci ¢iscenja

Sesalnik v nac¢inu samodejnega ¢isCenja uporablja samodejno zaporedije vzorcev ¢iscenija, s katerimi

optimalno odisti posamezna obmocja sobe. Uporablja te vzorce ¢is¢enja:

1 Naklju¢ni vzorec (SL. 5)

2 Vzorec (Sl. 6) gibanja vzdolz sten

3 Vzorec (Sl. 7) za tockovno cis¢enje

Robotski sesalnik v nacinu samodejnega ¢is¢enja uporablja te vzorce v fiksnem zaporedju: naklju¢ni

vzorec, vzorec gibanja vzdolz stene in vzorec za tockovno cis¢enje.

Ko robotski sesalnik konca to zaporedije vzorcev, se zacne znova gibati v naklju¢nem vzorcu. To
zaporedije vzorcev uporablja za ¢is¢enje sobe, dokler se ne izprazni akumulatorska baterija ali ga
ro¢no izklopite.

Opomba: S pritiskom na ustrezen gumb na daljinskem upravljalniku lahko nacine izberete tudi

posamicno (oglejte si razdelek »lzbira nacina ¢iscenja«).

Kako se sesalnik izogiba viSinskim razlikam

Na spodniji strani robotskega sesalnika je pet senzorjev za zascito pred padci. Z njimi zaznava visinske
razlike, kot so stopnisca, in se jim izogiba.

Opomba: Povsem obicajno je, da se sesalnik premakne rahlo ¢ez rob visinske razlike, saj je spredniji
senzor za zascito pred padci postavljen za gumijasto zascito.

Pozor: Senzorji za zascito pred padci v nekaterih primerih morda ne bodo pravocasno zaznati
stopnisca ali druge visSinske razlike. Robotski sesalnik zato pri prvih nekaj uporabah in v blizini
stopnisca ali drugih visSinskih razlik skrbno nadzorujte. Senzorje za zascito pred padci redno distite,
da zagotovite pravilno (glejte 'Cis¢enje robotskega sesalnika') zaznavanje viinskih razlik (navodila
so v poglavju »Cigéenje in vzdrzevanje«).

Pred prvo uporabo

Namestitev stranskih krta¢

1 Stranski krtaci vzemite iz embalaze in sesalnik s spodnjo stranjo navzgor postavite na mizo ali na
tla.
2 Stranski krtadi potisnite na osi na spodniji strani robotskega sesalnika (Sl. 8).
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Opomba: Poskrbite, da bosta stranski krtaci pravilno namesceni. Pritisnite ju na os, da se zaskocita
Vv ustrezen polozaj.

Vstavljanje baterij v daljinski upravljalnik
Daljinski upravljalnik uporablja bateriji velikosti AA.

1

Pritisnite jezicek, da odklenete (1) pokrov prostora za bateriji (2), in odstranite pokrov prostora (Sl. 9)
za bateriji.
Vstavite bateriji (Sl. 10) velikosti AA.

Opomba: Prepricajte se, da sta pola + in — pravilno usmerjena.

Pokrov prostora za bateriji znova pritrdite tako, da zati¢ najprej vstavite v odprtino na robu prostora
za bateriji (1), nato pa pokrov pritisnete navzdol (2), dokler ne slisite (SL. 11), da se zaskoci. Daljinski
upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Priprava pred uporabo

Namestitev priklju¢ne postaje

1

Manijsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na priklju¢ni postaji (1), napajalnik pa v stensko vti¢nico (2)
(SL12).
Priklju¢no postajo postavite na vodoravna in ravna tla ob steno.

Opomba: Poskrbite, da 150 cm pred priklju¢no postajo ter 30 cm na desni in 100 cm na levi strani
priklju¢ne postaje (Sl. 13) ne bo ovir ali visinskih razlik.

Polnjenje

1

2
3
4

Sesalnik postavite v priklju¢no postajo (Sl. 14).

Pritisnite gumb start/stop, da vklopite robotski sesalnik (SL. 15).

Gumb start/stop zacne utripati (Sl. 16).

Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti neprekinjeno (Sl. 17).

Priprava prostora za ciscenje

Preden sesalnik za¢ne cis¢enje, se prepricajte, da na tleh ni raztresenih ali lomljivih predmetov (SL.
18).

S tal odstranite vse kable in Zice, da se robotski sesalnik ne bi zapletel vanje.

Ce je v sobi, v kateri Zelite, da ¢isti robotski sesalnik, preproga z resami, jih spodvijte pod preprogo,
da se robotski sesalnik ne bo zapletel vanje in morebiti poskodoval (Sl. 19) preproge.

Uporaba sesalnika

Zagon in zaustavitev

1
2
3

Pritisnete gumb start/stop na daljinskem upravljalniku (Sl. 20).
Gumb start/stop na robotskem sesalniku zasveti in robotski sesalnik za¢ne cistiti (SL. 21).
Robotski sesalnik ¢isti v nacinu samodejnega ¢iscenja, dokler ni baterija skoraj prazna. V nacinu

samodejnega ¢is¢enja uporablja ponovljena zaporedija gibanja v naklju¢nem vzorcu, vzorcu gibanja
vzdolz stene in spiralnem vzorcu.
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4 Ko je baterija skoraj prazna, zacne gumb start/stop hitro utripati in robotski sesalnik za¢ne iskati
priklju¢no postajo, da se napolni (Sl. 22).

5 Gumb start/stop lahko pritisnete tudi, ¢e Zelite prekiniti ali ustaviti ¢is¢enje. Ce znova pritisnete
gumb start/stop in je v akumulatorski bateriji $e dovolj energije, sesalnik nadaljuje ¢is¢enje v nacinu
samodejnega ¢is¢enja.

6 Ce zelite, da se robotski sesalnik vrne v priklju¢no postajo, preden se akumulatorska baterija skoraj
izprazni, na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za prikljucitev (Sl. 23).

7 Gumb start/stop zacne utripati in robotski sesalnik se vrne v priklju¢no postajo.
Opomba: Ce sesalnika niste zagnali iz priklju¢ne postaje, se vanjo ne vrne samodejno, ko je
akumulatorska baterija skoraj prazna. Ce je v akumulatorski bateriji $e vedno dovolj energije, lahko
na daljinskem upravljalniku pritisnete gumb za prikljucitev, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo.
Ce je akumulatorska baterija popolnoma prazna, morate sesalnik ro¢no postaviti v priklju¢no
postajo.

Izbira nacina ¢iS€enja
Ta robotski sesalnik ima tri razlicne nacine ¢isc¢enja, ki jih lahko vklopite s pritiskom ustreznega gumba
na daljinskem upravljalniku.

Naklju¢ni nacin

Sesalnik v tem nacinu cisti sobo z mesanico premikanja naravnost in cikcakastega vzorca (Sl. 24).
Nacin vzdolz zidovom

Sesalnik v tem nacinu sledi zidovom v sobi, s ¢imer zagotovi dodatno cis¢enje (Sl. 25) obstenskih
obmodij.

Nacin za to¢kovno ciscenje

Robotski sesalnik se v tem nacinu naklju¢no pomika po majhnem obmodju in ga temeljito (Sl. 26)
ocisti.

Opomba: Roc¢no izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik po tem preklopi v nacin

samodejnega ciscenja.

Rocno upravljanje
Robotski sesalnik lahko ro¢no upravljate z gumbi na daljinskem upravljalniku.

1 Sesalnik lahko premikate po sobi (Sl. 27) s pusci¢nimi gumbi na daljinskem upravljalniku pod in nad
gumbom start/stop ter na njegovi levi in desni strani.

Opomba: Pri ro¢cnem vodenju robotskega sesalnika bodite pozorni na visinske razlike in stopnice.

Opomba: Funkcija sesanja in stranski krtaci delujeta samo, ce se robotski sesalnik premika naprej.
Gumbi s puscicami v levo in desno ter nazaj so samo za manevriranje robotskega sesalnika.

Uporaba 24-urnega ¢asovnega nacrtovalnika

24-urni casovni nacrtovalnik lahko vklopite z daljinskim upravljalnikom. Robotski sesalnik mora biti v
stanju pripravljenosti in ne sme biti v priklju¢ni postaji.
1 Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb 24-urnega ¢asovnega nacrtovalnika, da ga vklopite.
- Ko vklopite 24-urni ¢asovni nacrtovalnik za¢ne zaslon za nekaj sekund kratko utripati.
- Robotski sesalnik bo zacel ¢iscenje 24 ur po tem, ko ste vklopili 24-urni nacrtovalnik. Cis¢enje bo
nadaljeval ob isti uri vsakih 24 ur, dokler ne izklopite 24-urnega nacrtovalnika.
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2 Ce ga zelite izklopiti, pritisnite gumb za 24-urni na¢rtovalnik. Zaslon bo neprekinjeno zasvetil, kar
oznacuije, da je robotski sesalnik v stanju pripravljenosti in 24-urni nacrtovalnik ni ve¢ vklopljen.

Mokro ¢isCenje z robotskim sesalnikom

Modela FC8796 in FC8794 imata nastavek za ¢is¢enje in vpojno blazinico za mokro ¢is¢enje trdih tal.

Pritrditev vpojne blazinice

1 Vpojno blazinico namocite v vodi ali jo zmocite pod tekoco vodo. Dodate lahko nekaj kapel
splosno razpoloZljivega sredstva za ciS¢enje tal, primernega za vaso vrsto tal.

2 Temeljito ozemite vpojno blazinico, tako da ne bo mokra, temvec vliazna.

3 Mokro vpojno blazinico pritrdite na nastavek za ¢isc¢enje, tako da jezka na vpojni blazinici pritrdite
na jezka na nastavku za cis¢enje (Sl. 29).

4 Pritrditvene zatic¢e nastavka za &is¢enje vstavite v odprtini za pritrditev tik za kolesci. Nato pritisnite

navzdol, dokler ne slisite, da se zaskodi (Sl. 30).
Cis¢enije tal z nastavkom za ¢iséenje

Opomba: Ce zelite z nastavkom za ¢idc¢enje Cistiti trda tla, morate robotski sesalnik zagnati na toc¢ki v
sobi, ki jo Zelite ocistiti. Ko je pritrien nastavek za ¢is¢enje, robotskega sesalnika ne morete zagnati s
priklju¢ne postaje.

1 Na robotskem sesalniku pritisnite gumb start/stop, da zacnete ciscenje.
- Robotski sesalnik cisti, dokler se baterija skoraj ne izprazni in se ustavi.

Opomba: Vpojno blazinico in nastavek za ¢is¢enje odstranite, preden robotski sesalnik posljete v
priklju¢no postajo s pritiskom ustreznega gumba na daljinskem upravljalniku oziroma preden ga ro¢no
postavite v priklju¢no postajo.

Odstranjevanje nastavka za ¢iS¢enje

1 Nastavek za ¢isc¢enje odstranite tako, da pritisnete jezicek (1) in nastavek za &is¢enje povlecete
navzgor, da ga odstranite (2) (SL. 31).

2 Vpojno blazinico povlecite z nastavka za ¢iscenje.

3 Vpojno blazinico odistite v pralnem stroju na programu za pranje obcutljivih tkanin pri temperaturi
najvec 60 °C.

Alarmni signal

Ce robotski sesalnik pri ¢is¢enju naleti na tezave (Ee se na primer kolo zagozdi ali ni ve¢ v stiku s tlemi
oziroma ¢e senzor ne more vecl zaznati tal), boste zaslisali zvok in robotski sesalnik se bo ustavil.
Pritisnite gumb start/stop, da robotski sesalnik preklopite v stanje pripravljenosti in odpravite tezavo, ki
povzroc¢a alarmni signal, na primer tako, da odstranite oviro, ki preprecuje premikanje kolesa, ocistite
senzorje ali robotski sesalnik dvignete in odlozite na drugem mestu).

Cié¢enje in vzdrZevanje

Praznjenje in ¢iS€enje posode za prah

Ko za¢ne gumb start/stop utripati, odstranite posodo za prah.

1 Rocaj posode za prah povlecite navzgor in jo dvignite iz prostora za posodo za prah (Sl. 32).
2 Povlecite jezi¢ek na strani posode za prah, da odprete pokrov (Sl. 33).

3 Filtrirno enoto odstranite iz posode za prah (Sl. 34).
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4 Posodo za prah izpraznite tako, da jo stresete (Sl. 35) nad kosem za smeti.
5 Posodo za prah lahko operete pod mla¢no vodo iz pipe.

Pozor: Posode za prah ne umivajte v pomivalnem stroju.

6 Zatemeljito cis¢enije filtra ga razstavite, tako da pritisnete jezicka na obeh straneh filtrirne enote in s
filtra EPA odstranite filter za prah. Filter EPA nato odistite s prilozeno cistilno krtaco (Sl. 36).

7 Filtrirno enoto znova sestavite in filter EPA vstavite v filter za prah, tako da se zaskodi. Filtrirno
enoto nato postavite nazaj v posodo za prah (Sl. 37).

Opomba: Ce ste posodo za prah o¢istili pod teko¢o vodo, poskrbite da bo suha, preden znova
vstavite filtrirno enoto

8 Na posodo za prah namestite pokrov in se prepricajte, da se sliSno zaskodi (Sl. 38).

9 Posodo za prah postavite nazaj v prostor zanjo in zaprite njen rocaj (SL. 39).

Pozor: Poskrbite, da bo filtrirna enota vedno v posodi za prah. Ce robotski sesalnik uporabljate
brez filtrirne enote v posodi za prah, boste poskodovali motor.

Cis¢enje robotskega sesalnika

Ce zelite ohraniti dobro ucinkovitost ¢i¢enja, ob&asno ocistite senzorje za zas¢ito pred padci, kolesca,
stranski krtaci in sesalno odprtino.

1 Sesalnik poloZite na ravno povrsino, tako da bo zgornja stran navzdol.

Stranske krtace ocistite tako, da jih primete za S¢etine in jih povlecete z njihovih osi (Sl. 40).
Stranski krtadi in njune osi ocistite s prilozeno cistilno krtaco.

S prilozeno cistilno krtaco s sprednjega in stranskih kolesc odstranite prah in vlakna.

S prilozeno cistilno krtaco s senzorjev za zascito pred padci odstranite prah in viakna.

u A WN

Opomba: Senzorje za zas¢ito pred padci redno ¢istite. Ce so senzoriji za zas¢ito pred padci
umazani, robotski sesalnik morda ne bo zaznal razlik v visini ali stopnic.

6 S prilozeno cistilno krtaco odistite sesalno odprtino.
7 Preverite, ali so v stranskih krtac¢ah ali na spodniji strani sesalnika ostri predmeti, ki bi lahko
poskodovali tla.

Zamenjava

Narocanje dodatne opreme

Dodatno opremo ali rezervne dele lahko kupite na spletni strani www.shop.philips.com/service ali pri
Philipsovem prodajalcu. Lahko se tudi obrnete na Philipsov center za pomoc¢ uporabnikom v vasi
drzavi (podatki za stik so na mednarodnem garancijskem listu).

Zamenjava filtra

Ce je filter EPA zelo umazan ali poskodovan (glejte 'Praznjenije in ¢ig¢enje posode za prah’), ga
zamenijajte. Nov filter EPA lahko dobite na naslovu www.philips.com/support.

Zamenjava stranskih krtac

Po dolo¢enem ¢asu zamenijajte stranski krtaci, da zagotovite ucinkovito ¢is¢enje.
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Opomba: Ce na stranskih krta¢ah opazite znake obrabe ali poskodbe, jih vedno zamenijajte.
Priporoc¢amo tudi, da zamenijate obe krtaci hkrati. Novi stranski krtaci lahko dobite na naslovu
www.philips.com/support.

1 Zavnovi¢no namestitev stranskih krtac primite stari stranski krtaci za 5¢etine in jih povlecite z osi.
2 Potisnite novi stranski krtaci na osi.

Zamenjava akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo lahko zamenja samo ustrezno usposobljeno servisno osebje. Ko baterije ne
morete vec napolniti ali se hitro izprazni, sesalnik odnesite v Philipsov pooblas¢eni servisni center, da
jo zamenijajo. Podrobnosti za stik s Philipsovim centrom za pomoc¢ uporabnikom v vasi drzavi so na
mednarodnem garancijskem listu.

Zamenjava baterij daljinskega upravljalnika

1 Pritisnite jezi¢ek, da odklenete (1) pokrov prostora za bateriji (2), in odstranite pokrov prostora (Sl. 9)
za bateriji.

2 |z prostora za baterije odstranite izrabljeni bateriji velikosti AA.

3 Vstavite bateriji (Sl. 10) velikosti AA.
Opomba: Prepricajte se, da sta pola + in — pravilno usmerjena.

4 Pokrov prostora za bateriji znova pritrdite tako, da zati¢ najprej vstavite v odprtino na robu prostora
za bateriji (1), nato pa pokrov pritisnete navzdol (2), dokler ne slisite (SL. 11), da se zaskodi. Daljinski
upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Opomba: Izrabljiene baterije za enkratno uporabo zavrzite skladno z lokalnimi predpisi v vasi drzavi.

Odstranitev akumulatorske baterije

Opozorilo: Akumulatorsko baterijo odstranite samo, ¢e boste aparat zavrgli. Preden
baterijo odstranite, se prepricajte, da je popolnoma izpraznjena.

Za odstranitev akumulatorske baterije uporabite spodnji postopek. Sesalnik lahko odnesete tudi na

Philipsov pooblasceni servis, kjer bodo odstranili akumulatorsko baterijo. Za naslov najblizjega

servisnega centra se obrnite na Philipsov center za pomo¢ uporabnikom v svoji drzavi.

1 Preden odstranite in zavrzete akumulatorsko baterijo, se prepricajte, da je popolnoma prazna tako,
da sesalnik pustite delovati, dokler se baterija ne izprazni.

2 Odbvijte vijake prostora za baterije in odstranite njegov pokrov (Sl. 45).

Dvignite akumulatorsko baterijo in jo izkljucite (Sl. 46).

4 Robotski sesalnik in akumulatorsko baterijo odnesite na zbirno to¢ko za elektronske odpadke.

w

Odpravljanje tezav

V tem poglavju je povzetek najpogosteijsih tezav, ki se lahko pojavijo pri uporabi aparata. Ce tezave ne
morete odpraviti s spodnjimi nasveti, na strani www.philips.com/support poiscite seznam pogostih
vprasanj ali se obrnite na center za pomoc uporabnikom v svoji drzavi.

TezZava Mozni vzrok Resitev
Sesalnik ne zacne cistiti, ~ Akumulatorska baterija je Odstranite akumulatorsko baterijo (glejte
ko pritisnem gumb prazna. 'Priprava pred uporabo').

start/stop.
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Tezava

Mozni vzrok

Resitev

Sesalnik se ne odzove,
ko pritisnem enega od
gumbov.

Sesalnik ni nasel priklju¢ne
postaje in baterija se je
izpraznila.

Sesalnik postavite v priklju¢no postajo.
Sesalnik ¢ez nekaj sekund zapiska in
zaslon zasveti.

Robotski sesalnik je
zapiskal in se ustavil.

Eno ali obe kolesci sta se
zataknili.

Pritisnite gumb za vklop/izklop.
Odstranite vlakna, lase, niti ali Zice, ujete
okrog vzmetenja kolesc.

Ena ali obe stranski krtaci sta
se zataknili.

Ocistite stranski krtaci (glejte 'Cis¢enije
robotskega sesalnika').

Sesalnik je bil dvignjen med
tem, ko je distil.

Pritisnite gumb za vklop/izklop. Sesalnik
postavite na tla. Nato pritisnite gumb
start/stop, da nadaljuje ciscenje.

Sesalnik ne ¢isti pravilno.

S¢etine ene ali obeh stranskih
krtac so ukrivljene ali zvite.

Krtaco ali krtaci za nekaj ¢asa namocite
v topli vodi. Ce se stranski krtaci (glejte
'Zamenjava stranskih krtac') ne vrneta v
prvotno obliko, ju zamenijajte.

Filter v posodi za prah je
umazan.

Razstavite filtrirno enoto. Filter za prah
in filter EPA odistite z mehko zobno
krtacko. Filter za prah lahko tudi sperete
pod tekoco vodo.

Ce ¢is¢enije filtra EPA ne pomaga ved, ga
zamenijajte z novim. Priporo¢amo, da
filter EPA zamenijate vsaj enkrat letno.

Sesalna odprtina na dnu
posode za prah je zamasena.

Ocistite sesalno (glejte 'Cis¢enije
robotskega sesalnika') odprtino.

Sprednje kolesce je blokirano
zaradi las ali drugih delcev
umazanije.

Qéistite sprednje kolesce (glejte
'Ciscenje robotskega sesalnika').

Sesalnik cisti zelo temno ali
svetleco se povrsino, zato se
sprozijo senzorji za zascito
pred padci. Sesalnik se zato
premika v nenavadnem vzorcu.

Pritisnite gumb start/stop in robotski
sesalnik premaknite na tla svetlejse
barve. Ce se tezava ponovi na tleh
svetlejse barve, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc¢ uporabnikom v svoji
drzavi.

Sesalnik cisti tla, ki mo¢no
odsevajo soncno svetlobo. To
sprozi senzorje za zascito pred
padci, zato se sesalnik premika
vV nenavadnem vzorcu.

Zagrnite zavese, da zastrete son¢no
svetlobo, ki vstopa v prostor. Cistiti lahko
zacnete tudi, ko je soncna svetloba manj
svetla.

Akumulatorske baterije ni
vec mogoce napolniti ali
pa se zelo hitro izprazni.

Potekla je Zivljenjska doba
akumulatorske baterije.

Akumulatorsko baterijo naj vam
zamenijajo v Philipsovem servisnem
centru (glejte 'Zamenjava akumulatorske
baterije").
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Resitev

Robotski sesalnik se
premika v krogih.

Robotski sesalnik je v nacinu
za to¢kovno ciscenije.

To je obi¢ajno. Nacin za to¢kovno
¢isc¢enje se lahko vklopi, ¢e sesalnik na
tleh zazna veliko umazanije, ki jo je treba
temeljito odistiti. To je tudi del nacina
samodejnega ¢is¢enja. Robotski sesalnik
bo po priblizno eni minuti nadaljeval z
obic¢ajnim vzorcem cis¢enja. Nacin za
to¢kovno cis¢enje lahko izklopite tudi
tako, da na daljinskem upravljalniku
izberete drug nacin ciscenija.

Nacin za toc¢kovno cisc¢enje lahko
izklopite tudi tako, da na daljinskem
upravljalniku izberete drug nacin
¢iscenja.

Sesalnik ne najde
priklju¢ne postaje.

Ni dovolj prostora, da bi
robotski sesalnik prisel do
priklju¢ne postaje.

Poskusite priklju¢no postajo (glejte
'Namestitev priklju¢ne postaje’)
namestiti drugam.

Robotski sesalnik Se vedno
aktivno isce.

Za vrnitev v priklju¢no postajo potrebuje
priblizno 20 minut.

Robotski sesalnik ¢is¢enija ni
zacel iz priklju¢ne postaje.

Ce zelite, da se po ¢i&¢enju vrne v
priklju¢no postajo, ¢is¢enje zacnite iz
priklju¢ne postaje
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Uvod

Uvod

Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spolo¢nosti Philips! Ak chcete vyuzit
vsetky vyhody zakaznickej podpory spolo¢nosti Philips, zaregistrujte svoj vyrobok na
www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia

1 Rukovat veka zasobnika na prach
Veko zasobnika na prach

Filtracna jednotka

Zasobnik na prach

Hrana vrchného krytu

Snimac dokovacej stanice

Saci otvor

Tlacidlo spustenia/zastavenia

Bocné kefy

10 Hriadele na montaz boc¢nych kief

11 Predné koliesko

12 Saci otvor

13 Bocné kolieska

14 Snimace

15 Kryt prie¢inka na batériu

16 Mopovaci nastavec (FC8796, FC8794)
17 Mopovacia poduska (FC8796, FC8794)
18 Mala koncovka

19 Adaptér

20 Cistiaca kefka

21 Dialkové ovladanie

22 Batérie typu AA dialkového ovladania
23 Dokovacia stanica

OONO UL~ WN

Dialkové ovladanie

Robota mbzete ovladat dialkovym ovladanim (Obr. 2). Na ovladani su tieto tlacidla:
1 Tlacidlo spustenia/zastavenia

2 Navigacné tlacidla

3 Tlacidlo dokovania

4 Tlacidla rezimu vysavania

5 24-hodinovy planovac

Ako robot funguije

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie podlah vo vasej
domacnosti.

Robot sa hodi najma na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych podlah, dlazby alebo linolea.
Mbze mat problémy pri vysavani makkych povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouZzijete

Slovensky
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robota na vysavanie koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presvedcili, ako si robot s tymto
typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduje aj pri vysavani velmi tmavych alebo
lesklych tvrdych podlah.

Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny trojstupriovym cistiacim systémom.

- Dve bo¢né kefy pomahaju pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov pozdlZ stien. Taktiez
pomahaju uvolnit necistoty z podlahy a presunut ich k saciemu otvoru (Obr. 3).

- Saci vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje do zasobnika na prach
(Obr. 4).

- Typy FC8796 a FC8794 sa dodavaju s mopovacim nastavcom, ktory mozno pripevnit k robotovi a
pouzit na mopovanie tvrdych podlah.

Vzory pohybu pri vysavani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automaticku postupnost vzorov pohybu pri
vysavani, ¢o mu umoznuje optimalne povysavat kazdu ¢ast miestnosti. Robot pouziva nasledujlce
vzory vysavania:

1 Nahodny porhyb (Obr. 5)

2 Pohyb pozdlzZ stien (Obr. 6)

3 Pohyb na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 7)

V rezime automatického vysavania robot pouziva tieto vzory pohybu v pevne stanovenej postupnosti:
nahodny pohyb, pohyb pozd(Z stien a pohyb na vysavanie konkrétnych miest.

Ked robot tuto sekvenciu pohybov dokondi, znova sa za¢ne pohybovat nahodnym pohybom. Robot
bude nadalej pouzivat tuto sekvenciu pohybov pri vysavani miestnosti, kym sa nabijatelna batéria
nevybije alebo ho manualne nevypnete.

Poznamka: Mozete tiez vybrat kazdy rezim samostatne stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom
ovladani (pozrite ' ).

Ako sa robot vyhyba vyskovym rozdielom

Robot ma v spodnej casti pat snimacov proti padu. Tieto snimace proti padu pouziva na zistovanie
vyskovych rozdielov, ako su napriklad schody, a ich obchadzanie.

Poznamka: Je normalne, ked sa robot pohybuje mierne cez okraj vySkového rozdielu, pretoze jeho
predny snimac proti padu je umiestneny za naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia véas zaregistrovat schody ¢&i iny
vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sledujte pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢i
iného miesta s vyskovym rozdielom. Snimace proti padu je délezité pravidelne cistit, aby robot
nadalej spravne rozpoznaval vyskové rozdiely (pozrite 'Cistenie robota').

Pred prvym pouzitim

Montaz boc¢nych kief
1 Rozbalte boc¢né kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél alebo na podlahu.
2 Zatlac¢te bocné kefy na hriadele v spodnej casti robota (Obr. 8).



72 Slovensky

Poznamka: Dbajte na to, aby ste boc¢né kefy riadne nasadili. Zatla¢te ich na hriadel, kym
nezacvaknu na miesto.

Vlozenie batérii do dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva dve batérie typu AA.

1 Stlacenim uska (1) uvolnite kryt prie¢inka na batérie (2) a zlozte ho (Obr. 9).
2 Vlozte dve batérie typu AA (Obr. 10).

Poznamka: Uistite sa, Ze su spravne vlozené poly batérii + a —.
3 Ak chcete znova nasadit kryt priecinka na batérie, najprv zasunte vystupok do otvoru na okraji

priecinka (1) a potom kryt zatlacte (2), aby s cvaknutim zapadol na miesto (Obr. 11). Teraz je
dialkové ovladanie pripravené na pouzitie.

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre malu koncovku na dokovacej stanici (1)
a adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2) (Obr. 12).

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite o stenu.

Poznamka: Uistite sa, Ze vo vzdialenosti 150 cm pred, 30 cm doprava a 100 cm dolava od
dokovacej stanice nie su ziadne prekazky a vyskove rozdiely (Obr. 13).

Nabijanie

1 Robota polozte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete (Obr. 14).

2 Stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia aktivujte robota (Obr. 15).

3 Tlacidlo spustenia/zastavenia sa rozblika (Obr. 16).

4 Ked je nabijatelna bateéria uplne nabita, tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti (Obr. 17).

Priprava priestoru na vysavanie

- Kym spustite vysavanie robotom, odlozte vsetky volné a krehké predmety z podlahy (Obr. 18).

- Z podlahy odstrante vsetky kable, vodi¢e a Snury, aby sa robot do nich nezachytil.

- Ak mate v miestnosti koberec so strapcami, ktory ma robot povysavat, zalozte strapce pod
koberec, aby sa do nich robot nezachytil a koberec sa neposkodil (Obr. 19).

Pouzivanie robota

Spustenie a zastavenie

1 Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani (Obr. 20).

2 Tladidlo spustenia/zastavenia na robotovi sa rozsvieti a robot za¢ne vysavat (Obr. 21).

3 Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije. V rezime automatického
vysavania sa pohybuje v opakovanych sekvenciach nahodnym pohybom, pohybom popri stene
a spiralovitym pohybom.

4 Ked je batéria takmer vybita, tlacidlo spustenia/zastavenia za¢ne rychlo blikat a robot za¢ne hladat
dokovaciu stanicu, aby sa nabil (Obr. 22).
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5 Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mézete stlacit aj tlacidlo spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlacidlo spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok
energie v nabfjatelnej batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

6 Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skor, ako bude nabijatelna batéria takmer
vybita, stlacte tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani (Obr. 23).

7 Tlacdidlo spustenia/zastavenia zacne blikat a robot sa vrati do dokovacej stanice.

Poznamka: Ak ste robota nespustili z dokovacej stanice, v pripade vybitia nabijatelnej batérie sa
nevrati automaticky do dokovacej stanice. Ak ma nabijatelna batéria este dostato¢né mnozstvo
energie, mbzete stlacit tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani a robot sa vrati do dokovacej
stanice. Ak je nabijatelna batéria Uplne vybita, musite robota umiestnit do dokovacej stanice
manualne.

Vyber rezimu vysavania

Robot ma tri samostatné rezimy vysavania, ktoré je mozné aktivovat stlacenim prislusného tlacidla na
dialkovom ovladani.

Rezim nahodného pohybu
V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi (Obr. 24).

Rezim pohybu popri stene

V tomto rezime sa robot pohybuje popri stenach miestnosti, aby dékladne povysaval oblasti popri
stenach (Obr. 25).

Rezim vysavania konkrétnych miest

V tomto rezime sa robot pohybuje nahodne na malej ploche, aby tuto plochu dékladne povysaval
(Obr. 26).

Poznamka: Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne do
rezimu automatického vysavania.

Manualne riadenie

Robota médzete ovladat manualne tlacidlami na dialkovom ovladani.
1 Pomocou tlacidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani naviguijte robota po miestnosti. (Obr. 27)

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti vySkovych rozdielov
alebo schodov.

Poznamka: Funkcia vysavania a boc¢né kefy funguiju, len ked sa robot pohybuje dopredu. Tlacidla
dolava, doprava a dozadu sluzia len na ovladanie smeru pohybu robota.

Pouzivanie 24-hodinového planovaca

24-hodinovy planova¢ mozno aktivovat dialkovym ovladanim. Skontroluijte, ¢i je robot v
pohotovostnom rezime a nie je umiestneny v dokovacej stanici.
1 Ak chcete 24-hodinovy planovac aktivovat, stla¢te tlacidlo 24-hodinového planovaca na
dialkovom ovladani.
- Ked sa 24-hodinovy planovac aktivuije, displej bude kazdych niekolko sekund blikat.
- Robot spusti cyklus vysavania 24 hodin od aktivacie 24-hodinového planovaca. Cyklus
vysavania sa bude spustat vzdy v rovnakom case kazdych 24 hodin, kym 24-hodinovy planovac
nedeaktivujete.
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2 Ak chcete 24-hodinovy planovac deaktivovat, stlacte tlacidlo 24-hodinového planovaca. Displej sa
rozsvieti, ¢o znamena, ze robot je v pohotovostnom rezime a 24-hodinovy planovac uz nie je
aktivny.

Cistenie podlah mopom
Typy FC8796 a FC8794 sa dodavaju s mopovacim nastavcom a mopovacou poduskou na mokré
Cistenie tvrdych podlah.

Pripevnenie mopovacej podusky

1 Namocte mopovaciu podusku do vody alebo ju navlhcite pod tec¢lUcou vodou. Mdzete pridat par
kvapiek vhodného cistiaceho prostriedku na podlahy, ktory mate k dispozicii.

2 Mopovaciu podusku riadne vyzmykajte. Mala by byt len vlhka, nie mokra.

3 Navlh¢enu mopovaciu podusku pripevnite na mopovaci nastavec nalepenim suchého zipsu na
mopovacej poduske na suchy zips na mopovacom nastavci (Obr. 29).

4 Upevnovacie vystupky na mopovacom nastavci zasufite do dvoch upevnovacich otvorov
umiestnenych za kolieskami. Zatlacte, aby sa ozvalo kliknutie (Obr. 30).

Cistenie podlah pomocou mopovacieho nastavca

Poznamka: Ak chcete distit tvrdé podlahy pomocou mopovacieho nastavca, musite spustit robota na
mieste, ktoré chcete vycistit. Robota s pripojenou mopovacou poduskou nemozno spustit z dokovacej
stanice.

1 Robota zapnite stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani.
- Robot bude pokracovat v cisteni, kym sa batéria takmer nevybije a robot sa zastavi.

Poznamka: Ak chcete robota poslat do dokovacej stanice stlacenim dokovacieho tlacidla na
dialkovom ovladani, pripadne ho do dokovacej stanice umiestnit manualne, najprv z neho odoberte
mopovaciu podusku a mopovaci nastavec.

Odpojenie mopovacieho nastavca
1 Ak chcete mopovaci nastavec odpoijit, stlacte usko (1) a mopovaci nastavec vytiahnite (2) (Obr. 31).
2 Mopovaciu podusku odlepte od mopovacieho nastavca.

3 Ak chcete mopovaciu podusku vycistit, vyperte ju v pracke na cykle jemného prania maximalne na
teplote 60 °C.

Signal alarmu

Ak robot pri ¢istenf zaznamena nejaky problém (napr. ak sa mu zaseknu kolieska, ak nie je v kontakte s
podlahou alebo snimac¢ nedokaze rozpoznat podlahu), ozve sa zvuk a robot sa zastavi. Stlacenim
tlacidla spustenia/zastavenia prepnite robota do pohotovostného rezimu a vyrieste problém, ktory
spustil alarm (odstrante prekazku, ktora blokuje kolieska, vycistite snimace, pripadne robota
zodvihnite a polozte ho na iné miesto).

Cistenie a udrzba

Vyprazdnovanie a Cistenie zasobnika na prach

Ked tlacidlo spustenia/zastavenia za¢ne blikat, vyprazdnite a vycistite zasobnik na prach.
1 Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach vytiahnite z prie¢inka zasobnika na
prach (Obr. 32).
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2 Potiahnite usko na bocnej strane zasobnika na prach a otvorte kryt (Obr. 33).

3 Zo zasobnika na prach vyberte filtracnu jednotku (Obr. 34).

4 Vytraste obsah zasobnika na prach do kosa (Obr. 35).

5 Zasobnik na prach moézete oplachnut pod vlaznou tec¢lUcou vodou.

Vystraha: Zasobnik na prach necistite v umyvacke na riad.

6 Ak chcete dokladne vycistit filtre, rozoberte filtracnu jednotku. Stlacte uska po bokoch filtracnej
jednotky a vyberte prachovy filter z filtra EPA. Potom vy(istite filter EPA pomocou prilozenej
Cistiacej kefky (Obr. 36).

7 Filtracnu jednotku znova poskladajte a filter EPA zaloZte do prachového filtra. Filtra¢nu jednotku
potom vlozte spat do zasobnika na prach (Obr. 37).

Poznamka: Ak ste zasobnik na prach cistili pod tec¢ucou vodou, pred jeho opatovnym vlozenim do
filtrac¢nej jednotky sa uistite, ze je Uplne suchy.

8 Na zasobnik na prach zalozte kryt tak, aby s kliknutim zapadol na miesto (Obr. 38).

9 Zasobnik na prach vlozte spat do priecinka na zasobnik na prach a sklopte rukovat zasobnika na

prach (Obr. 39).

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filtra¢na jednotka. V pripade
pouzivania robota bez filtra¢nej jednotky vnutri zasobnika na prach sa poskodi motor.

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na ¢as vycistit snimace proti padu,
kolieska, bocné kefy a saci otvor.

1 Robota prevratte hore dnom a poloZzte na rovny povrch.

2 Ked cistite boZneé kefy, chytte ich Stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov (Obr. 40).

3 Prilozenou cistiacou kefkou odistite bocné kefy a hriadele boc¢nych kief.

4 Pomocou cistiacej kefky odstrante prach alebo chumace prachu z predného kolieska a bocnych
koliesok.

5 Pomocou cistiacej kefky odstrarnte prach alebo chumace prachu zo snimacov proti padu.
Poznamka: Pravidelne cistenie snimacov proti padu je délezite. V pripade, ze su snimace proti
padu znecistené, robot nemusi spravne zaregistrovat vyskove rozdiely alebo schody.

6 Cistiacou kefkou vy¢istite saci otvor.

7 Skontroluijte, & na boc¢nych kefach a spodnej ¢asti robota nie su ziadne ostré predmety, ktoré mézu
poskodit podlahu.

Vymena

Objednavanie prislusenstva

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu stranku
www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu vyrobkov znacky Philips. M&zete
sa obratit aj na Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolocnosti Philips vo svojej krajine (kontaktné
Udaje najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste).

Vymena filtra

Filter EPA vymente, ak je velmi znedisteny alebo poskodeny (pozrite 'Vyprazdrovanie a Cistenie
zasobnika na prach'). Novy filter EPA mdZete kupit na webovych strankach www.philips.com/support.
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Vymena bocnych kief

Na zabezpeclenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po urc¢itom case vymente.

Poznamka: Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bo¢né kefy vymente.
Rovnako odporuc¢ame vymenit obidve boc¢né kefy su¢asne. Noveé bocné kefy mdzete kupit na
webovych strankach www.philips.com/support.

1 Ak chcete vymenit bo¢né kefy, chytte staré bocné kefy za stetiny a vytiahnite ich z hriadelov.
2 Zatlacte nové bocné kefy na hriadele.

Vymena nabijatelnej batérie

Nabijatelnu bateriu mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici. Ak uz batériu nie je moznée nabit
alebo ak sa rychlo vybija, odneste robota do autorizovaného servisného strediska spolo¢nosti Philips
a poziadajte o vymenu batérie. Kontaktné udaje Strediska starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti
Philips vo vasej krajine najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste.

Vymena batérii dialkového ovladania
1 Stlacenim uska (1) uvolnite kryt prie¢inka na batérie (2) a zlozte ho (Obr. 9).
2 7 priec¢inka na batérie vyberte prazdne batérie typu AA.
3 Vlozte dve nové batérie typu AA (Obr. 10).
Poznamka: Uistite sa, Zze su spravne vlozené poly batérii + a —.

4 Ak chcete znova nasadit kryt priecinka na batérie, najprv zasunte vystupok do otvoru na okraji
priecinka (1) a potom kryt zatlacte (2), aby s cvaknutim zapadol na miesto (Obr. 11). Teraz je
dialkové ovladanie pripravené na pouzitie.

Poznamka: Prazdne jednorazové batérie zlikvidujte v sulade s miestnymi predpismi platnymi vo
vasej krajine.

Vybratie nabijatelnej batérie

Varovanie: Nabijatelnu batériu odstrante len vtedy, ked zariadenie vyhadzujete. Dbajte
na to, aby bola batéria pri odstranovani Gplne vybita.

Pri vyberani nabijatelnej batérie postupuijte podla nasledujucich pokynov. Robota tiez mbdzete odniest

do servisného strediska spolo¢nosti Philips a poziadat o vybratie nabijatelnej batérie. Adresu

servisného strediska vo vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti

Philips vo vasej krajine.

1 Aby sa zabezpecilo, ze je nabijatelna bateéria pred odstranenim a likvidaciou Uplne vybita, nechajte
robota zapnutého, kym sa batéria Uplne nevybije.

2 Odskrutkujte skrutky krytu prie¢inka na batériu a odmontuijte kryt (Obr. 45).

Nadvihnite nabijatelnu batériu a odpoijte ju (Obr. 46).

4 Robota a nabijatelnu batériu zaneste na zberné miesto elektrickych a elektronickych vyrobkov.

w

RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémov, s ktorymi by ste sa mohli stretnut pri
pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit pomocou informacii uvedenych nizsie,
navstivte webovu stranku www.philips.com/support , na ktorej ndjdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.
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Riesenie

Po stlac¢eni tlacidla
spustenia/zastavenia
robot neza¢ne vysavat.

Nabijatelna batéria je vybita.

Nabijatelnu batériu nabite (pozrite
'Priprava na pouzitie').

Po stlaceni jedného
z tlacidiel robot
nereaguje.

Robot nedokazal najst
dokovaciu stanicu a batéria sa
vybila.

Robota polozte na dokovaciu stanicu
pripojenu do elektrickej siete. Po
niekolkych sekundach robot zapipa
a displej sa rozsvieti.

Robot zapipal a zastavil
sa.

Zaseklo sa jedno alebo obe
kolieska.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Odstrante chumace prachu, viasy,
vlakna alebo kdbel zachyteny na zavese
kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe
bocné kefy.

Vy¢istite bo¢né kefy (pozrite 'Cistenie
robota').

Robota ste pocas vysavania
zodvihli.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robota polozte na podlahu. Po stlacent
tlacidla spustenia/zastavenia robot
bude pokracovat vo vysavani.

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechajte
v teplej vode. Ak sa neocbnovi spravny
tvar stetin, bo¢né kefy vymente (pozrite
'Vymena bocnych kief').

Filter v zasobniku na prach je
znecisteny.

Rozoberte filtracnu jednotku. Vydistite
prachovy filter a filter EPA pomocou
zubnej kefky s jemnymi stetinkami.
Prachovy filter mozete tiez oplachnut
pod tecucou vodou.

Ak uz cistenie filtra EPA nepomaha,
vymente ho za novy. Vymenu filtra EPA
odporu¢ame vykonat minimalne raz
ro¢ne.

Saci otvor v spodnej casti

zasobnika na prach je upchaty.

Vy¢istite saci otvor (pozrite 'Cistenie
robota’).

Na prednom koliesku sa
zachytili vlasy alebo ine
necistoty.

Vycistite predné koliesko (pozrite
'Cistenie robota').

Pri vysavani velmi tmaveho
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu.
Preto méze robot vykonavat
nezvycajné pohyby.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia
a potom presunte robota na svetlejsiu
cast podlahy. Ak sa problém bude
nadalej vyskytovat na podlahach
svetlejsej farby, navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa
obratte na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo vasej krajine.
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Problém

Mozna pricina

Riesenie

Robot vysava podlahu, ktora
velmi intenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante
prenikaniu slnec¢nych lucov do
miestnosti. S vysavanim mozete zacat,
ked uz slnko nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu batériu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabijatelna batéria dosiahla
koniec svojej Zivotnosti.

O vymenu nabijatelnej batérie
poziadaijte v servisnom stredisku
spoloc¢nosti Philips (pozrite 'Vymena
nabijatelnej batérie").

Robot sa pohybuje
v kruhoch.

Robot je v reZzime vysavania
konkrétnych miest.

Je to bezny jav. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozno aktivovat, ked
sa na podlahe nachadza privela necistot
a vykonava sa dokladné vysavanie.
Rezim je aj su¢astou automatického
rezimu vysavania. Asi po uplynuti jednej
minuty sa robot pri vysavani vrati

k beZznym pohybom. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozete zastavit aj
vyberom iného rezimu vysavania
pomocou dialkového ovladania.

Rezim vysavania konkrétnych miest
mozete zastavit aj vyberom iného
reZzimu vysavania pomocou dialkového
ovladania.

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam (pozrite 'InStalacia dokovacej
stanice’).

Robot stale aktivne vyhladava
stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.

Robot nebol spusteny
z dokovacej stanice.

Ak chcete, aby sa robot po vysavani
vratil do dokovacej stanice, spustite ho
z dokovacej stanice.




Pycckuii 79
BBeneHune

BBegeHune

Mosppaensiem ¢ nokynkoi npoaykumm Philips! Ytobbl Bocnonb3oBaThLCst BCEMU NpenMyLLecTBaMmm
nopaepxku Philips, 3apernctpupyiite nsgenuve Ha seb-cante www.philips.com/welcome.

Ob6uliee onucaHne

Pyuka kpbIlwku nbinecbopHuka
Kpbliwka nbinecbopHuka

Bnok ounbtpa

Meinec6opHuk

Kpai BepxHeW KpbILLKM

[aTtuunk gok-cTaHuum

BcacbiBatowee oteBepctune

Knonka «Ctapt/cTon»

BokoBble weTkn

10 Banbl ans yctaHoBKM BOKOBbIX LLIETOK
11 MNMepepHee koneco

12 BcacbliBatoLyee oTBepcTme

13 BokoBble koneca

14 Oatumkn

15 Kpbllka oTceka ans 6atapen

16 Hacagka ans npotupanus nona (FC8796, FC8794)
17 LWBsabpa (FC8796, FC8794)

18 ManeHbkuin tekep

19 Apgantep

20 WeTouka onst oumcTkm

21 MynbT AUCTaHLMOHHOIO ynpaBneHns
22 Batapenku (tTuna AA) gns nynbta Iy
23 [lok-cTaHums

OoOoONOUTAN WN —

I'Iyan ANCTaHUMOHHOIO ynpaBJiEHUA

MoxHo ynpaBnsaTb poboTOM-MNbINECOCOM BPYYHYIO C MOMOLLIbIO NyNbTa AUCTAHLMOHHOIO ynpasnenus (Puc.
2). Ha Hem umetoTcs cneayowmne KHOMKU:

Knonka «Ctapt/cTon»

KHonkn nepemerleHns

KHomka nogkntoyeHns K 4OK-CTaHLmm

KHonku pexxwvma y6opku

24-4acoBoW NNaHNPOBLLUK

ubhwN —

MpuHumMn paboTbl poboTa-nbiniecoca

O6nacTtu npumeHeHust poboTa-nblnecoca

PoboT-nbinecoc ocHalleH nonesHbIMU pyHKLMAMM, Bnarogaps KOTOPbIM MOXHO BbINOMHUTL KAYECTBEHHYIO
ybopKy Nnonos B AoMe.

Po6oT-nbinecoc naeanbHO NOAXOAUT ANl yBopKku TBEPAbIX HAMOMbHbBIX MOKPLITUIA: NapKeTa, NANTKA UIn
nuHoneyma. Mpu ybopke MArkMx HanosbHbIX MOKPbITUIA, HANPUMEP KOBPOB MIM KOBPOBbIX MOKPLITUIA, MOTYT

Pycckuin
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BO3HUKHYTb TPyAHOCTU. Ecnn poGoT-nbinecoc nucnonb3yeTtcs Ans y6opk1 KOBPOBbIX MOKPLITWIA UM KOBPOB,
nepBoe BpeMsi noHabnogarTe 3a ero pabotoi, NMomumo 3Toro, 3a po6oTOM-NbINECOCOM HEOOBXOANMO
CNeauTb, ECAN OH UCMONb3YETCs AN O4UCTKM OYeHb TEMHOIO U GNEeCTSLLEro XeCTKoro nosna.

®dyHKuum poboTa-nbinecoca

Cucrtema oumncTkm

[nsa Hanbonee acdekTnBHOM 0UNCTKM Nona B poboTe-nbiiecoce NpegycMoTpeHa 3-CTyneHyartasi cuctema

OYMCTKM.

- [lBe BokoBbI€ LLIETKM NOMOratoT cobpaTh Mbiflb B Yrax v BAOMb CTEH, @ Takke YAANSAT NPUUMLLYI0
rpsi3b, HanNpaensas ee k BcacbiBatowemMy oteepctuio (Puc. 3).

- bnaropaps moLHol cune BcackiBaHWA poboT-Nbinecoc cobmpaeT Cyxyto rpsasb, KOTopas nonagaeT yepes
BCacbIBaloLlee oTBepcTHe B nbinec6opHuk (Puc. 4).

- Tunel FC8796 n FC8794 noctaBnsATca ¢ Hacagkow Ans NpoTMpaHns nona, Kotopas MoXeT BbiTb
npukpenneHa Kk poboTy-neinecocy, 4Tobbl NPOTMPaTh Balle TBEPAOE HaMoNbHOE MOKPbITHE.

Mporpammbl y6opku

B aBTOMaTnyeckom pexume ybopku poboT-nbinecoc aBToMaTuyeckn NpuMeHsieT 3agaHHyo
rocrieoBaTenbHOCTb NporpaMm y6opku ANs ONTUMAaribHOW O4YMCTKU BCEX 30H NMOMeLLeHus!. MicnonbaytoTcs
cnepytoLme nporpaMmmel y6opKu:

1 MpowusBonbHasi nporpamma (Puc. 5)

2 [Mporpamma «Bponb cteH» (Puc. 6)

3 [MMporpamma ToueyHoi ouunctku (Puc. 7)

Bo Bpems y6opku B aBTOMATUYECKOM peXUMe poboT-NbINecoc UCMonb3yeT 3T NporpamMmmbl B CrneayoLlei
rocnefoBaTenbHOCTU: NPOM3BOIIbHAA Nporpamma, nporpaMmma «BAonb CTeH» n nporpamma To4e4Hown
OYMCTKMN.

3aBepLUVB BbINOMHEHWE 3TOW NOCNeAoBaTeNIbHOCTY NpPorpaMm, poboT-MNbINecoc CHoBa HaunHaeT paboTaTtb
o NPOV3BOILHON NporpaMme, a 3aTem NoBTOPSIET BCE NPOrpamMMbl B TOM e NocnefoBaTenbHOCTH, Noka He
pa3psANTCst akKyMynsaTop Unu noka poboT-MbINecoc He BbIKIYaT BPYyYHYH.

MpumeyaHue. MOXHO Takke OTAENLHO BbIGpaTh Ntoboi PEXMM, HaxaB COOTBETCTBYHOLLLYIO KHOMKY Ha MynbTe
Y (cm. pasgen «Bbibop pexuma ybopkn»).

Kak pO6OT—I'II:~IJ'I€COC pacno3HaeT nepenagbl BbICOT

PoGoT-nbinecoc ocHalleH NATbO AaTynkaMu nepenazga BbiCOTbl, PACMoNOXKeHHbIMU Ha ero HUXKHEN CTOPOHE.
C nomoLbio 3TVX AaTYMKOB poBOT-MbINEcoC pacno3HaeT nepenagbl BbiICOT (HanpumMep, NecTHULbI) 1
n3beraet umx.

MpumeyaHue. PoBoT-NbINECOC MOXET NepemMeLLaTbCsl PSAOM C OTNMYAIOLMMCS MO BbICOTE OT nona
06EeKTOM, MOCKONbKY (hPOHTaNbHbIV AaT4YMK Nepenaga BblCOT PacronoXeH 3a 6amnepom.

BHumaHue! B HekoTopbIX criydasx A4aTtynky nepenaaa BbICOT MOTYT He OOHapYXUTb NECTHULLY Unu ApYroW
repenag BbICOT B HY>XHbIA MOMEHT. [03TOMY Bbl JOMKHbLI BHUMATENbHO CNeaUTb 3a POGOTOM-MbINECOCOM
npu NEPBOM MCMONb30BaHUM U NpU yBopKe psiooM ¢ NECTHULEN UV APYrMM Nepenaaom BeicoT. PerynsipHo
oyvLLariTe AATYMKM Nepenaga BbICOT, YTOObI poboT-Mbinecoc Bceraa AomkHbIM obpasom (cm. 'Ounctka
po6oTa-nbinecoca') pacno3Hasan nepenagpl BbICOT.
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[Mepen nepBbIM UCMONb30BaAHNEM

YcTaHoBka O0OKOBbIX LLLETOK
1 Pacnakyvite 60KOBbI€ LLETKN U MONOXMUTE poOOT-NbINECOC HA CTON UMW Ha MO BBEPX AHOM.
2 HapeHbTe GokoBble LLETKM Ha Banbl Ha HKHeN Yactn poboTta-neinecoca (Puc. 8).

MpumeyaHve. Y6eguTech, YTo GOKOBbIE LETKM HAAEXHO 3adhUKCUpOBaHsbI. MpkmMUTE UX K Basy 40
Lwernyka.

YcTaHoBKa 6aTapel7| B NyNbT ANCTAHUMOHHOIO ynpasieHnd

MynbT AUCTaHUMOHHOrO ynpaBneHusi paboTaeT oT AByx GaTapei Tuna AA.

1 Haxmute Ha A3bI4oK (1), YTOBbI OTKPLITL OTCEK BaTapen, u CHUMUTE KpbILKy oTceka (Puc. 9) (2).

2 BcraBbTe gBe 6atapeu (Puc. 10) Tuna AA.
MpumeyaHue. Mpu yctaHoBKe GaTapei cobntoganTe nonspHoOcTb (0603HayYeHus "+" n "-").

3 YT06bI YCTAaHOBUTb KPLILLIKY OTCEKa A5 3NEeMEHTOB NMUTaHWs Ha MECTO, CHayana BCTaBbTe BbICTYN B
OTBEPCTME Ha Kpato oTceka Anst anemeHToB nuTaHus (1). 3aTem HaxmuTe Ha KpbILLKY (2), Noka OHa He

3achmkeupyeTcs co wenykom (Puc. 11). Tenepb nynbT AMCTAHLMOHHOIO YNpaBneHusl roToB K
MCMONb30BaHMIO.

MoarotoBka npubopa k paboTe

YcTaHoBKa JOK-CTaHLMn

1 ToaknounTe ManeHbKUI LITeKep aganTtepa K rHe3gy Ha AoK-cTaHumm (1) u BcTaBbTe aganTtep B
anekTpuyeckyto poseTky (2) (Puc. 12).

2 Pa3mecTuTe OOK-CTaHLUK0 Ha rOpUM30HTarIbHOM, POBHOM y4YacTKe Mofia y CTEHbI.

MpumevaHue. Y6egutech, 4To Ha pacctosiHum 150 cm cnepeawm oT Aok-crtaHuuu (Puc. 13), 30 cm cnipasa u
100 cm cneBa HeT NPensTCTBUN UNW Nepenagos BbICOT.

3apsigka

1 TNomecTuTe pobOT-NbINecoc Ha NOAKIYEHHY AOK-CTaHumio (Puc. 14).

2 Haxwmute kHonKy «CtapT/cTon» Ansa aktneauum poboTa-neinecoca (Puc. 15).
3 KHonka «CtapTt/cTon» Ha4yHeT muratb (Puc. 16).
4

Korpa akkymynsTop 6yeT NonHOCTbIO 3apsiKeH, kHormka «CTapT/cTon» Ha4yHeT CBETUTLCS, He Muras
(Pwnc. 17).

nOﬂ,FOTOBKa nomMeLleHnd K y6op|<e
Mepen y6opkoi y6epute ¢ nona Bce He3akpenseHHble U Xpynkue oobekTol (Puc. 18),
- YpanuTte Bce kabenu, NpoBoAa U WHYpPbl NMMTaHWS € nona, 4Tobbl poBOT-MbINecoc He 3anyTancs B HUX.
- [Ecnu B KOMHaTe, B KOTOPOW AOMKEH BbINOMHUTL YOOPKY pOGOT-MbINEecoc, UMEETCS KOBEP C KUCTSIMU,
noABePHUTE KUCTU Nof KoBep, 4ToBbl poboT-MbINecoc He 3acocan ux u He ncrnopTun kosep (Puc. 19).
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kcnnyaTtaumsa poboTta-nbinecoca

Hayano n okoH4aHne pa6OTbI

1
2
3

HaxmuTte kHonky «CtapT/cTon» Ha nynbTe AUCTaHUMoHHoro ynpasnenus (Puc. 20).

Knonka «CTapT/cTon» 3aropaeTcsi pOBHbIM CBETOM, 1 POBGOT-NbINecoc HaunHaeT yoopky (Puc. 21).
Y6opka 6yAeT BbINOSHATLCS B aBTOMATUHECKOM pPexnme A0 TeX Nop, Noka akkyMmynsitop pobota-
nbinecoca He pa3psanTcs. B aBTomaTtnyeckom pexume yoopku poboT-nbinecoc nosTopsieT
nocnefoBaTenbHOCTb NPOrpaMM y6opku: NPpoM3BOIbHYIO MporpaMmy, nporpaMmmy «Baonb cTeH» u
nporpammy «[o cnupanu».

Korga akkymynatop paspsikeH, kHorka «CTapT/CTon» HauMHaeT GbICTPo MUraTb U poboT-NblNecoc
HauMHaeT uckaTtb JOK-CTaHuuio Ans noasapsaakv (Puc. 22).

HaxaTtunem kHomkm «CTapT/cTon» Takke MOXHO NPUOCTAHOBUTL MM NMOSTHOCTLIO NPeKpaTuTL YOOopKy.
Ecnu npy noBTOpHOM HaxaTtum kHonkn «CTapT/CTon» ypoBeHb 3apsiAa akkyMynsiTopa fOCTaTO4HO BbICOK,
po6oT-nbifiecoc npogomkaeT ybopky B aBTOMATUYECKOM peXuUME.

Y106bI pOBOT-NbINECOC BEPHYNCS Ha AOK-CTAHLMIO NPEXAE, YeM pPas3psANTCS akKyMynaTop, HaxXMUTe
KHOMKY MOAKMIOYEHNS K AOK-CTaHLMW Ha NynbTe AMCTaHLUMOHHOTO ynpasneHus (Puc. 23).

KHonka «CtapT/cTon» 3amuraeT, n poboT-nbinecoc Bo3BpaLlaeTcsi Ha JOK-CTaHLMIO.

MpumeyaHne. Ecnv poboT-nbinecoc 6bin 3anyLeH He OT AOK-CTaHLuK, OH He ByaeT aBToMaTU4ecku
BO3BpaLLaTbCA Ha Hee, Koraa 3apsf akkyMynsiTop cTaHeT HU3kuM. Ecnm ypoBeHb 3apsiaa akkymynstopa
[0CTaTOYHO BbICOK, TO POBGOT-MbINECOC MOXHO BEPHYTb K AOK-CTaHLMMW, Ha)aB KHOMKY NOAKIOYEHNS K
[OK-CTaHLWM Ha MyfbTe ANCTaHLMOHHOrO ynpaBneHus. Ecniv akkyMynsTop NonHOCTbLIO paspsikeH, poboT-
NbINecoc He06XO0ANMO NOCTaBUTL Ha AOK-CTaHLMI0 BPYYHYIO.

Bbi6op pexmuma ybopku

[JaHHbI poGOT-MbINecoc NoaAepXUBaET TPU OTAENbHBIX pexMMa yOopKu, Kaxabli U3 KOTOPbIX MOXHO
aKTMBMPOBAaTb COOTBETCTBYIOLLEN KHOMKOM Ha NynbTe AUCTAaHLMOHHOTO yNpaBreHus.

lMpounssonbHas nporpamma

B aTom pexume poboT-NblNecoc Npon3BoauT YOOPKY NOMELLLEHMS!, COBepLUIasi NPOU3BOSIbHbIE NEPEMELLEHNS
no npsiMowi n kpect-HakpecT (Puc. 24).

Mporpamma «Bgonb cteH»

B aTtom pexume poboT-nbinecoc nepeaBuraeTcs BOOSb CTEH, obecrneyvBas Gonee TaTenbHyo yoopky
(Pwnc. 25) gaHHOro yyactka nomeLleHus.

Mporpamma To4eyHoM y6opKM

B atom pexume poboT-nblnecoc Npon3BonbHO NepemMeLlaeTcs No HeGonbLLIOMY y4acTKy nona, YTobbl
TwarensHo (Puc. 26) ero ouncTuTb.

Mpumevyanwe. MporpamMma, BbiGpaHHas BpyUHYHO, BbINOMHAETCS TONbKO HECKOIbKO MUHYT. 3aTem poGoT-
MbINECOC NEPEKIYAETCS B aBTOMATUHECKUIA PEXUM YBOpKM.

Py4Hoe ynpasneHue

MoxHo ynpaendaTtb pOGOTOM—I’IbIJ’IeCOCOM BPYYHYIO C NOMOLLIbIO KHOMNOK Ha nynbTe ANCTaHLUOHHOIo
ynpasneHua.

1

[na ynpaBnexuns nepeasmxeHnem poboTa-nbeinecoca no nometyeHmno (Puc. 27) ncnonbaynTe KHOMKU co
CTpenkamu BBEpX, BHU3, BIIEBO 1 BNPaBO PSAOM C KHOMKol «CTapT/cTon» Ha nNynbTe ANCTaHLMOHHOIO
ynpasnexus.
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MpumeyaHue. CobnoganTe 0OCTOPOXHOCTb, KOrAa ynpasrsieTe pO60TOM-MbINECOCOM BPYUYHYO PsiAOM C
nepenagamMu BbICOT U NIECTHULLAMM.

I'Ipvlmeanme, q)yHKLWIﬂ nbifiecoca n 6okoBble LLETKN paGOTa}OT, TONbKO Korga pOGOT—HbIJ’IeCOC ener
Bnepea. KHonkun nepemMelleHnsa BneBo, BrnpaBo 1 Hasaa npegHasHayYeHbl UCKIMIYUTENbHO ANA HaBUrayuun.

Mcnonb3oBaHne 24-4acoBoro niaHMpoBLLMKa

24-4acoBoi NNaHUPOBLUMK MOXET ObiTb aKTUBUPOBAH C MOMOLLbIO NyNbTa AUCTaHLWMOHHOMO ynpaBrieHus.

Y6egutech, 4To pobOT-NbINECOC HAXOAMTCS B PEXNME OXMAAHUSA U HE pacnonaraeTcsi B JOK-CTaHLMN.

1 HaxmuTe kHOMKy 24-4acoBoro nNiaHWpPOBLLMKA Ha NyNbTe AUCTaHLMOHHOIO yNpaBreHus, YToobl
aKTMBMpPOBaTb 24-4acOBOW NIIAHNPOBLLUK.

- [Nocne akTnBaumm 24-4acoBoro NNaHNPOBLLUKa AUCTNEN HAYHET KOPOTKO MUraTh KaXable HECKOMbKO
CeKyHA.

- [Mocne aktuBauum 24-4acoBOro NMaHMPOBLLMKA POOOT-MbINIECOC HAYHET KPYrNoCyTOUHY0 yoopky. OH
6yaneT npucTynaTtb K y6opke B OAHO 1 TO e Bpems Kaxable 24 yaca, noka He ByaeTt oTknoueH
24-4acoBoW NNaHNPOBLLNK.

2 Y106bl OTKNIOUUTL 24-4aCOBOW NNAHNUPOBLUMK, HAXKMUTE KHOMKY 24-4aCcoBOro nraHupoBLumKa. ucnnen
6yaeT CBETUTLCS MNOCTOSIHHO, MOKa3biBasi TEM CaMbIM, YTO POBOT-MbINECOC HAXOAUTCS B PEXUME

OXngaHus n 24-4acoBOW NNAHNPOBLLMK OTKITIOYEH.

MbITb€ NOSIOB C NOMOLLbIO poGoTa-nbiniecoca

Tunbl FC8796 n FC8794 noctaBnstoTCA C HaCaakon ANnga NpoTUpaHna nona v Haknagkon Ans BNaxHom
y6opku TBEpAbIX HAMOMbHbIX MOKPLITUNA.

3aernneHme HakKnagku

1 TlorpyauTe Haknaaky B BOAY UMW HAMOYNUTE ee Noj CTpyen BoAbl. Bl MoxeTe 400aBUTL HECKONBKO
Kanenb NerkogoCTynHOro CpeacTsa ANst MbITbst NONOB, NOAXOASALLEro ANS BaLlero nona.

2 TuwaTenbHO OTOXMUTE HaKNazgKy, YToObl OHa cTana NpoCcTo BMaXHOW, a8 HE MOKPOWA.

3 TpuKpenuTe BNaxHyI HaKknagKky K Hacagke Ans npoTupaHusa nona, npwxkas dukcaTopsl Velcro Haknagku
K doukcaTopam Velcro Hacagku ans npotupanusa nona (Puc. 29).

4 BcraBbTe BbICTYMbl HACAAKW AN MPOTUPaHUA Nona B ABa COOTBETCTBYIOLLMX UM OTBEPCTUS,
pacnonoXeHHbIX cpa3sy 3a koriecamu. 3aTeM HaXMUTE BHU3, Noka He ycnbiwmnTe wen4yok (Puc. 30).

Y6opKa nonoB C NOMOLWbO Hacagakn And npoTnpaHnda nona

I'Ipmmeanme. Ons y60pKVI MNoJioB C NOMOLLbK HAacagKu Ana npoTupaHua nona pOGOT—I’IbIJ‘IeCOC cnenyet
BKJIO4ATb B KaKON-NMBO TOYKE KOMHATI, B KOTOpOIZ Bbl XOTUTE npm6paTbc9|. Po6oT-nbinecoc He JOMKeH
BKNOYaTbCA B AOK-CTaHUWUW, KOra Ha HeM 3aKkpenneHa Haknaaka.

1 TpocTo HaxMuTe KHoMKy «CTapT/CcTon» Ha NynbTe AUCTAHLMOHHOIO YNpaBneHus, YTobbl 3anycTuTb
poboT-nbinecoc.
- Pob6oT-nbinecoc npogomkaeT NpoTMpaTh MoJl, Noka He pa3psiAUTCs ero akkyMynsTop, rnocre 4Yero
pO6OT-NbINECOC OCTAHOBUTCS.

Mpumeyanwue. MNepen Tem Kak MOMECTUTL POBOT-MbINECOC HAa AOK-CTaHLMIO BPYYHYIO UK OTMNPaBUTL €ro
TyAa, HaXKaB COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha NynbTe AUCTAHLVOHHOTO yNpaBneHusi, OTCOEANHUTE HaKNaaKy u
Hacaaky Anst NpoTMpPaHus nona.

OTcoeanHeHne Hacagkvm ong npoTupaHus nona
1 YT06bI OTCOEAMHUTL HAacaaKy Anst NPoTMpaHMs nona, HaxmuTe dukcatop (1) M NOTAHUTE HacagKy BBEPX,
4yTo6bLI Yyoanutb ee (2) (Puc. 31).
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2 YpanuTte Haknagky ¢ Hacagku Ans NpoTUpaHusi nona.
3 YT06bl OUNCTUTL HakMagKy, NoCTMpanTe ee B CTUpanbHOW MalluuHe B WaasLemM pexume npu
Temnepartype He 6onee 60 °C.

3BYKOBOM cuUrHan

Ecnn poboT-nbinecoc CTonkHeTcs B npouecce yoopku ¢ kKakuMmu-nmbo npobnemamu (Hanpumep, n3-3a Toro,
4YTO Ha KONeco HamoTanucb BOMOCKI, MOTEPSIH KOHTAKT C MOSIOM UMW AaTYMK HE MOXET 06HapyXuTb non),
pasgacTcsi 3ByKOBOW cuUrHan u poboT-nbinecoc octaHoBuTcs. Haxmute kHonky «CTapT/cTon, Y4Tobbl
nepeBecTn poboT-NbINECOC B PEXUM OXUAAHWUSI U YCTpaHUTbL NpobrnemMy, Bbi3BaBLUYIO NoAayy 3ByKOBOIO
curHana — Hanpumep, yaanuTb NpensTcTeue, brnoknpoBasLLee NepemMeLLeHre Koneca, O4MCTUB AaTUNKU Unu
noaHsiB poboT-MbiNecoc U NEPEMECTUB Er0 B APYroe MeCTO.

OuuncTtka n yxop,

YpaneHue mycopa 1 o4ncTKa nblnecbopHmka

Ecnu kHonka «CTapT/cTon» HaYyHeT MUraThb, NbiNnec6opHUK HEOBXOAMMO OMOPOXHUTL Y OYNUCTUTD.
1 TloTaAHUTEe 3a pyyKy KPbILLKKU NbINecOopHMKa 1 n3BnekuTe nbinecbopHuk n3 ero otceka (Puc. 32).
MoTaHuTe 3a dmkcaTop cboKy nbinecbopHuka, YTo6bl OTKPbLITh KpbILKy (Puc. 33).

M3BneknTe 6nok pmnbTpa u3 neinecbopHuka (Puc. 34).

MoTpscuTe NbinecbopHWK Haf MyCOPHLIM BEAPOM, YTOOLI ONMOPOXHUTL ero (Puc. 35).

Bbl MOXeTe NpoMbITb NbINECOOPHNK NOA CTPYEn Tennon Boabl.

u b WN

BHumaHwue! MNbinecbopHWK HEMb3s MbITb B NOCYA0MOEYHON MaLUMHE.

6 YTOGbI TLATENBHO OYNCTUTL PUNBTPLI, OTAENUTE BNoK PUNbLTPa, HaxaB UKCATOPbI, PACMNONOXEHHbIE
no obevm ero cTopoHam, v yaanus neineson ouneTp ns EPA-dunbtpa. 3atem ounctute EPA-dunbTp C©
NOMOLLbIO BXOAsILLEl B KOMNNeKT LweToukn (Puc. 36).

7 CobepuTte 6nok counbTpa, yctaHoute EPA-unbTp B Nbinesori unbtp. 3aTem BCTaBbTe 6nok dunstpa
Ha MecTo B nblnecbopHuk (Puc. 37).

Mpumeyanne. Ecnun Bbl NpoMbiBanu NbinecbopHUK NoA CTpyert Boabl, y6eamTech, YTO OH yXe BbICOX,
npexae Yem CHoBa BCTaBMATbL 6110k ounbTpa.

8 3akpoviTe KpbILLKY MbinecbopHuKa 1 ybeautech, Y4To oHa co wenykom (Puc. 38) Bctana Ha MecTo.

9 YcTaHoBuWTE NbINECOOPHUK B €70 OTCEK M CNOXMTE pyudKy nbinecbopHuka (Puc. 39).

BHumaHnue! Cnegute 3a TeM, 4To6b! B Nbinec6opHuKe Bceraa bbin ycTraHoBneH 6nok dunbtpa.
Mcnonb3ysi poboT-nbinecoc 6e3 6noka unbTpa B NbinecbopHUKe, MOXHO MOBPEAUTbL ABUrATENb.

OuuncTka poboTa-nbinecoca

YT06bI NOAAEpKMBATL Ka4eCTBO YOOPKM Ha AOMKHOM YPOBHE, HE06X0ANMO BpeMsi OT BPEMEHN O4MLLATL

AaTyMKM Nnepenaga BbICOT, koneca, GoKoBbIE LLETKN U BCACbIBaKOLLIEe OTBEPCTUE.

1 YcraHoBuUTE NbINECOC Ha POBHOW MOBEPXHOCTU U NEPEBEPHUTE ErO.

2 Y106bl 04YMCTUTL BOKOBLIE LLETKN, BO3MUTE MX 3a LLETUHY M CHUMKTE ¢ BanoB (Puc. 40).

3 OuncTnTe GOKOBbIE LLIETKM M X Barbl C MOMOLLbIO LLIETOYKM, BXOASLLEN B KOMMIEKT NOCTaBKU.

4 Ypanute Nbinb UNW NyX C NepeaHero koneca n 60KOBbIX KONeC C NMOMOLLBIO LLETOYKW, BXOASLLEN B
KOMMIIEKT NOCTaBKM.

5 Ypanute nbiib nnm nyx ¢ AaT4YMKOB nepenana BbICOTbl C MOMOLLbHO LLETOYKN, BXOﬂ,ﬂIJ.leVI B KOMMNNEKT
NnoCTaBKW.
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Mpumeyanue. laTumku nepenaga BLICOT HEOOXOAMMO ouuLLaTb PerynsipHo. M13-3a rpsism Ha gaTymkax
nepenaga BbICOT POGOT-NbINECOC MOXET He 0BHAPYXWUTb Nepenaa BbICOT UMK NECTHNULLY.
6 Bocnonb3yiiTech LLeTOYKOW, BXOASILLER B KOMMNMEKT NOCTaBKM, AN YNCTKU BCAcbIBaOLLErO OTBEPCTUS.
7 Y6enuTech, 4TO Ha GOKOBbIX LLIETKAX U Ha HIDKHEN naHenn poboTta-rblnecoca HeT OCTPbIX NPEAMETOB,
KOTOpbIe MOTyT NOBPEAUTL MON.

3ameHa

3akas akceccyapoB

YT06bI NPOBpECTM akceccyapbl UMK 3anacHble YacTu, noceTute Beb-cant www.shop.philips.com/service
1nv obpaTUTeECh B MECTHYIO TOProByH opraHusauumio Philips. MoxHo Takke cBs3aTbCs C LLEHTPOM
nopaepxku notpebutener Philips B Balwen ctpaHe (KOHTaKTHas nHgopMaums npuseaeHa Ha rapaHTUAHOM
TanoHe).

3ameHa punbTpa
Ecnun EPA-dunbTp cnnbHO 3arpsisHeH nnv noBpexaeH (CM. 'YaaneHume Mycopa M ouncTka nblnecbopHuka'),

3aMeHuTe ero. Ytobbl nony4nTb HOBbIN EPA-dunbTp, noceTute Be6-canTt no agpecy
www.philips.com/support.

3ameHa 60KOoBbIX LETOK

[Ina nogaepxaHns onTuManbHbIX pesynbTaToB YOopku 6OKOBbIE LETKM HEOOXOAMMO 3aMeHATb Yepes
HeKoTOpoe BpeMs nocne Havana ucnonb3oBaHus.

Mpumeyarme. MNpu nobbIX NpU3HaKax n3Hoca Uy NoBpeXAeHNs 6OKOBbLIE LLETKU crieayeT 3aMeHuTb. Mbl
TaKke pekoMeHayeM 3aMeHATb 06e OOKOBbIE LLETKN OOHOBPEMEHHO. UTOObI NONy4YnTh HOBbIE OOKOBLIE
LeTkn, noceTuTte Be6-cant no agpecy www.philips.com/support.

1 YTto6bl 3aMEHNTL GOKOBbIE LLIETKM, BO3bMUTE CTapble GOKOBbIE LLETKN 3a LWETUHY U CHUMUTE C BarloB.
2 HapeHbTe HOBble GOKOBbIE LLETKY Ha Basbl.

3amMeHa akkymyrnsaTopa

3amMeHa akkymynsTopa MoXeT BbiTb BbINOMHEHA TOMBKO KBaNUMULMPOBAHHLIM CEPBUCHBIM UHXEHEPOM.
[octaBbTe po6OT-NblNIecoc B aBTOPU30BaHHbIA CEPBUCHBIN LeHTP Philips Ansi 3aMeHbl akkymynstopa, ecnm
ero 6orblue He yaaeTcs 3apsaauTb UK OH BbICTPO pa3pshkaeTcs. MOXHO HalTV Ha rapaHTUIMHOM TanoHe
KOHTaKTHYH MH(OpMaLWio LeHTpa Noaaepxku notpedbutenein Philips B Bawweli cTpaHe.

3ameHa 6aTapen nynbTa ANCTaHUMOHHOIO ynpaseHns

1 Haxmute Ha A3bI14oK (1), 4TOBbl OTKPLITL OTCEK BaTapen, u CHUMUTE KpbILKy oTceka (Puc. 9) (2).
2 VisBnekuTe paspsamBlumecs 6ataperikm Tuna AA u3 otceka ans 6atapeek.

3 BcraBbTe aBe HoBbIx 6aTapeun (Puc. 10) Tuna AA.

Mpumeyanue. Mpu yctaHoBke 6aTapein cobntoganTe nonspHOCTb (0603HaYeHns "+" n "-").

4 YT06bl YCTAHOBUTb KPbILLKY OTCEKa [N 3NIEMEHTOB NMTaHUS HA MECTO, CHavasa BCTaBbTe BbICTYN B
OTBEPCTHE Ha Kpato oTceka AN anemMeHToB nuTaHus (1). 3aTem HaXKMUTE Ha KpbILLKY (2), MoKa OHa He
3acpmkenpyeTcs co wenykom (Puc. 11). Tenepb nyfbT AMCTAHLMOHHOIO YNpaBneHusl roToB K
MCMOMNb30BaHWIO.
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Mpumeyanue. YTunuaupyiite paspsavsluvecs 6ataperiku B COOTBETCTBUM C NpaBunamu,
YCTaHOBMNEHHbIMM B Ballel CTpaHe.

N3BneyeHune aKKyMynaTopa

Mpenynpexaerve! CneayeT usBnekatb akkyMynsaTopHble 6Gatapeun TonbKo nepes yTunusauuen
npubopa. MNepeg nsBneyveHnem batapeun yb6eamTech, HTO OHa NMOMHOCTLIO pa3psikeHa.

YT06bI 3BNEYL aKKyMyNATOP, cneayiTe UHCTPYKUMSM, NpUBEAEHHBIM HUkKe. [Ina n3BneyeHust akkymynsaropa
MOXXHO TaKkxe A0CTaBUTb POBOT-NbINECOC B CePBUCHbIN LeHTP Philips. ObpatuTech B LLEHTP NOAAEPXKKM
notpebutenen Philips B Balwlew cTpaHe, 4Tobbl y3HaTh aapec bnmkaniero CepBUCHOroO LEeHTpa.
1 lNepen usBnevyeHMeM 1 yTunusaumei akkymynstopa Bknounte poboT-nbinecoc 1 octaBbTe ero
BKIMIOYEHHbBIM 40 MOMHOW pa3psiaku akkymynsitopa.
2 OTBMHTUTE BUHTbI Ha KpbILLKe OTceka Ans 6aTtapen u cHUMUTE KpbilwKy (Puc. 45).
3 TllopgHumKUTE akKymynaTop n otcoeamHuTe ero (Puc. 46).
4 [ocTaBbTe pobOT-NbINECOC Y aKKyMYNSITOp B NYHKT c6opa 0TXOA0B 3NEKTPUYECKOTO U 31IEKTPOHHOIO

obopynoBaHus.

[aHHbIli pasgen nocesieH Hamboree pacnpocTpaHeHHbIM NpobnemMam, ¢ KOTOPbIMU Bbl MOXeTe
CTONKHYTLCS MPM UCMoNb3oBaHUM Npubopa. Ecnu He yaaeTca caMocToATENbHO CNPaBUTLCS C BO3HUKLLUMM
npobnemamu, cM. OTBEThI Ha 4YacTo 3aJaBaeMble BOMNPOChl Ha Be6-caliTe www.philips.com/support unm
obpaTtuTech B LEHTP NoaaepXKku noTpebuTerneii B Ballel cTpaHe.

MpoGnema

BoamoxHas npuumHa

Cnocobbl pelleHust

Po6GoT-nbinecoc He
npucTynaeT Kk yGopke,
Korfa s HaXmmato KHOMKy
«Ctapt/cTon».

AKKYMYNSTOP Pas3psikeH.

Bapsigute akkymynsatop (cm. 'TloarotoBka
npubopa k paboTte').

Po6oT-nbinecoc He
pearnpyeTt Ha HaxaTtuna
KHOMOK.

PoGoTy-nbinecocy He yaanocb
HaMTV [OK-CTaHUMIO, U
aKKyMynsTop pas3paauncs.

MomecTute p060T*I'IbIJ'IeCOC Ha
NOAKNKYEHHYH OOK-CTaHUMIO. Yepes
HECKOJTbKO CEeKyH NPO3BY4YUT 3ByKOBOI7I
CurHan, u BKN4YnUTCA nogceeTka gucnnea.

PoGoT-nbinecoc nogan
3BYKOBOW CUTHarm u
OCTaHOBUICA.

3aknmMHuno oaHo unm oba
Koneca.

HaxmuTe kHonky «CTtapT/cTon». Yaanute
BOPC, BOSIOCbI, HATKM UK NpoBOoS C
NoABECKM koreca.

3aknuHuno oaHy unm obe
OOKOBbIE LLETKN.

Ounctute 6okoBbIE LWETKM (CM. 'OumncTka
poboTa-nbinecoca’).

Bbl nogHsnu pabotatoLymi
po6oT-nkinecoc.

HaxmuTte kHonky «CTtapT/cTon».
MocTaBbTe pobOT-NblNecoc Ha non u
HaxxmuTe KHomnKy «CTapT/cTon», YToObl OH
BO306HOBMN YOOPKY.

Po6oT-nbinecoc yévpaet
HeaheKTUBHO.

LLleTHa Ha ogHon unun o6enx
BGOKOBBIX LLEeTKax
nedopmmpoBaHa.

MorpyanTe ogHy unun obe WeTKM B TENmyto
BOAY M OCTaBbTE Ha HEKOTOPOE BPEMSI.
Ecnu weTtnHa He BOCCTaHOBUT hopMy,
3ameHuTe 6okoBble LWeTKM (CM. '3ameHa
60KOBbIX LLETOK')
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Cnocobbl pelleHust

®unbTP B NblNecGopHyKe
3arpsisHeH.

Pas3bepute 6nok punbtpa. Ounctute
nbineson punbTp 1 EPA-dunbTp 3y6HOM
LLETKON C MArKON LLLEeTUHOW. Bbl MOXeTe
NPOMbITb NbINEBON MUNLTP NOA CTPYEN
BOAbI.

Ecnu unctka EPA-dunsTpa He nomorna,
3ameHuTe ero. EPA-punbTp
pekoMeHAyeTCs 3aMeHsATb Kak MUHUMYM
pas B rog.

3abnokmMpoBaHo BcacbkiBalLLee
OTBEpCTME B HUXHEi Yactu
nbinecbopHuka.

MpoyuncTnTe BCcackiBatoLlee OTBEPCTUE
(cm. 'Ounctka poboTa-nbinecoca’).

B nepenHee koneco nonanu
BOJTOCbl N TPA3b.

Ounctute nepegHee koneco (cM. 'OumncTka
poboTa-nbinecoca’).

Po6oT-nbinecoc BeinonHAeT
yBOpKYy TEMHOIO UNK YEPHOro
nokpbITUSA. MoaTomy
3anyckarTcs AaTyMkK nepenaga
BbICOT, 1 pO6OT-MbiNecoc
ncnonb3yeT HeCTaHAAPTHYO
nporpamMmMy y6opku.

HaxxmuTte kHonky «CTapTt/cTony», a 3aTeM
nepemectuTe poboT-nbinecoc Ha 6onee
CBeTNbIV y4acTok nona. Ecnu npobnema
BO3HUMKAET 1 Ha Goree CBeTNbIX nonax,
nepengute Ha Be6-canT
www.philips.com/support unm
o6paTnTeCh B LEHTP NOAAEPKKM
notpebuTenel B Ballen cTpaHe.

Po6oT-nbinecoc yéupaet non,
Ha KOTOPOM SIPKO OTpaXaeTcst
conHeuHblv ceeT. OTpaxeHve
cBeTa mMellaeT paboTe AaT4MKOB
nepenaaa BbICOT, N poboT-
MbINecoc Ucnonb3yet
HeoObIYHYI0 Nporpammy y6opKu.

3akpoiTe WTopbl, YTOObLI NPENATCTBOBATL
nonagaHuio CoNHeYHoro cBeTa B
nometleHne. MoxHo Takke Ha4aTb y6opky
npu MeHee SAPKOM COJHLE.

AkkymynsTop 6onbLue He
3apskaeTCcs UM CrMLLKOM
ObICTPO paspskaeTcs.

3aKoHUUNCs CPOK CnyxGbl
akkymynstopa.

3ameHuTe akkyMynsiTop B CEPBUCHOM
LeHTpe (cM. 'S8ameHa akkymynstopa')
Philips.

Po6oT-nbinecoc
nepemeLlaeTcs Kpyramu.

Pob6oT-nbinecoc paboTaet B
peXxmme TO4YEeYHOW YOOPKU.

Ero noBepeHue ctaHaapTHo. Pexum
TOYEYHOWN YOOPKM MOXKHO MCMONb30BaTh,
ecnu Ha onpefeneHHoOM yyacTke nona
CKOMWUIMOCh MHOTO rpsi3n U ee HeobxoanMo
TwarenbHo ybpatb. Kpome Toro, atot
PEeXUM ABNAETCA YacTbio aBTOMaTUYECKOro
pexuma ybopku. [MpumepHO Yepes MUHYTY
po6oT-NblNecoc BO306HOBUT BbIMOMHEHNE
CTaHAApPTHOW Nporpammbl yoopku. Pexum
TOYEYHOW YOOPKM TakkKe MOXHO
BbIKIOYNTb, BbIOpPAB APYron pexum ybopku
Ha NynbTe ANCTaHLMOHHOIO yNpaBneHus.

Pexum ToueyvHol ybopku Takke MOXHO
BbIKIOYNTb, BbIOPaB APYron pexum ybopku
Ha NynbTe ANCTaHLMOHHOIO yNpaBneHus:.
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Mpo6nema

BoamoxHas npuumHa

Cnocobbl pelleHust

PoGoTy-nbinecocy He
yOaeTtcs HauT JOK-
CTaHLuuio.

Po6oTy-nbinecocy He xBaTaeT
MecTa, 4Tobbl fobpaThea Ao
[OOK-CTaHUuu.

MonblTarTeck HanNTK gpyroe MecTo Ans
pasmMeLlLeHnst AoK-CTaHuun (cM. 'YcTaHoBKa
[OK-CTaHLmK').

Po6oT-nbinecoc npogomkaet
AKTUBHO UCKaTb OOK-CTaHLUMIO.

MopoxanTe okono 20 MUHYT, U poboT-
NbINecoc BEPHETCS Ha JOK-CTaHLMIO.

Po6oT-nbinecoc 6bin 3anyLyeH
He OT AOK-CTaHLuK.

YTo6bl po6OT-NbINECOC BEPHYNCA Ha AOK-
cTaHumto nocne y6opku, 3anyctuTe ero ot
LOK-CTaHLMu.

Pob6oT-nbinecoc

MarotosuTens: “®ununc KoHcblomep Jlandpctann b.B.», TyccenaneneH 4, 9206 Afl, ApaxteH, HuaepnaHabl

MmnopTtep Ha Tepputoputo Poccnm n TamoxxeHHoro Cotosa: OO0 «PUTUTC», Poccuiickas ®egepaums,
123022 r. Mocksa, yn. Cepres Makeesa, A4.13, Ten. +7 495 961-1111

FC8796/01, FC8794/01, FC8792/01:16 B-0,9 A
BcTpoeHHbI akkymynatop (Li-lon): 10,8 B
Briok nutanna ZD12D160090EU BxogHble napameTpsl: 100-240B 50/600y O,5A; BbixogHble napameTpbi:

16B 0,9A
[Insa 6bITOBbLIX HYXA
CoenaHo B Kutae
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Bctyn

Betyn

Bitaemo Bac i3 nokynkoto Ta nackaeo npocumo Ao kny6y Philips! LLlo6 cnoBHa ckopucTaTvcs NigTPUMKOLO,
sIKy nponoHye komnaHis Philips, 3apeecTpyiiTe cBiit npucTpiit Ha Be6-caliTi www.philips.com/welcome.

3aranbHum onuc

Pyuka kpuLLKM KOHTenHepa Ansa nuny

KpvLuka koHTenHepa ansa nuny

Brok i3 dinbTpamm

KoHTenHep ans nuny

Kpai BepxHbOi KpULLKM

Oatunk gok-craHuji

OTBIip BCMOKTYBaHHSA

KHonka novaTtky/3ynMHeHHs

BiyHi WiTkn

10 Banu ans BCTaHOBMNEHHS BiYHUX LLITOK

11 MepepaHe koneco

12 OTBip BCMOKTYBaHHS

13 3apHi koneca

14 Oatumkn

15 Kpwwka 6aTapeiiHoro Biaciky

16 Hacagka ans Bonororo npubupanHs (FC8796, FC8794)
17 Haknagka gnsi sonororo npnbupaHHsa (FC8796, FC8794)
18 Mana sunka

19 Apantep

20 LiTka ANst YnLweHHs

21 MynbT AUCTAHUIAHOIO KepyBaHHS

22 barapei AA ans nynbTa AUCTaHLINHOMO KepyBaHHS
23 Jok-cTaHuis

OoONOUTAN WN —

[MynbT oUCTaHUiINHOro KepyBaHH4

Po6oTom MoxHa kepyBaTu 3a 4ONOMOrot0 NynbTa AUCTaHuinHoro kepyeaHHs (Man. 2). Ha nynbTi € HaBegeHi
HVDKYE KHOMKW.

KHonka novaTtky/3ynMHeHHs

HasirauiiHi KHOMKK

KHonka cTvKyBaHHs

KHonku pexwvmis npnbrpaHHs

24-roAVHHWIA MNaHyBanbHUK

N wN —

Ak npauytoe Baw poboTt

Lo ynctutb Baw pobot

Liboro poboTta obnagHaHo yHKLisIMY, siKi pobnaTb oro npuaaTHAM Ans npubupanHs nignory y Bawin
oceni.

Po6oT ocobnueo nigxoautb Anst npubupaHHs TBepAoi Nignorn — AepeB’siHOi, kaxenbHoi abo niHoneyMHoi.
Moy Tb BUHMKATV NPOBNEMM 3 YULLEEHHSIM M SIKUX MOBEPXOHb, HANPUKNaZ KUNUMIB abo KUIMMOBUX

VKpaiHcbKa
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nokpuTTiB. AKLWO Bu BUkoprcToByeTe poboTa Ha Kunumi abo KUNMMOBOMY NOKPUTTI, Nig Yac NepLuoro
BUKOPUCTAHHSA 3anuvLianTecs nopyy i3 HUM, Wob nobauntu, Yn poboT 3moxe BnopaTucs i3 UM TUNom
nignoru. Harnsg 3a po6oTom Takox NOTPibeH nig Yac BUKOPUCTaHHS MOro Ha AyXe TeMHili abo 6nmckyyiin
TBepAin Nianosi.

Ak Baw po6oT unctutb nignory

Cuctema npubupaHHs

Po6oT mae 3-eTanHy cuctemy npubmpaHHsa Ans ePeKTUBHOIO OYULLLEHHS NiANOrN.

- [Bi GivHi WiTkn gonomaraoTb poboTy NpnbupaTh B KyTKax i B3OOBX CTiH. BOHM Takox gonomaratTb
BuaansaTv 6pya i3 nignoru 1 NpocyBaTu KOro 40 OTBOPY BCMOKTYBaHHs (Man. 3).

- PoboTt Bnoentoe YactuHk1 6Gpyay Ta NnepeHocuTb ix Yepea OTBIp BCMOKTYBaHHS B KOHTEMHEp ANns nuny
(Man. 4).

- [Jo komnnekty mogenen FC8796 i FC8794 BxoanTb Hacagka Ans BOMOroro npubmnpaHHs, Sky MoXHa
nig’egHaTv oo poboTta Ans MUTTS TBEPAMX MNOBEPXOHb.

Cxemu pyxy nig yac npubnpaHHsa

Y pexumi aBToMaTtu4Horo npubnpaHHsa poboT BUKOPUCTOBYE aBTOMATUYHY NOCMIAOBHICTb CXEM pyXy Ans
ONTUMarnbHOro NPUBMPaHHA KOXHOT AiNAHKM KiMHaTW. BiH BUKOPUCTOBYE Taki Cxemu pyxy:

1 [osinbHa cxema (Man. 5)

2 Cxema (Man. 6) pyxy B3OOBX CTiH

3 Cxema (Man. 7) pyxy Ans BUBEOEHHS NNsiM

Y pexumi aBTOMaTtu4Horo npubmnpaHHs poboT BUKOPUCTOBYE Lii CXeMU B PiKCOBaHIN NOCNIAOBHOCTI:
OOBINbHUIA PyX, NPUONPaHHS B3A0BX CTiH | BUBEAEHHS MNSAM.

Konu po6oT 3aBepLunThb Lit0 NOCMiLOBHICTb CXEM, BiH 3HOBY NOYHE pyXxaTWUCs 3a OOBINbHOK cxemoto. PoboT
NPOAOBXYE BUKOPUCTOBYBATY LIKO MOCMIAOBHICTb CXeM AN NpubupaHHsa KiMHaTU, AOKM He PO3PSANTLCS
akymynsaTopHa 6aTapesi, abo [OKM AOro He BUMKHYTb BPYYHY.

MpumiTka. MoXHa TakoX CaMOCTINHO BUOPATU KOXKEH PEXMM OKpeMo. [Ins Liboro HaTUCHITbL BiAMNOBIOHY
kHomKy Ha nynbTi JK (aus. ' ).

Ak Baw poboT yHuKae nepenagis BUCOTU

Ha gHi poboTa po3TtalloBaHo M'siTb AaTyvKiB NagiHHA. BiH BUKoprcTOBYE Ui AaTyunku, Wob BUSBNATM
nepenagu BUCOTK (Hanpuknag, cxoam) Ta YHuUKaTw ix.

MpumiTka. AKLLO poboT NepecyBaeTbCA AELLO HAA KPAEM MiABULLEHHS, e HOPMarnbHO, agke Aoro nepegHin
OaTyuK nagiHHS 3HaxoauTbesa 3a Gamnepom.

YBara! Y geskux Bunagkax AaTynku NagiHHA MOXYTb HE BUSIBNISIT CXOAM YU iHLUI Mepenaan BUCOTU BYACHO.
Tomy yBaxHO CTexTe 3a poboTOM MPOTSAroM NepLuvx pasiB BUKOPUCTaHHS, i KoMK BiH Npautoe 6ins cxoais abo
iHLLIOT AiNsIHKM 3 Pi3HULIE0 BUCOTU. BaXknmBo perynsipHo YMCTUTU AaTUMKW NagiHHS, Wob poboT mir | Hagani
npaBunbHO (AuB. "YuLeHHs poboTa') BUSHa4YMTV MEPEXOAMN BUCOTMU.

I'Iepe,u, nepwnMm BMKOPUCTaHHAM

BcTaHoBneHHs BiYHUX LWiTOK
1 PoasnakyviTe 6iyHi WiTKM Ta nocTaBTe poboTa Aoropn AHOM Ha cToni abo nianosi.
2 [pocyHbTe BivHi WiTKM Ha cnevianbHi Banu, WO 3HaxoAAaTbecs Ha AHi podoTa (Man. 8).
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MpumiTka. MepeBipTe, Yn HANEXHUM YMHOM Mig’€AHaHO GiuHi LWiTkn. BcTaHoBMOMTE iX Ha Banu Ao dikcauji

3 KnayaHHAM.

BcTaHoBneHHs 6aTapen y nynbT ANCTaHLINHOIO KEpyBaHHS
MynbT AUCTaHLINHOrO KepyBaHHSA Npautoe Bif ABox 6aTapen AA.

1
2

HaTtucHiTb Bywko (1), wo6 po3bnokyBaTh Ta 3HATK KpULLKY 6aTapeiiHoro Bigciky (Man. 9) (2).
BcraBTte gBi 6atapei (Man. 10) AA.
Mpuwmitka. MNepesipTe, 4n nomocy "+" i "-" po3TalloBaHi MPaBUIbHO.

LLlo6 BcTaHOBWTM KpULLKy GaTapeiHoro BiACiKy Ha Miclie, cnoyaTky BCTaBTe BUCTYN B OTBIp Ha Kpato
6arapeiHoro Biaciky (1). MoTim HaTuckariTe Ha KpULLKY (2), AOKV BOHA He 3adikcyeTbes (i3 KnauaHHam
(Man. 11)). Tenep NynbTOM QUCTaHLINHOIO KEPYBaHHSA MOXHa KOPUCTYBaTUCS.

[MigroToBKa 0O BUKOPUCTAHHS

BcTaHoBNeHHs Ha QOK-CTaHUito

1 BcrasTe many BUnky agantepa B po3’eM Ha Jok-cTaHuii (1). BctaBTe Bunky-agantep y po3eTky Ha
CcTiHi (2) (Man. 12).

2 [locTaBTe AOK-CTaHLjt0 Ha FOpU3oHTarnbHy, PiBHY nignory 6insi cTiHw.
Mpumitka. MNMepekoHaliTecs y BiacyTHOCTI nepelukos abo nepenagiB BUCOTH Ha BigcTaHi 150 cm nonepegay,
30 cm npaBopyd i 100 cm niBopyu Big gok-ctaHuii (Man. 13).

3apsipKaHHS

1 MMoctaBTe poboTa Ha Nig’eAHaHy A0 Mepexi XMUBMNEHHst Aok-cTaHujio (Man. 14).

2 LUWo6 yBiMkHYTM poboTa (Man. 15), HaTUCHITb KHOMKY NOYaTKy,/3yNMUHEHHS.

3 KHonka noyaTky/3ynnHeHHst nounHae 6numatu (Man. 16).

4 Konu 6atapes MOBHICTIO 3apsifpkeHa, KHOMKa NovaTky,/3ynMHeHHs 6e3nepepBHO cBiTUTLCS (Man. 17).

I'Il,quTOBKa KiMHaTK 4O UMKy NnpubupaHHs

MepLu Hix BMMKaTW poboTa ANs LMKy NpubrpaHHs, NepekoHanTecs, Lo Ha Miano3i HeMae KPUXKNX i
nerkux npegmetis (Man. 18).

MpubepiTs i3 nignoru Bci kabeni n ApoTH, Wob poboT He 3annyTaBCcs B HUX.

AKLLO B KIMHATI € KUNWUM i3 KUTULAIMM, NepLU HixX NpubrpaTh Lo KiMHaTy poboTom, cxoBaiTe KUTUL nig,
KUnnmom, o6 poboT He 3acTpsr Ta He nowkoaus (Man. 19) kunum.

BukopuctaHHa poboTa

3anyck i 3ynvHka

1
2
3

HaTuCcHITb KHOMKY novaTKy/3yNMHEHHS Ha NynbTi AUCTaHUiiHoro kepyBaHHs (Man. 20).

KHonka novaTtky/3ynmHeHHs Ha poboTi 6e3anepepBHO CBITMTLCS, | pO6OT NounHae npubupatn (Man. 21).
PoboT npnbrpae B pexxvmi aBTOMaTU4HOro NpMBMpaHHs, A0KU He po3psanTeea BaTtapes. Y pexumi
aBTOMaTWMYHOro NPMGMpPaHHS BiH MOBTOPIOE LKW PYXY 3a OOBINIbHOK CXEMOIO, B3AOBX CTiH i 3a
cnipannto.

Konu 6atapes po3psauTbCsi, KHOMKa noyaTky/3ynMHEHHs MoOYHe LWBUAKO 6nvmaTy, a poboT wykatume
AOK-CTaHujitlo Ans 3apsapkanHsa (Man. 22).
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5

TakoX MOXXHa HaTUCHYTW KHOMKY NoYaTKy/3ynMHEHHS, Wwo6b nepepBaty abo 3ynUHUTU LMK NPUOUPaHHS.
SAKLLIO HATMCHYTU KHOMKY noYaTKy/3yNMHEHHS Lie pa3s, Konu akyMynsaTopHa 6aTtapes MicTutume e
[0CTaTHLO eHeprii, poboT NPOAOBXWTbL POGOTY B PEXUMI aBTOMaTUYHOIO NPUBNpaHHS.

LLlo6 noBepHyT poboTa Ha JOK-CTaHLlo, MepLU HiX akyMynsTopHa 6atapes po3psanTbCH, HAaTUCHITb
KHOMKY CTUKyBaHHsi Ha nynbTi AK (Man. 23).

KHonka no4aTKy/3ynnHeHHs noyHe 6nnmatn, a poboT NOBEPHETHCA HA AOK-CTaHLjH0.

MpumiTka. Akwo poboT NnoyHe pobOTYy He 3 AOK-CTaHLii, BiH HE NOBEPHETHLCS A0 HEi aBTOMAaTUYHO, KOMK
po3psanNTLCA akymynsiTopHa batapes. AKLWo akyMmynsTopHa 6aTapes MiCTUTb e AOCTaTHbO eHePril,
MOXXHa HaTUCHYTM KHOMKY CTUKyBaHHS Ha nynbTi [K, wo6 noBepHyT! poboTa Ha AOK-CTaHLil. AKLLO
aKkymynsaTopHa 6aTapesi NOBHICTIO PO3pSAUTLCS, AOBEAETLCS BCTAHOBUTU poboTa Ha AOK-CTaHL;jto
BPYYHY.

Bubip pexnmy npnbupaHHa

Llein poboT mae Tpu oKpeMi pexxnmMmn NpubrnpaHHs, SKi MOXXHa akTUBYBaTM BiAMOBIAHO KHOMKOK Ha MynbTi
OUCTaHUINHOro KepyBaHHS.

Pexxum npnbupaHHs 3a 4OBiNbHOK CXEMO
Y ubomy pexumi poboT npubupae KiMHaTy 3a 3MiLLaHOK CXEMO pyxy no npsiMili i HaBxpecT (Man. 24).

Pexum npmburpaHHs 3a CXeMOI0 PyXy B34OBX CTiH

Y ubomy pexumi poboT pyxaeTbCs B3AOBX CTiH KiMHATK ANst 4oAaTKOBOro npnbupanHs (Man. 25) ginsiHok
nopsAa 3i ctiHamu.

Pexxum BMBegeHHs Nnsam

Y ubomy pexumi poboT pobuTb AOBINbHI PyXU HAa HEBENWKIN AinsHUi Ans peTenbHoro (Man. 26) npubrpaHHs
i€l AinsHKu.

MpumiTka. Pexxvmu, o6paHi BpyyHy, akTUBYOTECS NULLE Ha Kinlbka XBUNuH. lNicns uboro pobot
NepeM1KaeTbCs Ha PEXUM aBTOMaTUYHOTO NpMBMpaHHs.

Py4He kepyBaHHS!

PoboTom Takox MoXxHa KepyBaTtu Bpy4HYy 3a 4OMNOMOro KHOMOK Ha I'IyJ'IbTi ,D.VICTaHLliVIHOFO KepyBaHHA.

1

3a 10MoMOror KHOMOK 3i CTiNikamu Bropy, BHU3, NpaBopyH i NiBOpYY Bif KHOMKM NOYaTKy/3yNUHEHHS Ha
nynbTi [IK MoxHa kepyBaTu nepecyBaHHAM poboTa no kimHaTi. (Man. 27)

MpuwmiTka. ByabTe obepexxHi, konu nig Yac py4yHoro KepyBaHHi poboT 3HaxoAnTbCs 6nmn3bko Ao nepenagy
BUCOTK abo cxoaiB.

MpumiTka. DYHKLiS BCMOKTYBaHHsI Ta BiYHi LLiTKM NpaLtotoThb Tinbky Todi, konv poboT pyxaeTbcs Bnepes.
KHonku pyxy niBopyy, npaBopy4 abo Hasag npusHayeHi Tinbkv Ans MaHeBpyBaHHS poboTa.

BukopucTtaHHa 24-rognHHOro nnaHyBsarbHUKa

AkTMBYBaTU 24-roAVUHHUIA NNaHyBanbHUK MOXHAa 3a JOMOMOrOI0 NynbTa AUCTaHLiIMHOrO KepyBaHHS.
MepekoHawiTecs, WO pobOT 3HAaXOAUTLCS B PEXMMI OYiKyBaHHA 1 He NnepebyBae Ha AOK-CTaHLi.

1

HaTucHiTb KHOMKY 24-roguHHOro NnaHyBanbHYKa Ha NynbTi AUCTaHLNHOIO KepyBaHHs, Wob akTuByBaTH

L0 PYHKLiHO.

- Micns akTuBauii 24-rognHHOro nNnaHyBanbHWKa AMcnne noYmHae 6nmmaTy KOXHi Kinbka CeKyHA,.

- Po6oT nounHae 24-rognHHui uukn npubmpanHs. Linkn npubrpanHsa 6yae po3novnHaTuch y Lien Yac
KOXHi 24 roguHW, LOKWN HE BUMKHYTU 24-TOAUHHUIA NNaHyBanbHUK.
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2 W06 BUMKHYTV 24-roauHHWUIA NNaHyBarnbHUK, HATUCHITb KHOMKY 24-roAMHHOrO nnaHyBanbHuKa. [ucnnen
noyHe CBITUTUCb Ge3nepepBHO Ha 3HaK TOro, Lo poboT nepebyBae B PeXuMi OYiKyBaHHS, @ 24-rognHHWN
nnaHyBanbHNUK BUMKHEHO.

Bonore npubupaHHa 3a gonomoroto poboTa

o komnnekty mopenen FC8796 i FC8794 BxoaaTb Hacadka Ta Haknagka Ansi BOnororo npubmpanHHs
TBEPAWX NOBEPXOHb.

BcTaHoBNEHHA HaKMagku 4ns BONororo npubmnpaHHs

1 OnycrTiTb HaknagKy Ans BOnororo npuéupaxHs y Boay abo 3sonoxre ii nig kpaHoMm. MoxHa gogatw kinbka
Kpanenb 3acoby Ansa YMLLEHHS nignoruy, Wwo nigxoauts Ans Bawoi nignoru.

2 3paBiTb HAANWLLIOK BOAM 3 Haknaaku Anst BONororo npubrpatHs, wo6b BoHa byna Bonorot, a He MOKPOI0.

3 [ig’epHanTe Bomnory Haknagaky, NPUTUCHYBLUK ii 3acTibku 3 "nunyykoro” Ao 3acTibok 3 "nunyykamun” Ha
Hacagui gns Bonororo npubupanHsa (Man. 29).

4 BcTaBTe 5314KM Hacaaku ANs BONororo npubrpaHHs B ABa OTBOPM Ha HacaAui, po3TalloBaHi ogpasy 3a
konecamu. MNoTim HaTUCKaTe A3NYKK, LOKM He nodyeTe knauaHHsa (Man. 30).

MwuTTs nignoru 3a 4ONOMOrow Hacaaku Afs BONOroro npubupaHHs

MpumiTka. LLo6 nomMuTy TBEpAi NOBEPXHI 33 AONOMOrOI0 HaCaAKu Afls BOIOrOro NpubupaHHs, BMyKaiTe
poboTa B Tiln AiNAHLi KiMHaTW, AN SKOi NOTPIOHO Bomore npubupaHHs. Konu go poboTa nia’egHaHa Haknagka
NS BOMOroro NpubupaHHs, BiH He MOXe NoYMHaTK PobOTY 3 AOK-CTaHLi.

1 HaTtucHiTb KHOMKY noYaTKy/3yNUHEHHS Ha NyNbTi AUCTaHLiIMHOIO KepyBaHHS, W06 BBIMKHYTU poboTa.
- PoboT npopoexye Bonore npubmpaHHs, AOKM He po3paanTbCa 6aTapes i BiH He 3ynuHNTLCS.

MpumiTka. Big’egHanTe Haknagky Ta Hacagky Ansi BONOroro NpubypaHHs, nepLu Hixk noBepTati poboTa Ha
[OK-CTaHLi0 3a JOMOMOrOH KHOMKM Ha MyNbTi AUCTAHLINHOTO KEPYBaHHS Yn BPYYHY.

Bin’eqHaHHs Hacagku Ans BONOroro npubupaHHs

1 LWob6 Bin’egHaTh Hacaaky Anst BONororo NpubupaHHs, HaTUCHITb BYLLIKO 611okyBaHHS (1) | NOTArHITL
Hacagky, abu 3HsaTn 1i (2) (Man. 31).

2 Big'eaHanTe Haknagky Ans BOOroro NpubupaHHs Big Hacagku.

3 LWo6 ouncTnTn HaknagKy Anst BONororo npubupaxHs, BUNepiThb il y npanbHiii MallunHi 3 BUKOPUCTaHHSIM
AenikaTHOro pexvMy NpaHHsa Npu Temneparypi He BuLle 60°C.

CurHan nonepegkeHHs

Akwo nig yac npubrpaHHsa B poboTa BUHWUKHYTL NpobnemMu (Hanpuknag, 6nokyoTbest koneca, poboT BTpayae
KOHTAaKT i3 nignoroto abo gaTymk He Moxe ii BUsiBUTK), By nodyeTe curHan nonepeaxeHHsi, a pobot
3YNUHUTBCA. HaTWUCHITb KHOMKY NoYaTKy,/3ynnHEHHs, Wob nepeBecTy poboTa B PeXnM OYiKyBaHHS. YCyHbTe
npobnemy, sika cnpuyvMHUna curHan Tpusoru. Hanpuknag, npnbepite nepeLukogy, wo 6nokye koneca poboTa,
o4NCTbTE AaTymky abo nigHimMiTe poboTa Ta NocTaBTe MOro B iHLIE MicLe.

YnweHHs Ta gornsaa

CnopoXHEHHS Ta YMLLIEHHS! KOHTEHEepa A nuny

CI'IOpO)KHin i O4YNCTbTE KOHTEWHep AnA nuny, AKWO KHonka I'IOLIaTKy/SyI'IVIHEHHﬂ 6numae.

1 MigHIMITE PyYKy KPULLKN KOHTEWHepa ANS Uiy 1 BUTATHITb KOHTEWHep Ans nuny 3 ioro BigaineHHs (Man.
32).
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[MoTarHiTe 3a ByLLKO 300Ky Ha KOHTeWHepi Ana nuny, Wwob Biakputn kpuwky (Man. 33).
BuimiTb 6nok i3 cinbTpamu 3 koHTeiHepa anst nuny (Man. 34).

BuTtpyciTb BMICT KOHTEHEpa AN Nuny Hag CMITHUKOM, Wo6 cnopoxHutu noro (Man. 35).
MoxHa NpoMUTU KOHTENHEpP ANS NNy TEMNMOK NPOTOYHOI BOAOIO.

U b WN

YBara! He muiite KOHTEVHEP ANS MUY B NOCYAOMUIHIA MaLLWHI.

6 [1ns peTenbHOro YuLLeHHS inbTpiB, HATUCHITL ByLLKa 3 060X 6okKiB BMOKy inbTpiB, BUAMITL Oro Ta
BigokpemTe inbTp Ang nuny Big dinstpa EPA. MNoTim ounctbTe dinbTp EPA WiTKOK ANS YMLLEHHS 3
komnnekty (Man. 36).

7 36epiTb 610K PinbTPIB, NpregHaBLLn dinbTp EPA fo dinbTpa ans nuny. YctaHoBiTb dinbTp Ha3ag y
KOHTeWHep ans nuny (Man. 37).

[MpumiTka. AKLO BM O4NCTUNN KOHTEWHEP ANSA N1y 3a A0NOMOro NPOTOYHOI BOAW, AaWTe MOMY
BVICOXHYTW 40 NMOBEPHEHHS B BMoK i3 pinbTpamu.
8 HakpuinTe KpULLKOIO KOHTeNnHep Ansa nuny Ta 3adikcyiTe ii (o knauaHHa (Man. 38)).

9 BcTaHOoBITb KOHTENHEP ANs NUNY Ha3agd Y BiAAINEHHS AN KOHTerHepa Ansa nNuny Ta cknagite pyyky
KOHTeWHepa ans nuny (Man. 39).

YBara! 3aBxau nepesipsiiTe, Y1 BCTABNEHO BCEPEAVHI KOHTENHEpa AN nuny 6MokK i3 dinbTpamu. AkLo
BMKOPUCTOBYBaTU poboTa 6e3 610Ky 3 (iflbTpaMu B KOHTENHEpi ans nuiy, 6yae NoLWKOMKEHO ABUTYH.

UnieHHsa poboTa

[nsa ecbekTBHOrO NpUbUpaHHst HeOOXigHO Yac Bif Yacy YMCTUTU AaTUUKKU NAAiHHSA, koneca, BiyHi WiTku Ta
OTBIp BCMOKTYBaHHS.

1 MNoctaBTe poboTa AOropu AHOM Ha PiBHY MOBEPXHIO.

LL{o6 noumcTuTH GiyHi LWiTKK, Bi3bMITb X 3a LETWHY 1 3HiMiTb i3 Banis (Man. 40).

Oumwaiite GivHi LWiTKM Ta Banu GiYHUX LLITOK 32 AONOMOTOHO LiTKN ANS YULLEHHS 3 KOMMMEKTY.

Takox BUKOPUCTOBYWTE i ANA BuAaneHHs nuny abo nyxy Ha nepefHbOMy Ta 3adHix Konecax.

3a 4OoNoMOroH LWiTKN AN YULLEHHS 3 KOMNMEKTY MOXHa BUAanUT nun abo nyx i3 AaTymkKiB nagiHHs.

u b WN

MpumiTka. BaxknvBo perynsipHO YMCTUTM AaTYUKU NagiHHA. AKLLO AaTYnKV NagiHHA 6pyaHi, poboT Moxe
He BU3HAYUTU 3MiHY BUCOTM ab0 CXOANHKM.

BukopucToByiiTe i ANS O4YNLLEHHSA OTBOPY BCMOKTYBaHHS.

7 TepeBipTe, UM Ha BIYHUX LWiTKAX i HWKHIN YacTUHI poGoTa HEMAE XXOOHMX FOCTPUX NMPEAMETIB, SKi MOXYTb
NOLUKOAUTK nignory.

3amiHa

3amMoBrneHHs npunaaas

LLlo6 npuabatu npunagas um 3anacHi YactuHu, Biasigante Beb-cant www.shop.philips.com/service a6o
3BepHiTbCs Ao aunepa Philips. By Takox MoxeTe 3BepHyTUCs Ao LieHTpy o6cnyroByBaHHs knieHTiB Philips y
CBOIVi KpaiHi (KOHTaKTHY iHbopmaLito LWyKaTe B rapaHTinHOMY TamnoHi).

3amiHa inbTpa

3amiHsiTe ginbTp EPA, Konu BiH Aye 6pyaHuii abo nowkomkeHnin (anB. 'CnopoXKHEHHS Ta YMLLEHHS
KOHTeWHepa ans nuny'). 3amoBuTY HOBUIA pinbTp EPA MoxHa Ha canTti www.philips.com/support.
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3amiHa BiYHNX WiTOK
3 Yacom 3aMiHiTb BiYHi WiTkM AN 3a6e3neyeHHs HaneXHNX pesyrnbTaTiB NPUONPaHHS.
MpumiTtka. 3aBxaun 3amiHtorTe GiYHi LLiTKM, KOM MOMITUTE HA HUX O3HaKM 3HOLLEHHS YM NOLLKOMKEHHS. Takox

pagumo 3amiHBaTH ogHoYacHo o6uaBi BiYHi LWiTkM. 3aMOBUTY HOBI GiYHi LWiTKM MOXHA Ha CauTi
www.philips.com/support.

1 LWo6 3amiHnTK GiYHi LWiTKK, Bi3bMiTb cTapi GiYHi LWiTKM 3a LWEeTUHY Ta 3HIMITb iX i3 BaniB.
2 BcraBTe HoBi BiYHi LWiTKM Ha Banu.

3amiHa akymynaTtopHoi 6atapel

3amiHy akymynaTopHux 6atapei MOXyTb 3AiMCHIOBaTK nuLle kBanidikoBaHi daxisui. MNprBesiTb poboTa Ao
aBTOPU30BaHOro cepsicHoro LeHTpy Philips, Wwob 3amiHuTi akymynsTopHy 6atapeto, SIKLLO BOHa He
3apsimkaeTbesa abo WBUAKO po3psaKaeTbes. By Takox moxeTe 3BepHyTUCA Ao LieHTpy obcnyroByBaHHs
knieHTiB Philips y cBoil kpaiHi (koHTakTHy iHcbopMaLito AMB. Y rapaHTiiHOMy TarnoHi).

3amiHa 6aTapen nynbTa ANCTAHLINHOIO KepyBaHHSA
1 HatucHitb Bywko (1), Wwob po3bnokysBaT Ta 3HATU KpULLKY GaTaperiHoro Bigciky (Man. 9) (2).
2 BwuiimiTb po3psamkeHi 6atapei AA 3 6aTapeiHoro BiACiKy.
3 BcrasTe aBi HoBi 6atapei (Man. 10) AA.
MpumiTka. MNepeBipTe, Yn nontock "+" i "-" po3TalloBaHi NpaBUBHO.

4 Lllo6 BCTAaHOBUTM KpULLKY GaTaperHoro BiACiKy Ha MicLie, CnoYaTKy BCTaBTe BUCTYN B OTBIp Ha Kpato
6arapeiiHoro Bigciky (1). MoTiMm HaTuckaliTe Ha KpULLKY (2), OOKM BOHa He 3adikcyeTbes (i3 KnalaHHsaM
(Man. 11)). Tenep NynbTOM ANCTAHLINHOrO KEPYBaHHSA MOXHa KOPUCTYBaTUCS.

MpumiTka. YTunisyiite po3psaxeHi ogHopa3osi 6aTapei 3rigHo MicLueBnx HopM y Bawwin kpaiHi.

BuimaHHsa akymynaTopHoi 6aTtapel

MonepemxeHHs. Buiimaiite akymynsTopHy 6aTapeto, nuLle Ko Xo4YeTe YyTunidyBaT NPUCTPIN.
MepLu HiX BUAHATN GaTapeto, NepeBipTe, Y4 BOHA NOBHICTIO pO3psaXeHa.

LLlo6 BuIiHATM akyMynaTOpHYy GaTapeto, BUKOHaNTe HaBefeHi Hx4e kpoku. MpueesiTe poboTa Ao

aBTOpM30BaHOro cepsicHoro ueHTpy Philips, Wwob 3HATH akymynaTopHy 6aTtapeto. 3BepHiTbcs Ao LieHTpy

obcnyroByBaHHSA knieHTIB Philips y cBoili kpaiHi, Wob oTpumaTi agpecy HanbnmKk4oro CEPBICHOIO LIEHTPY.

1 TepLu HiX BUAHSTY Ta yTUNi3yBaTn akymynsTopHy 6aTtapeto, AanTte poboTy nonpaioBaTti, NOKM
akymynsiTopHa 6aTtapesi He po3psiANTLCS NOBHICTHO.

2 BuKpyTiTb rBUHTY Ta 3HIMiTb KpULLKY (Man. 45) 6aTapeiiHoro Biaciky.

MigHimiTe akyMmynsiTopHy 6aTapeto Ta Big egHanTe ii (Man. 46).

4 3panTte poboTa Ta akyMynaTopHy 6aTapeto B OiLiiHWIA NYHKT NPUAOMY eNEKTPUYHOrO Ta eNIEKTPOHHOTO
obnaaHaHHs.

w

YCyHEeHHSs HecnpaBHOCTEN

Y uboMy po3aini po3rnsaaTeCA OCHOBHI Npobnemu, siki MOXYTb BUHUKHYTU Nif, Yac BUKOPUCTaHHS
npuctpoto. Akwo By He B 3M03i BUpiumMTy Nnpobnemy 3a 4oNoMOroto nogaHoi Hkye iHpopmalii, Biasigarite
Beb-canT www.philips.com/support i 03HariomTecs 3i CNMCKOM YacTux 3anuTaHb abo 3BEpPHITLCS OO
LleHTpy 06cnyroByBaHHS KNIEHTIB y CBOI KpaiHi.
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Mpo6nema

Moxnuea npnymHa

BupiweHHsa

Micns HAaTUCHEHHST KHOMKWM
noyaTky/3ynuHeHHs poboT
He noymHae npubupaty.

AKYMynaTop po3psamnBecs.

3apsaiTe akymynaTopHy 6atapeto (auB.
'TligrotoBKa A0 BUKOPUCTAHHS').

Mpu HaTUCHEHHI ofHi€ET 3
KHOMOK poBoT He
BignoBigae Ha KOMaHAy.

Po6GoT He 3mir 3HaiTh OoK-
cTaHuito, i 6aTapes
pospsiavnacsh.

MoctaBTe poboTa Ha nig’egHaHy 4O Mepexi
XKVBMEHHSI AOK-CTaHLjit0. 3a Kinbka cekyHf,
po6oT noAacTb 3BYKOBWIA CUTHan, i
OMCnnen 3acBiTUTbCS.

Po6oT BnaaB 3ByKoBUiA
CUrHan i 3ynnHuBcs.

OpHe un gBa Koneca
3abnokoBaHo.

HaTuCHITb KHOMKY noYvaTKy/3ynMHEHHS.
Bupanitb nyx, Bonoccs, HUTkM abo ApiT, o
HaKOMUYMNMCS HaBKOSO MiABICKM KonicC.

OpHy um aBi GiYHi WiTKM
3abnokoBaHo.

OunctbTe BivHi Witk (aunB. "YnLeHHs
poboTa’).

Po6oTa nigHsanu nig yac
npubupaHHs.

HaTuCHITb KHOMKY novaTKy/3ynMHEHHS.
MocTaBTe poboTa Ha nignory. Motim
HaTUCHITb KHOMKY NOYaTKy/3yNUHEHHS,
06 poboT BiAHOBMB NPUBMPaHHS.

Po6oT He npubupae
HaneXHUM YNHOM.

LLleTnHa ogHiei abo aBOX GiYHMX
LLiTOK BUKpMBMNacs abo
3irHynacs.

3amouiTh LWiTKy abo LWeTUHY Ha SKUINCb Yac
y Tennii Bogdi. SAKLLO Le He BiAHOBUTb
HarmnexHoi (PopMU LLIETUHW, 3aMiHiTb BiYHi
WiTkn (auB. '3amiHa GiYHMX LWiTOK').

®inbTp y KOHTENHEepi ANs nuny
OpyaHuUi.

Big’egHariTe 6nok i3 inbTpamu.
MounctbTe PinNbTp ANA Nuny Ta PiNbTp
EPA 3a fonomMoroto 3y6HOT LiTKM 3 M'SIKOO
LLeTMHO. Tako MoXHa NpoMUTH inbTP
ONs Ny NPOTOYHOK BOAOI.

Ao uneHHs dinbtpa EPA binblie He
gonomarae, 3aMiHiTb Le inbTp HOBUM.
Pekomengyemo 3amiHaTu cpinbtp EPA
LLIOHaMeHLUe OAVH pa3 Ha piK.

OTBIip BCMOKTYBaHHSA Ha AHi
KOHTelrHepa Ans nuny 3abuscs.

MounctbTe OTBip BCMOKTYBaHHS (AMB.
"YuweHHs pobota’).

MepenHe koneco 3abnokoBaHO
BOnioccAM abo iHwnm 6pyaom.

MouncTbTe NepegHe koneco (auB.
"YuweHHs pobota’).

Po6oTt npubupae ayxe TeMHy
abo 6rnmckydy NoBepxHio, ska
aKTuBYye JaTuukv nagiHHs. Lie
cnpu4mnHse pyx poboTta 3a
He3BMYaliHOK CXEMOI0.

HaTuCHITL KHOMKY novaTKy/3ynMHEHHS, a
noTiM NepeMicTiTb poboTa Ha AinsaHKy
nignory CeiTNWoro Konbopy. AKwo
npobnemy He Oyae BMPILLEHO Ha NOBEPXHI
CBITMILLOro Konbopy, BiABiAanTe CTOPIHKY
www.philips.com/support abo
3BepHiTbCA A0 LleHTpy obcnyroByBaHHs
KMiEHTIB y CBOIN KpaiHi.
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BupiweHHsa

Po6oT npnbupae nignory, sika
OyXe CunbHO BiAbuBae CoHsYHE
cBitno. Lle aktuBye gatymku
nagiHHSA Ta CNpUYKHSE pPyX
po6oTa 3a He3BUYaANHOI
CXEMOI0.

3aTarHiTh WTOPK, LWO6 COHSAYHE CBITNO He
noTpannsno 4o KiMHaTK. Takox MOXHa
noYaTh NpUBMpPaHHS, KON COHSIYHE CBITNO
CTaHe MEeHLU SICKpaBuM.

AkymynaTopHa 6atapest
Ginblue He 3apsmKaeTbCs
abo gyxe WBUAKO
pO3pAKaETbCS.

MoxnuBo, 3akiH4MBCA TEPMIH
ekcnnyaTauii akyMynsTopHoi
GaTapei.

AkymynatopHy 6aTapeto Tpeba
3aMiHIOBaTU B CEPBICHOMY LIEHTpIi (aunB.
'3amiHa akymynsaTopHoi 6aTapei’) Philips.

PoGoT pyxaeTbcs no kony.

Po6oT npautoe B pexumi
BMBEEHHS NNAM.

Lle HopmanbHo. Pexum BYBeAEHHS NNsim
MOXHa aKkTMBYBaTW, KON Ha Nianoasi
BusiBNieHo 6arato 6pyay 1 notpibHe
peTenbHe NpubupanHHsa. Takox Le YyacTuHa
peXuMy aBTOMaTUYHOrO NPUBMpPaHHS.
MpnbnnsHo Yepes ogHy XBUNUHY poboT
BiAHOBINIOE HOPMAIIbHY CXEMY NPUBMPaHHS.
MoxkHa TakoX NpUNUHUTL NPUBMpaHHs B
peXnMi BUBEAEHHS NsiM, 06paBLUn iHLLWIA
pexum npubupanHsa Ha nyneTi OK.

Mo>kHa TakoX NpUNUHUTM NpUBMpaHHs B
peXnMi BUBEAEHHS NsiM, 06paBLUn iHLLIWIA
pexum npubnpanHHsa Ha nynbTi K.

Po6oT He Moxe 3HaTn
[OOK-CTaHLjH0.

Y KiMHaTi He[OCTaTHBO MicLs,
o6 poboT nepecyBaBcs A0
OOK-CTaHLji.

3HangiTb iHWe Micue anst 4oK-CcTaHuii (auB.
'BCTAHOBMNEHHS HA AOK-CTaHLj0").

Po6oT npopoBxye akTuBHO
LLyKaTW AOK-CTaHLjo.

[Oarite po6oTy NnpnbnmnsHo 20 XBUNWH, LWo6
BiH MOBEPHYBCH A0 AOK-CTaHLji.

Po6oT noyas poboTy He 3 AOK-
cTaHuii.

Akwio Bu xoyeTe, Wob poboT NnoBepHyBCA
[0 OOK-CTaHLji Micns 3aBepLUeHHS LKy
NpUOUPaHHs, 3anycTiTb Oro 3 A0K-CTaHLii.
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Kipicne
Ocbl 3aTTbl caTbin anybiHbI36EH KyTThIKTalNMbI3 xaHe Philips komnaHusicbiHa Kol kengiHis! Philips ycbiHaTbIH
Kongayapl Tonblk nanganany yuwiH eHimai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipkeHis.

>Xannbl cunatrama

LLlaH KOHTelHepi KaKnaFbIHbIH TyTKachl
LLlaH, kOHTenHepi KaknaFbl

Cyari 6eniri

LLlaH koHTeliHepi

YCTiHri kaKnak wweTi

KoHAbIpMa CTaHUMACHIHbIH AaTyuri
Copy caHbinaybl

Bacray/Tokraty Tynmeci

Byvipnik weTtkanap

10 Bywipnik weTkanapabl 6exiTy Ginikrepi
11 AngblHFbl AeHrenek

12 Copy caHbinaybl

13 Bywipnik geHrenekrep

14 Oatunktep

15 Bartapes 6enimiHiH Kaknarbl

16 Kyy cantamacel (FC8796, FC8794)
17 Kyy Tecemeci (FC8796, FC8794)

18 LWafbIH ThbIFbIH

19 Apgantep

20 UeTka

21 KawbiktraH 6ackapy Kypanbl

22 KawbliktaH 6ackapy KypanbiHbiH AA 6aTapesnapbl
23 KoHablpma cTaHums

OoOoONOULAN WN —

KawbikTaH backapy Kypansbl

Po6oTThl KalwbIkTaH 6ackapy KypanbeiMeH (cypeT 2) 6ackapa anackl3. OHbIH keneci Tyiimenepi 6ap:
Bactay/TokraTy Tyiimeci

LWapnay Tynmenepi

KoHablpma cTaHumsFa Ko TynmMeci

Taszanay pexvMmiHiH Tynmenepi

24 cafFaTTblK XXOCnapnarbiLL

U wN —

PoboT kanau xXymblIc icTenai

PoboT HeHi Tazananapl
Byn po6oT yiiHisaeri eneHaepai Tasanayra KeMEKTECETIH bIHFalnbl Tazanay MyMKiHAIKTepiMeH
XabablKTanraH.

PoboT afalu, nnutkanap TecenreH Hemece NMHoONeym eaeHaep CUAKTbI KaTTel eAeHaepai TasanayFa acipece
Konawinel. OHbIH KOBPOMWH HEMECe KiNeMaep CUSIKTbI XXyMcaK eAeHaepai Tasanayaa KublHAbIkka Tan 6onybl
MYMKiH. Erep po6oTThl Kinemae nanganaHcaHbl3, poboTTbIH OCbl €4eH TYPIHAE XYMbIC iCTel anaTblHbIH Kepy

KazaKwa
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YLUiH, anfalbiHAa XaHblHAa TypbiHbI3. CoHaari-ak, poboTThl Kapa XeaHe XbINTbIp KaTTbl eaeHaepae
navganaHFaHaa Kkagaranay Kaxer.

PoboT kanan Tazanangbl

Tasanay xyneci

Po6oTTa eqeHaepai TMiMAi Tasanayra apHanfaH 3 Ke3eHai Tazanay xyieci 6ap.

- Exi 6ynipnik weTka poboTTbiH, OypblliTapAbl XxaHe KabblpFanapbiH, 60lbIH TadanaybliHa KeMeKTecei.
CoHpai-ak, onap efeHAeri KipAi Tasanayra )aHe OHbl COpy CaHbinaybiHa (CypeT 3) kapai XbIImKblTyFa
KemekTeceqi.

- Pob6oTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbin anafbl XXoHe OHbl COPY CaHpblnaybl apKplfbl LWaH KOHTelHepiHe (cypeT
4) TacbiManganabi.

- FC8796 xoaHe FC8794 Typnepi kKaTTbl egeHAi xxyaTblH poboTKa TipKeneTiH Xyy canTaMmacbIMeH keneai.

Tasanay ynrinepi

ABTO Tasanay pexumiHae poboT 6enveHiH, ap aymarbiH OHTalbl Tasanay yLiH Tazanay ynrinepiniy
aBTOMaTThl PeTTiniriH naganadagbl. OFaH NanganaHbinaTelH Tasanay ynrinepi:

1 Apanac ynri (cypet 5)

2 Kabblpra GolibIMeH XypeTiH ynri (cypeT 6)

3 JakTbl Tazanay ynrici (cypet 7)

ABTO Tasanay pexumiHae poboT ocbl ynrinepai 6ekiTinreH peTTinikneH nanganaHagbl: apanac yiri, kabbipra
BoVibIMeH >XypeTiH yIrici xaHe Aak Tasanay ynrici.

Pob6oT ochbl ynrinep peTTiniriH askTaranaa, katagaH apanac ynrivMeH Kosrana 6actargbl. Po6oT kaiiTa
3apsiaTanatbiH 6aTapes TaycbifFaHLa HEMece KONMEH eLuipreHile, 6enmMeHi Tasanay yLiH ocbl ynrinep
peTTiniriH NanganaHygpl xanfactelpagbl.

Eckepty: CoHpali-ak, KalblkTaH 6ackapy KypanbiHaa (kepiHis ' ') TicTi TyriMmeHi 6acy apKbinbl ap pexvmai
XKeke-xeke TaHaayra 6onagbl.

PoboT GuikTiKTEr avblpMmallbibIKTapAaH kanawv aynak xxypegi

Po6oTTbiH TY6iHAE Gec kynay gatuuri 6ap. On ocbl Kynay gaTunkrepiH 6acnangakrap cusiKTbl GuikTikTeri
alibipMalUbInbIKTapabl aHbIKTay XoHe aynak Xypy YLiH navaanaHagsb!.

Eckepty: POB0TTbIH BMIKTIK aiblpMaLLblbIiFbl XUETiHEH asaan LWbiFbIn Ko3Fanybl KanbinTbl, OATKEHI anabiHfbI
Kynay gatuuri 6ycepain apTbiHAa opHanackaH.

AbavinaHbi3: Kenbip xargannapga kynay gatuuktepi 6acnangakrapabl Hemece 6acka GuikTik
alibipMaLUbINbIFbIH YakbIThlIbl @aHbIKTamaybl MyMKiH. CoHAbIKTaH GipiHLLI peT nanganaHFaHaa xaHe
OacnangaktapablH Hemece 6acka buikTik anbipMallbIbIFbIHBIH XXaHbIHAA NangananFaHaa, poooTTbl MyKUSAT
6akbinaHbl3. PoboT 6umikTik aribipMaLLbinbikTapbiH Aypbic (KepiHi3 'PoboT Tazanay') aHbiKTayblH >xanFacTbipybl
YLUiH, Kynay AAaTYMKTEPIH Xyneni Typae Tasanan Typy MaHbl3abl.

BipiHWIi peT nanganaHy anabiHaa

Bywipnik weTkanapabl 6ekiTy
1 bBynipnik weTkanapabl opamblHaH LUbIFapbIHbI3 XaHe poboTThl yCTenae Hemece efeHae ayaapblHbI3.
2 byiipnik weTtkanapabl po6oT (cypeT 8) Ty6iHaeri biniktepre canbiHpbI3.
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EckepTy: Byiiipnik WweTkanapabl THiciHLWe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT eTin OpHbIHA TYCKEHLUE, onapabl binikke
Kapan 6acbiHbI3.

Batapesanapgbl KawbikTaH 6ackapy KypanbiHa cany
KawwbiktaH 6ackapy Kypanbl eki AA 6aTapescbIMeH XXyMbIC icTenai.

1

KynakwaHsl (1) 6acein 6atapes 6enimi kaknarbiHbIH (2) KynnbiH awwbin, 6atapest 6enimi kaknarbiH (cypeT
9) wWweLliHi3.
Eki AA 6atapescbiH (cypeT 10) canbiHbI3.

EckepTy: - xaHe + nontoctepi AypbIC 6aFbITTa EKEHAINH TEKCEPIHI3.

BaTapes 6enimiHiH KaknarbiH KaTa Tipkey YLiH, anabiMeH, 6enim olibiFbiHAarbl caHbinayFa (1) WbIFbIHKbI
XepiH canbin, cbipT eTin (cypeT 11) KynbinTanfaHwa kaknakTel (2) 6acbiHpi3. KawbiktaH 6ackapy Kypanb
eHi nanganaHyfa gavibiH.

ManpanaHyra ganblHOay

KoHablpma cTaHUMsiHbI OpHaTy

1

ApanTepaiH WaFblH ThiFbIHBIH KOHABIPMA CTaHUusAarbl po3eTkara (1) canbin, aganTtepdi kabbipra
poseTkacbiHa (2) KocbiHbI3 (cypeT 12).
KoHAblpMa cTaHumsHbI KabblpFa xaHblHAa KeNAeHeH, Teric eAeHre KOMbIHbI3.

EckepTty: Kegeprinep oK ekeHiH Hemece KoHAbIpMa cTaHuusHbIH (cypeT 13) angbiHaa 150 cm, oH
xarbliHga 30 cM xaHe con xafFbiHga 100 cm BMIKTIK aribipMaLLbibIKTapbl KOK KEHIH TEKCEPIH,3.

3apsgray

1

2
3
4

Po6oTTbl po3eTkara KOCbINFaH KOHAbIPMa cTaHuusFa (CypeT 14) KorbIHpI3.

Po6oTThl (cypeT 15) 6enceHaipy YLUiH icke KOCy,/TOKTaTy TyiMeciH 6acbiHpI3.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMMeci XbinbinbikTar (cypeT 16) 6acTtangpl.

KariTa 3apsigTanaTbliH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsAaTanFaHia icke Kocy/TokTaTy TyWMeCi Y3AiKci3 xxaHaabl
(cypet 17).

EGJ'IMeHI Ta3arnay 6aF,u,apnamaCb|Ha ,D,aVIbIH,D,ay

PoboTTbIH Ta3anay 6argapnamachiH icke Kocnar Typbin, eaeHHeH Bykin 6oc (cypeT 18) oHe ChIHFbILL
3aTTapAbl anbiHpI3.

Po60oTTbIH Opanbin KanyblH anabiH any yiwiH 6apnbik kabenbaepai, cbiMaapabl XeHe LWHyprapAabl anbiHbI3.
Erep poboTneH Tasanay kepek 6envepae watuakrapbl 6ap kinem 6onca, poboTTbIH LWallaFbiHa KenTenyiH
XoHe LuallarbiHbIH 3aKkpimaanybiH (CypeT 19) anablH any yLliH WwallakTapblH Kinem actbiHa bykten
KOMbIHBI3.

PoboTTbl nanganaHy

Icke KocCy XaHe ToKTaTy

1
2
3

KawbiktaH 6ackapy KypanbiHaarbl (cypeT 20) icke Kocy/ToKTaTy TYWMECIH 6acbIHbI3.

PoboTTarbl icke KOCy/TOKTaTy TYMMECI y34iKCi3 xaHbin, poboT Tazanayabl 6actargbl (cypeT 21).

BaTapes 3apsabl TeMeHaereHLwe poboT aBTo Ta3anay pexumiHae Tasanagbl. ABTO Tasanay pexumMiHae
on apanac, kabblpFa 6oibIMEH XaHe cepinneni Ko3ranbicTap KaTanaHaTblH PeTTiNiKTepiH opblHAaRAbI.
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4 batapes KyaTbl a3airaHaa icke Kocy/ToKTaTy TYMMECI Xblngam XbinbinbikTan 6actangel xeHe pobot
3apsaray yLWiH (CypeT 22) KoHAbIpMa CTaHUusiHbI i3aer 6actangbl.

5 CoHbIMeH kaTap, Tasanay CeaHCbIH yakbITLLa HEMECE TOSbIK TOKTaTY YLUiH icke KOCy/TOKTaTy TYMMECIH
bacyra bonagbl. Erep icke Kocy/TokTaTy TYMMeECiH KaliTagaH 6accaHpl3 XeHe kaviTa 3apsiaTanaTbiH
6aTapesiaa ani xeTkinikTi Kyat 6ap 6onca, poboT Tasanayabl aBTO Tasanay pexvuMiHAe anractbipagbl.

6 Pob6oTThbl KOHAbIPMA CTaHUMsAFa KalTa 3apsaaTanatblH 6aTapes 3apsiabl azaMain Typbin Kantapy yLliH
KalbIkTaH 6ackapy KypanblHaarbl (CypeT 23) KoHAbIPMa CTaHUMsiFa OpHaTy TyWMeCiH 6acbiHbI3.

7 Icke Kocy/ToKTaTy TYMMeEC XbiNbinblkTak 6acTaigpbl )aHe poboT KoHAbIpMa CTaHUuWsiFa opanagbi.
Eckepty: Erep pob0oTThl KOHALIPMA CTaHUMsAaH icke KocnaraH boncaHpl3, on Kavita 3apsaTanaTtbiH
6artapes 3apsgbl a3anFaHaa KoOHAbIPMa CTaHUusFa asToMatTbl Typae opanmanapl. Erep kanta
3apsaTanatbliH 6aTapesa ani XeTkinikTi KkyaT 6ap 6onca, poboTThl KOHABIPMA CTaHLUsiFa KanTapy YLUiH
KallblKTaH 6ackapy KypanblHAa KOHAbIPMA CTaHUMsFa Koto TyiMeciH 6acyra 6onagbl. Erep kavita
3apsaTanaTbiH 6aTapesiHbiH KyaTbl TONbIFBIMEH Taycblica, POOOTThl KOHABIPMA CTaHLUMsSFa KONIMEH KOO
Kepek.

Tasanay pexumiH Targay

Byn poboTTa apKaicbICbIH KallbIKTaH backapy KypanbiHAa TUICTi TyiMeHi 6acy apkbinel 6encengipyre
bonaTblH YL XXeke Taszanay pexumi 6ap.

Apanac pexum

Byn pexvumae poboTt 6enmveHi Ty3y xaHe avikac KosranbicTapabliH (CypeT 24) apanac ynricimeH Tazanangpl.

Kabbipra 6oMbIMEH XypY pexumi

Byn pexvumae poboT kabbipra 6oibiHAaFbl ayMakTbl epekiue Tasanay (cypet 25) yLiH 6enveHiH,
KabblpFanapblHbIH GOMbIMEH Xypeai.

[ak Tazanay pexumi
Ocebl pexxvmae poboT ocbl aiMaKkTbl TOMbIFbIMEH (CypeT 26) Ta3anay YLUiH KilLKeHTal aiMakka Ke3aemncok
eTeni.

Eckepty: KonmeH TaHganaTelH pexumMaep bipHelle MUHYT kaHa 6encenai 6onagbl. OgaH keiiH poboT aBTo
Tasanay pexvMmiHe aybicagbl.

KonmeH xypriay

PoboTThl KalblKTaH 6ackapy KypanbliHAarbl TYMMenepmMeH KONMeEH Xypridyre 6onagsbi.
1 Po6oTTbl Genmvene (cypeT 27) xyprisy yLUiH KalibikTaH 6ackapy KyparnblHaarbl icke KOcy/ToKkTaTy
TYWUMECIHIH, YCTiHAETi X8He acTblHAaFbl, 9pi COM-O0H XaKTapblHAarFbl KOPCETKi TyviMenepAi nanaanaHbiHbI3.

EckepTty: Po60TThI GMiKTiK ariblpMmalubifibIKTapbl MEH BacnangakTapra »akblH Xypridy kesiHge abaw
BOnbIHbI3.

Eckepty: Bakyymaay dyHKUMACHI xaHe Byiipnik LweTkanap Tek poboT arnfa XypreH Ke3ae XyMbiC icTenai.
Con xakK, OH xaK Hemece apTKbl Tyrimenep Tek poboTTbl 6ackapyFa apHanFaH.

24 caraTTbIK Xocnapnarblilw nanganany

24 caFaTTblK XOCnapnarbILThl KallbikTaH 6ackapy KypanbiveH 6enceraipyre 6onagbl. PoboT kyTy

pPeXUMiHAE EKEHAIrH XaHe KoHAbIPMa CTaHLUMsiFa opHanacTbipbllIMaFaHblH TEKCEPIHi3.

1 24 caraTTblIK )xocnapnarbllTel 6enceHaipy YLUiH kallbikTaH 6ackapy KypanbliHaH 24 caFaTTblK
ocnapnarbil TyWMeciH 6acbiHbI3.
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- 24 caFaTTbIK XocnapnarbllWTbl 6enceHaipreH kesge avcnner bipHele cekyH calblH KbICKa yakbITKa
XbINbIbIKTaAN 6acTangbl.

- 24 caFaTTblK )XOCnapnarblLTbl 6eNceHAipreHHeH KeliH 24 caFaTTaH KeiliH poboT Taszanay ceaHcblH
6acTangbl. 24 caFaTTbIK XOCNapnarbIWThl SLWipMeiHLLIE 0N Taszanay ceaHCblH 24 carat calibiH 6ip
yakbITTa 6acTaigpl.

2 24 caFaTTbIK XXOCNapnarbllWTbl 6LWUipYy YLWiH 24 caFaTTbIK Xocnapnarbil TyMMeciH 6acbiHbl3. POGOTTbIH

KYTY PeXVUMIHAE eKeHAIriH aHe 24 caFaTTbIK )Xocnapnarbilw eHai 6enceHai eMecTiriH kepceTy YLUiH

aucnnen y3gaikcia xaHbln Typaabl.

PoboTtneH xyy

FC8796 xaHe FC8794 Typnepi kaTTbl eAeHAi XyyFa apHarnFaH Xyy canTaMmacbIMeH XaHe Xyy TeceMeciMeH
Kenega,.

Kyy TecemeciH Tipkey

1 2Kyy TecemeciH cyFa MmanblHbl3 HEMECE XyYy TOCEMECIH aFblH Cy acTbliHAa cynaHbl3. EgeHre ynnecimgi
efeH TasanarbllKa KormkeTiMAi GipHeLle TaMLbiHbI KOCa anachI3.

2 Cynbl emMec binFangbl eKeHAiriH TEKCepY YLUiH XYYy TOCEMECIH CbIFbIHbI3.

3 Kyy TecemeciHiH Velcro inrektepiH xyy cantamacbiHbiH, (cypeT 29) Velcro inrektepimeH 6acymeH
bIMFanApl Xyy TOCEMECIH Xyy canTamacbiHa TipKEH3.

4 XKyy cantamacbiHbIH Tipkey TopanTapblH AeHrenekTep apTbiHAa OpHanackaH Tipkey TecikTepiHe canblHbI3.
OpaH keliiH cbIpT eTkeH (cypeT 30) AablbbIC ecTireHwe 6acbkiHpI3.

EpneHpepai xxyy cantamacbiMeH Ta3anay

Eckepty: KaTThl edeHaepai xyy cantamacbiMeH Tasanay yLiH poboTTbl 6enveneri Tasanay kepek HykTeaeH
icke Kocy kepek. XKyy Tecemeci Tipkeyni KoHAbIPMa CTaHLUSCbIHAaH pOBOTThI iCke KOCY MYMKiH eMec.

1 Pob6oTThI icke Kocy yLiH poboTTaFbl icke Kocy/ToKTaTy TYWMECIH 6acbiHpbI3.
- bBbatapes 3apagbl TemeHaereHLLe xaHe pobOoT TOKTaFaHLLa poboT Xyyabl XanFacTbipagbl.

EckepTy: Po60oTThI KalblkTaH 6ackapy KypanbiHAarsl opHaTy TyIMMeCiMEeH KOHAbIPMa CTaHuusFa xibepy
angblHaa Hemece poboTThl KOHABIPMA CTaHLUsIFA KONMEH OpHanacTbIpy anfbiHaa Xyy TOCEMECIH JXaHE Xyy
canTamachlH aXblpaTbIHbI3.

JKyy canTamachbIH axblpaTy

1 XKyy cantamacbiH axblpaTy YLWiH KynakwaHsbl (1) 6ackin, )Xyy cantamacbiH any yuwiH (2) (cypet 31) xorapbl
TapTbIHbI3.

2 Kyy TeceMeciH xyy canTamachiH TapTbiM LblFapbiHbI3.

3 XKyy TecemeciH Tazanay yLUiH OHbl eH keb6i 60°C TemnepaTtypaja xymcak LuKIae Xyy MmallmHacbiHaa
XKYbIHbI3.

[abbin curHanbi

Erep Tasanay kesiHae poboTTa akaynblK TyblHAaca (Mbicarbl, He AeHrenek KenTence Hemece efieHre
TMemece, He AaTuuK eAeHAi aHbIKTam anmaca), AblObIC eCTUCI3 XaHe poboT ToKTanabl. POBOTThI kyTy
pexvMiHe aybICTbIpY YLUIH iCke Kocy/ToKTaTy TyiMeciH 6ackin, Aabbin curHanbiHa ceben 6onFaH MaceneHi
[OeHrenekTi KyNbINTanTbiH KEAEPriHi XKoo, AaTYMKTepAi Tazanay Hemece pobGoTThl KeTepy xaHe b6acka opbiHFa
carny CUSIKTbl 9pEKETTEPMEH LUELLIH3.



Kasakwa 103

Tasanay XaHe KyTy

LLlaH KoHTerHepiH BocaTy xaHe Tasanay

Icke Kocy/ToKTaTy TyMMEC XbInbinblkTark 6actaca, WaH, KOHTeHepiH 6ocaTbIHbI3 XXaHe TasanaHpl3.

1

u b WwWN

LLlaH KOHTEeWHepi KaKnaFbIHbIH TYTKACbIH XXOFapbl TAPThIMN, LaH KOHTEMHEPIH LaH KOHTenHepi 6eniMiHeH
(cypeT 32) keTepin anbiHbI3.

KaknakTbl (cypeT 33) aluy YLUiH LWaH KOHTeRHepIiHIH GyRipiHaeri KynakLaHbl TapTbin WhiFapblHbI3.

Cyari 6eniriH LwaH KoHTelriHepiHeH (cypeT 34) anbiHpI3.

LLlaH koHTelHepiH 6ocaTy yLiH (cypeT 35) OHbl KOKbIC LUENEri YCTIHEH CirKiHi3.

LLiaH KOHTEWHEePIH XbInbl afFbliH Cy acTbiHAa Ta3anan anachbIs.

AbavinaHbi3: LLlaH KOHTENHEepIH biABIC XYY MalUMHacbiHAa Ta3anaMmaHbIs.

Cysrinepgi AypbiCTan Tasanay YyLiH Cy3riHiH eKi XaFblHAa opHanackaH Kynakwanapasl 6acymeH cyariHi
anbin, WwaH, cysriciH EPA cyariciHeH wbirapbin anbiibi3. OfaH keriiH EPA cyariciH 6epinreH Tasanay
LeTkacbIMeH (cypeT 36) TasanaHbl3.

Cyarini kariTa xuHakTan, EPA cyariciH waH cyariciHe 6ekiTiHi3. OfaH KeWiH Cy3riHi kepi LaH KOHTeHepiHe
(cypeT 37) canblHpI3.

EckepTy: Erep waH KoHTerHepi aFbliH CyAa TasanaHca, Cy3riHi Kanta cany angblH4a OHbl KenTipin anbiHbI3.

KaknakTbl LWaH KOHTeHepiHe canbin, CbipT eTin (cypeT 38) OpHblHA KyJbiNTalnFaHblH TEKCEPIHi3.
LLlaH KOHTEWHEPIH LuaH KOoHTeHepi GenimMiHe canbin, WaH KOHTEHepi TyTKacbIH (CypeT 39) BYKTEH;3.

AbaiinaHbi3: LLlaH koHTerHepiHiH ilWiHAe cy3ri 6ap ekeHiH yHeMi TekcepiHis. POGOTTbI LWaH KOHTEMHEPIHIH,
ilwiHae cyari 6onvan nanganaHcaHbl3, KO3FanTKblLL 3aKbIMAANybl MyMKiH.

Po6oT Tasanay

>Kakcbl Taszanay eHiMainiriH cakray yLiH Kenge Kynay AaTuMKTepiH, AeHrenekrepai xxaHe Oywnipnik
LeTKanapApl XaHe Copy CaHplnayblH Tasanan Typy Kepek.

1
2

PobGoTTbl eaeH 6eTiHe ayaapbiHbI3.

Byvipnik weTtkanapel Tazanay yLiH LeTkanapAaH ycTaHbl3 xaHe binikrepaeH (cypet 40) TapTbin
anbiHpI3.

Byvipnik weTtkanapapl xaHe Oynipnik weTtkanap binikrepiH 6epinreH Tasanay LieTKacbIMEH TasanaHbl3.
AnpapiHFbl AeHrenek neH 6ynipnik AeHrenekTepaeH Kipai Hemece MamblKTbl BGepinreH Tasanay
LLEeTKACbIMEH XOMbIHbI3.

Kynay gaTunkTepiHeH Kipai Hemece MamblKTbl 6epinreH Tasanay LeTKacbIMEH XXOWbIHbI3.

Eckepty: Kynay gatuvkrepiH xyrieni TypAae Tasanay kepek. Kynay aatunkrepi nac 6onca, pobot buikTik
alibipmallbInbIKTapblH Hemece bacnangakTapAbl aHblKTamaybl MYMKiH.

Copy caHblnayblH Tasanay yLiH 6epinreH Tasanay LWeTkacbiH NanganaHblHbI3.

Byvipnik weTtkanapaa xxeHe poboTTbIH TybiHAE eaeHAai 3aKkpiMAaybl MyMKIH YLUKIP 3aTTapablH 6ap->KoFbiH
TEKCepiHi3.

AybICTbIpY

Kocarnkbl KypblinFbinapFa Tancblpbic 6epy

Kocankpl KypbinFbinap Hemece Kocankbl 6enwekrep catbin any ywiH, www.shop.philips.com/service
caiTbIHa KipiHi3 Hemece Philips gunepiHe 6apbiHbI3. CoHbIMEH KaTap, eniHizgeri Philips TyTbiHyWwbINapra
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KbI3MET KepceTy opTanbifbiHa xabapnacbiHbi3 (6arinaHbIiC ManiMeTTepiH AyHMEeXY3inik keningik
napakLuacbiHaH KapaHpi3).

CyariHi aybICTbIpy

Erep eTe nactaHca Hemece 3akpimaanca (kepiHi3 'LaH koHTeliHepiH 6ocaTy aHe Tasanay'), EPA cyariciH
aybICTbIpbIHBI3. XKaHa EPA cyariciH any ywiH, www.philips.com/support TopabbiHa eTiHi3.

Bynipnik weTkanapabl aybICTbIpy

TwicTi Tazanay HaTWxenepiH kKaMTamachI3 eTy yLiH Bylipnik weTkanapabl 6ipa3s yakelTTaH KeriH
aybICTbIPbIHbI3.

Eckeprty: To3y Hemece 3akbim benrinepiH 6ankaraHga, 6yiipnik WweTkanapapl MiHAETTI TYpAE aybICTbIPbIHbI3.
CoHpaii-ak, bymipnik weTtkanapablH ekeyiH e 6ip yakbiTTa aybICTbIpy YCbiHbINaAbl. Bywipnik wetkanapapl
any ywiH, www.philips.com/support TopabbliHa eTiHi3.

1 bBynipnik weTtkanapabl aybICTbIPY YLUIH €cKi 6ynipnik LWeTkanapApl KbiNAapbiHaH ycran, GinikrepiHeH
TapTbiN anbiHpI3.
2 XaHa Gywipnik WeTkanapAapl 6inikrepre nTepiHis.

Karita 3apagranatblH 6aTapesiHbl aybICTbIpy

KaiTta 3apsigTanaTbiH 6aTapesiHbl Tek GinikTi KbI3MET MHXeHeprepi aybICTbIpybl MyMKiH. EHAI KaviTa 3apsaTay
MYMKiH 6oniMaraHia Hemece KyaTbl Xblgam Taycbina 6actaraHaa 6atapeschlH aybICTbIpY YLiH POGOTThI
ekineTTi Philips KbiameT opTanbifbiHa anapbiHbI3. bainaHbic ManiMeTTepiH AyHUEXY3inik keningik
napakwacbliHaH eniisgeri Philips TyTbIHyLWbINapFa KpI3MeT KepceTy opTanbiFbiHaH Taba anachis.

KawbiktaH 6ackapy KypanbiHblH 6aTapesnapbiH aybICTbIpy

1 Kynakwanbl (1) 6ackin 6atapes 6enimi kaknarbiHbIH, (2) KynnbliH awbin, 6atapes 6enimi kaknarbiH (CypeT
9) weLliHi3.

2 boc AA baTtapesnapblH 6atapes 6eniMiHeH anbiHpI3.

3 Eki>xaHa AA 6aTapesicbiH (cypeT 10) canbiHpi3.
EckepTy: - xaHe + nomtocTepi AypbIC OaFbITTa EKEHAINH TEKCEPIHI3.

4 batapes 6eniMiHiH KaknaFblH KanTa Tipkey YLWiH, angbiMeH, 6enim olbiFbiHAaFbl caHbinayfa (1) WblFbIHKbI
XKepiH canbin, cbipT eTin (cypeT 11) KyNnbinTanFaHwa kaknakTel (2) 6ackiHbl3. Kawbiktad 6ackapy Kypanbl
eHi nanganaHyfa gavibiH.

EckepTy: Boc anbiH6ansl 6aTtapesinapabl eniHisaeri )Xeprinikti epexenepre caikec XOMbIHbI3.

KaliTa sapsaTanatblH 6atapeanapabl any

AbarinaHbl3: KypbiiFbiHbl TacTay KesiHae KanTa sapsatanatbiH 6aTapesiHbl fFaHa anbin TacTaHbI3.
BaTtapesHbl anbin TacTay angbliHAa OHbIH TOMbIFbIMEH 60C EKEeHAIrH TEKCEPIH;3.

KaliTa 3apsigTanatblH 6aTapesiHbl WbiFapy YLUiH TeMeHaeri kagamaapabl opbiHAaHbI3. COHbIMEH KaTap, kainTa

3apsarTanatbiH 6aTapesHbl WbiFapy yiiH poboTTl ekineTTi Philips KbiIsMmeT opTanbiFbiHa anapbliHbI3.

EniHisgeri >kakblH KbI3MET opTanbifbl MekeHxaribl ywwiH Philips TyTbIHyLWbINapFa KbI3MeT KepceTy opTanbifbiHa

xabapnacblHpi3.

1 Any XaHe KOKbICKa NakTblpy anablHAa 3apsiAblHbIH TONbIFbIMEH TayCbinybl YLLiH poboTTel 6aTapes
TayCblfFaHLLa XYMbIC iCTETIHi3.

2 barapes 6enimiHiH GypaHaanapblH 6ocaTbin, KaknarbiH (CypeT 45) LeLwiHi3.
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3 Kavita 3apsaTanatbiH 6aTtapesiHbl KeTepin, OHbl @XbIpaTbiHbI3 (CypeT 46).
4 Po6oT neH KaviTa 3apsiaTanaTbiH 6aTapesiHbl 3NeKTPRiK XaHe 3NeKTPOHABIK KanablK XX1Hay OpHbIHA

anapbiHbI3.

AkaynblKkTapbl X0t
Byn Tapayaa Kypblnfblaa xui keageceTiH Macenenep aTanbin eteqi. ToeMeHaeri aknapaTTblH KeMeriMeH

MacerneHi Lellle anMacaHbi3, Ui KorbinaTtblH cypakTap TisiMiH kepy yLwiH www.philips.com/support
TopabblHa KipiHi3 Hemece eniHisgeri TyTbIHyLWbINApAbl Kongay opTanbiFbiHa xabapnachkiHpi3.

Macene

blktman ceben

Lewim

Icke Kocy/TokTaTy
TyimeciH 6ackaHga, poboT
Tasanayapl 6actamarigpl.

KaliTa 3apsigtanaTeliH 6atapes
TaycblnFaH.

Kalita 3apsigTanaTblH 6atapesiHbl (kepiHi3
'ManganaHyfa ganbiHaay') 3apsaTaHbI3.

Tyiimenepain, 6ipiH 6ackaH
ke3ge poboT xayan
Gepmeiigi.

Po6oT KoHAbIpMa CTaHLUMSCHIH
Taba anmagbl xeHe GaTapes
3apsiabl Taycbinabl.

Po6oTTbl po3eTkara KoCbInFaH KoHAbIpMa
CTaHuusiFa KorblHbI3. BipHelle cekyHaTaH
KeliH po6OoTTaH AbIGbICTBIK CUFHAM LUbIFBIM,
avcnnen xaHagbl.

Po6oT curHan Gepin

DeHrenekTepaiH Gipeyi Hemece

Icke Kocy/TokTaTy TyimeciH B6acbiHpI3.

TOKTanabl. ekeyi Ae Typbin KarnfaH. [eHrenek acnacbiHblH aiHanacbliHAa
yCTanbIn KanfaH MamblKTbl, LIALLTbI,
XinTepai Hemece cbiMaapabl KETipiHi3.
Bywipnik weTtkanapapiH 6ipeyi Bywipnik weTkanapapbl (kepiHis 'Pob6oT
HeMmece ekeyi e Typbin kanFaH.  Tasanay') TasanaHbl3.
Po6oTt Ta3zanay kesiHae Icke Kocy/TokTaTy TyimeciH B6acbiHpI3.
KeTepinai. Po6oTThl egeHre KonbiHbI3. OpaH KeliH
po6oT Tazanayapbl XanfFacTblpybl YLUiH icke
KOCy/TOKTaTy TyiMMeciH 6acbiHbI3.
Po6oTt aypeictan Bip Hemece eki Gyliipnik LLleTkaHbl HeMece LeTkanapabl 6ipas
Tazanamawvgpl. LieTkanapAblH, KblnwwbiKTapbl yakbITka CyFa canbin KombiHbI3. Erep 6yn

ManbICKaH.

TanwblKTapAblH, 4yPbIC NiliHIH KannbliHa
kenTipmece, bywipnik weTkanapabl (kepiHi3
'ByWipnik WweTkanapAapl aybICTbIpy')
aybICTbIPbIHbI3.

LLlaH koHTerHepiHaeri cy3ri nac.

CyariHi 6enwekTeHis. LLaH cyarici meH EPA
CY3riCiH Kblngapbl XXyMcak TiC LeTKacbIMeH
TasanaHpl3. CoHbIMEH KaTap, LaH Cy3riciH

afblH Cy acTblHAA LWas anachbI3.

Erep EPA cyariciH Tazanay ewu
KemekTecrnece, Cy3riHi xaHa bipeyimeH
aybICTbIPbIHBI3. EPA Cy3riciH XblnblHa
KemiHae 6ip peT aybICTbIpyFa KeHec
Gepemis.

LLIaH, kKOHTenHepiHiH, TYGiHaeri
copy caHbinaybl bitenreH.

Copy caHbinaybliH (kepiHi3 'PoboT
Tasanay') TasanaHbl3.

AnpbIHFbl AOHrenekTe waltl
Hemece 6acka Kip KenTenreH.

AngbliHFbl AeHrenekTi (kepiHi3 'Po6oT
Tasanay') TasanaHbl3.
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Po6oT eTe kyHripT Hemece
XbINTblpaFaH 6eTTi Tazanayaa,
6yn Kynay AaTYMKTEpiH icke
Kocaabl. PoboT 84eTTeH ThbiC
ynriMeH Kosranagel.

Icke Kocy/TokTaTy TyimeciH 6ackin, ogaH
KeliH poBGOTTbl €4eHHiH, allblK TYCTi
GeniriHe XblIKbITbIHbI3. Erep albik TyCTi
efeHaepae macerne KavitanaHca,
www.philips.com/support canTbiHa eTiHi3
Hemece eniHisaeri TYTbIHYLbIFa KyTiM
KepceTy opTanbifbiHa xabapnacbiHpi3.

Po6oT kyH cayneci wamarnsl
KenTey TyceTiH eaeHai
Tasanaypa. byn kynaynax
KOpFay AaT4MKTEepiH icke Kocbin,
po6oT 8AeTTeH ThIC yNriMeH
Kosranagpl.

KyH xapbifbl 6ernmere Tycneyi yLiH
nepaenepai *xabbiHbi3. CoOHbIMEH KaTap,
KYH Coeyneci Wwamanbl awblK Ke3fe
Tasanayapl 6actayra 6onagb!.

KanTa 3apsagranatbiH
6aTapesiHbl 3apsiaTay
MYMKiH eMec Hemece

KyaTbl ©Te Te3 TayCbinaabl.

KanTa 3apsgranatbiH
6aTapesHblH nanganaHy Mep3imi
asKrangbl.

Kavita 3apsigTanaTelH 6aTapes Philips
KbI3MET KepceTy opTanbiFbIMeH (KepiHi3
'KanTa 3apsiaTanatbiH 6aTtapesHbl
aybICTbIPY') aybICTbIPbINYbl KEPEK.

Pob6ot weHbepnepaeH
oeTesi.

Pob6oT pak Tasanay pexumiHge.

Bbyn — kanbinTbl apekeT. EQeHai
TONbIFLIMEH Ta3anaraHHaH KeniH Ken Kip
aHbIKTanca, Aak Tasanay pexumiH
6encengipyre 6onagpl. CoHbIMEH KaTap,
6yn - aBTO Tasanay peXxuMiHiy Geniri.
LLlamameH 6ip MUHYTTaH keliH poGoT
KanbINTbl Ta3anay ynriciH xxanfacTblpajpl.
CoHbIMeH KaTap, KalublkTaH 6ackapy
KypanblHaa 6acka Tasanay pexumiH
TaHOayMeH fak Taszanay pexvMiH ToKTaTybl
MYMKIH.

CoHbIMeH KaTap, KalblkTaH 6ackapy
KypanbiHaa 6acka Tasanay pexxvmi
TaHOayMeH [aK Taszanay pexvMiH ToKTaTybl
MYMKIH.

Po6oT KoHabIpMa
CTaHuusHbI Taba
anvangbl.

Po6oTTbIH KOHABIPMA
CTaHUMACbIHA OTYiHe XeTKIiniKTi
6enme xok,

KoHablpMa cTaHUMsHbBIH, (KepiHi3
'KoHabIpMa cTaHuusiHbl opHaTy') backa
OpPHbIH TabyFa apeKeT XacaHbI3.

Po6oT ani ne 6enceHai isgeyae.

Po6oTTbIH KOHAbIPMa CTaHUMAChIHA
opanybiHa wamameH 20 MUHYT BepiHi3.

Po60oT KoHAbIpMa CTaHUMACBIHAH
6acTtanmagpl.

Erep Tasanay ceaHcbIHaH KeliiH po6oTThbI
KOHAbIPMA CTaHUMsAChIHA KaTapy Kepek
6onca, KoHabIpMa CTaHUMsiAaH icke
KOCbIHbI3.

Po6oT waH, copfbiLu

OHgipywi: “dununc KoHcbiomep Jlaridcrann b.B.”, TycceHanenen 4, 9206 Al, OpaxTteH, HnaepnaHgp!
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